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RESUMEN

La finalidad de este trabajo de graduacion fue la de generar sefales
analdgicas de voltaje y corriente empleando el LOGO! 230RCE y el médulo
de expansion AM2 AQ. Para esto se realiz6 como aplicaciéon un control Pl de
la estacién de temperatura y un control para la intensidad de un foco. En el
control Pl de la estacion de temperatura se adquirid y generd sefiales de
voltaje de (OV — 5V), equivalente en un rango de (20 — 70) °C. En el control
de intensidad para foco se generd sefales de voltaje de (OV — 5V), donde
con OVel foco estaba al 100% y con 5V al 0%. Para esto se utiliz6 el
software de programacion LOGO! Soft Confort, en donde se credé una
conexion Ethernet para poder comunicar el LOGO! con el HMI. Dentro de la
programacién en LOGO! Soft Confort se empled funciones analdgicas para
generar y adquirir voltaje. Ademas para manipular el valor de las salidas
analdégicas se conectd un panel tactii KTP600 Basic mono PN al LOGO!
230RCE Ethernet.

PALABRAS CLAVE: ETHERNET, IMPLEMENTACION, CONTROL PI,
ADQUIRIR, GENERAR.
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ABSTRACT

The purpose of this graduate work was to generate analog voltage and
current signals using the LOGO! 230RCE and the expansion module AM2
AQ. For this application was performed as a Pl control station temperature
and control the intensity of an outbreak. In the Pl control temperature station
was acquired and generated voltage signals (OV - 5V) equivalent in a range
of (20-70) ° C. Where to OVel focus was 100% and 0% 5V - In control signal
intensity to focus voltage (5V 0V) was generated. LOGO programming
software used to this! Soft Comfort, where an Ethernet connection is created
to communicate the LOGO! the HMI. Within the program in LOGO! Soft
Comfort analog functions are used to generate and acquire voltage. In
addition to manipulating the value of the analog outputs a touch panel
KTP600 Basic mono PN is connected to the LOGO! 230RCE Ethernet.

KEY WORDS: ETHERNET, IMPLEMENTATION, PI, ACQUIRE, CREATE
CONTROL.



CAPITULO |
1.1. ANTECEDENTES

Debido al avance cientifico, tecnoldgico y a las exigencias de la sociedad
actual, la (LOES) de organismo reguladores de educacion como, “EL
CES”(CONSEJO DE EDUCACION SUPERIOR), CEAASES (CONSEJO DE
EVALUACION ACREDITACION Y ASEGURAMIENTO DE LA CALIDAD DE
LA EDUCACION SUPERIOR) y la SENECYT (SECRETARIA NACIONAL DE
EDUCACION SUPERIOR, CIENCIA, TECNOLOGIA E INNOVACION) es de
suma importancia que los centros de educacion posean laboratorios y
talleres que estén a la par de la tecnologia de la Unidad de Gestion de
Tecnologias (UGT), es fundamental que los estudiantes desarrollen

habilidades, destrezas y el consiguiente aprendizaje significativo.

Por lo expuesto es necesario que la Unidad de Gestion de Tecnologias
cuente con los equipos actualizados, elementos, herramientas y técnicas
gue vayan a la par con la tecnologia actual y que faciliten el desarrollo del
proceso de aprendizaje, de manera particular el manejo y utilizacion de los
modulos de expansion de salidas analdgicas empleando el LOGO! 230RC
Ethernet.

1.2.PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

En la actualidad la industria en general ha avanzado a pasos
agigantados junto con el desarrollo de la tecnologia, es por esto que los
duefios de empresas van actualizando constantemente sus maquinas de
produccidn para competir en un mercado cada vez mas estricto en cuanto a

calidad y economia.

El médulo de expansion LOGO! AM2 AQ que se utiliza para la
generacion de sefiales analdgicas en conjunto con el LOGO! 230RCE
Ethernet, es parte fundamental en el aprendizaje de los alumnos y guia
importante para los docentes de nuestra institucidon académica, siendo un

perfil muy significativo en la industria.
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Al no poseer este tipo de modulos actualizados en la Unidad de Gestion de
Tecnologias ha dado origen a:

» Que los docentes no cuenten con el material didactico para impartir

conocimientos de redes industriales.

» Dificultad en los alumnos para la manipulacion de los equipos
actualizados.

El desarrollo del presente proyecto pretende incentivar a directivos y
alumnos de la unidad de gestibn de tecnologias donde la carrera de
electronica tiene un porcentaje mayor involucrado en el desarrollo y progreso
del pais a través de la industria a formar profesionales con conocimientos
actualizados y personas capaces de adaptarse a la tecnologia avanzada,

desempefiando cualquier funcion a la que esté a cargo.
1.3.JUSTIFICACION E IMPORTANCIA

La Unidad de Gestion de Tecnologias por su caracter de centro de
educacion Superior esta obligado a contar con laboratorios debidamente
equipados para que sus alumnos puedan desarrollar Practicas y adquirir
habilidades, destrezas qué les faciliten su insercidén al &mbito laboral una vez

culminada su carrera.

El proyecto estara enfocado en implementar cuatro modulos de
expansion, dos de entradas analdgicas y dos de salidas analégicas, los
cuales controlaran las diferentes variables. También cabe recalcar que el
proyecto esta compuesto por un HMI KTP600 PN MONOCROMATICO.

De esta manera los docentes de la Unidad de Gestion de Tecnologias se
veran beneficiados ya que con la ayuda de las respectivas guias técnicas
podran capacitar a los alumnos en este tema de una forma didactica y facil

de entender.



1.4.0BJETIVOS:
1.4.1. General:

Implementar dos médulos de expansion de LOGO! AM2 AQ que permita
la realizacién de practicas de generacion de sefales analdgicas, empleando
el LOGO! 230RCE Ethernet.

1.4.2. Especificos:

» Conocer las caracteristicas de los dispositivos que van a ser utilizados

para la generacion de sefales.

» Analizar posibles alternativas de programacion del LOGO! 230RCE
Ethernet.

» Desarrollar el manual Técnico bajo normas preestablecidas, que sirva

como guia para los estudiantes.
1.5. ALCANCE

Este proyecto esta dirigido a la Carrera de Electrénica Mencion
Instrumentacion y Avionica de la Unidad de Gestion de Tecnologias para un
conocimiento mas amplio tedrico-practico de los alumnos y docentes de esta
carrera. La finalidad de este proyecto es la configuracion del médulo de
ampliacion LOGO! AM2 AQ y realizar aplicaciones como ejemplos préacticos
en este caso: un control Pl de la estacion de temperatura y control de

intensidad de un foco.



CAPITULO Il
MARCO TEORICO
2.1 LOGO! 0BA?7.

LOGO! es un controlador compacto que se compone de un modulo
basico y modulos de ampliacion que el usuario selecciona en base a los

requerimientos de cada aplicacion.

El disefio robusto y compacto del LOGO! lo convierte en un equipo para
realizar aplicaciones técnicas de instalacién (p. ej. alumbrado de escaleras,
iluminacién exterior, toldos, persianas, alumbrado de escaparates, etc.), asi
como para ingenieria mecénica y construccion de maquinas y aparatos (p.
ej. sistemas de control de puertas, sistemas de climatizacion, bombas para

agua pluvial, etc.).

LOGO! también permite implementar sistemas de control especiales en
invernaderos o invernaculos, para el procesamiento de sefiales de control y,
mediante la conexion de un moédulo de comunicacion (p. ej. AS-i), para el

control distribuido local de maquinas y procesos. Fuente: [1]
LOGO! es un mddulo l6gico de siemens que incorpora:

> Controles.

» Panel de mando y display retroiluminado.

» Fuente de alimentacion.

» Interfaz para modulos de ampliacion.

» Interfaz para un visualizador de textos (TD) opcional.

» Funciones estandar pre-configuradas, p. ej. Retardo a la conexion,
retardo a la desconexion, relé de impulsos e interruptor software.

» Marcas digitales y analdgicas

» Entradas y salidas en funcion del tipo de dispositivo.

» Interfaz para la comunicacion Ethernet.

» Borne PE para conectar la toma de tierra.

» Dos Leds para sefializar el estado de la comunicacion Ethernet.

Fuente: [2]



2.1.1 Alimentacién de LOGO! 0BA7
Logo! Basic estéa disponible para dos clases de tension:

» Categoria 1 <24 es decir, 12V DC, 24V DC, 24V AC.
» Categoria 2 > 24V, es decir 115...240 V AC/DC.

Las variantes 230 de Logo! estan indicadas para tensiones eléctricas con
un valor nominal de 115 V CA/CC y 240 V CA/CC. Las variantes 24 de Logo!
y 9 las variantes 12 de Logo! son adecuadas para 24 V DC, 24 V AC 6 bien
12 VDC.

2.1.2 Bornes de LOGO! OBA7

Las entradas se designan con la letra | y una cifra. En la parte frontal de
Logo!, se vera los bornes de las entradas. Sélo en los mddulos analdgicos
Logo! AM2 Al y AM 2 AQ los bornes de entradas y salidas estan en la parte
inferior. Las salidas se designan con la letra Q y una cifra. En los bornes se
identifican todas las conexiones y estados que se pueden utilizar en Logo!.
Las entradas y salidas pueden tener el estado '0’ o el estado '1’. El estado '0’
significa que no hay tensién en la entrada. El estado '1’ significa que si hay
tension. Los bornes 'hi’, ’lo’ y X’ son utilizados para facilitar la elaboracion del

programa:
“hi” (high) tiene asignado el estado fijo '1’,

“lo” (low) tiene asignado el estado fijo '0’. Fuente: [3]



2.1.3 Estructura de LOGO! OBAY.
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) Fuente de alimentacion @ Entradas
@ Salidas @ Borne PE para conectar la toma de tierra
&) Conector RJ435 para la conexidn a Ethernet (&) LEDs de estado de la comunicacion
{10/100 Mbits/s) Ethernet
@  Slot para tarjetas SD (con tapa) LCD
(@  Panel de control Conector de cable del LOGO! TD
)] Interfaz de ampliacion i Conectores hembra de codificacion

mecanica

FIGURA 1: Estructura LOGO! OBAY.
Fuente: [1]



2.1.4 Simbologia de LOGO! 0BAY.

—— Version con display, dispone de B entradas, 4 salidas y 1 interfaz Ethernet.

FIGURA 2: Simbologia LOGO! OBA?Y.
Fuente: [4]

2.1.5 Versiones.
Estan disponibles las siguientes versiones:

TABLA 1:
Versiones LOGO!

Simbolo Nombre Tensién de Entradas Salidas

alimentacién

= LOGO! 12/24 VDC 8 Digtales 4 relés (10 A)
=t 12/24RCE
(OBAT)

LOGO! 230RCE 115 -240 V AC/DC 8 Digitales 4 relés (10 A)

Fuente: [5]

» De ellas pueden utilizarse alternativamente: 4 entradas analdgicas (O -
10V) y 4 entradas digitales rapidas.

» Versiones de 230 V AC: Dos grupos de 4 entradas cada uno. Toda
entrada de un grupo debe estar conectada a la misma fase. Es
posible interconectar grupos con fases diferentes.

» Las entradas digitales pueden utilizarse con accién P o N.

Fuente: [5]

2.1.6 Entradas de LOGO! OBA7
» Entradas digitales

Las entradas digitales se identifican mediante una I. El nimero de
entradas digitales (11, 12,...) se corresponde con el niumero de conectores de
entrada del modulo base LOGO! y de los mdédulos digitales conectados en el

orden de montaje. Las entradas digitales rapidas 13, 14, I5 e 16 de las
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versiones LOGO! 24/240, LOGO! 24C/24Co, LOGO! 12/24RC, LOGO!
12/24RCo y LOGO! 12/24RCE pueden utilizarse como contadores rapidos.

» Entradas analdgicas

Las versiones LOGO! 24, LOGO! 240, LOGO! 24C, LOGO! 24Co,
LOGO! 12/24RC, LOGO! 12/24RCo y LOGO! 12/24RCE incorporan las
entradas 11, 12, 17 e I8, que también pueden programarse para ser utilizadas
como entradas Al3, Al4, All y Al2. Como se describe en el apartado "Ajustar
el numero de entradas analdgicas del LOGO! Basic, estos médulos pueden
configurarse de manera que utilicen dos entradas analdgicas (All y Al2), o
todas las entradas (cuatro). Las sefales en las entradas 11, 12, 17 e I8 se
interpretan como valores digitales. Las sefiales en las entradas Al3, Al4, All
y Al2 se interpretan como valores analogicos. Tenga en cuenta que Al3
corresponde a 11, en tanto que Al4 corresponde a 12. Esta numeracion
conserva la anterior correspondencia de All con 17 y Al2 con 18 que existia
en la serie de dispositivos OBA5. Las entradas de un modulo analégico
conectado se numeran de acuerdo con las entradas analégicas ya
disponibles. En el apartado "Configuracion maxima con mdédulos de
ampliacion y comunicacion encontrard configuraciones de ejemplo. En el
modo de programacion, cuando se selecciona la sefal de entrada de una
funcidén especial que adopte un valor analégico, LOGO! ofrece las entradas
analogicas All a Al8, las marcas analégicas AM1 a AM6 (OBA6) o AM1 a
AM16 (OBAY7), las salidas analdgicas AQ1 y AQ2, asi como los niumeros de

bloque de las funciones con salidas analdgicas.
2.1.7 Salidas de LOGO! OBA7
» Salidas digitales

Las salidas digitales se identifican con una Q. Los numeros de las salidas
(Q1, Q2, ... Q16) se corresponden con los numeros de los conectores de
salida del médulo base LOGO! y de los médulos de ampliacion conectados

en el orden de montaje. Consulte la figura siguiente. [5]

También estan disponibles 16 salidas no conectadas en LOGO! 0BA6 6

64 salidas no conectadas en LOGO! OBA7. Estas se identifican con una “x” y
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no pueden reutilizarse en un programa (a diferencia de las marcas, por
ejemplo). La lista muestra todas las salidas no conectadas programadas y
una salida no conectada qué no se ha configurado aun. El uso de una salida
no conectada es Util por ejemplo en la funcidon especial "Textos de aviso" si

solo el texto de aviso es relevante en el programa.
» Salidas analdgicas

Las salidas analogicas se identifican con AQ. Hay dos salidas anal6gicas
disponibles, a saber: AQl y AQ2. Una salida analdgica solo puede
conectarse con la entrada analogica de una funcion, una marca analdgica

(AM) o un conector de salida analdgico.

La figura siguiente muestra una configuracion de ejemplo de LOGO! y la
numeracion de las entradas y salidas del programa. Fuente: [5]

Emtradas
—_———— N T T e

s /

Salidas Entradas anabbgicas Salides anslogicas

FIGURA 3: Estructura entradas y salidas analdgicas.
Fuente: [5]

2.1.8 Marcas
Las marcas se identifican con M o AM. Las marcas son salidas virtuales

gue devuelven el valor de sus entradas. LOGO! OBA7 dispone de 27 marcas
digitales (M1 a M27) y 16 marcas analdgicas (AM1 a AM16).
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2.2 MODULO DE AMPLIACION AM2 AQ.

LOGO! AM2 AQ 6ED1055-1MMO00-OBAL1l permite conectar 2 salidas
analogicas, en lazo de tension o en lazo de corriente. De esta manera
podemos emitir una sefal para el manejo de equipos que requieran este tipo
de tecnologia, como por ejemplo:

» Posicionamiento de valvulas proporcionales.

» Set point de velocidad de drivers para motores o servomotores.

» Control de temperatura con interfaces de potencia (relés de estado
sélido).

» Control de presion de salida de bombas en plantas de agua.

2.2.1 Forma de conexion y caracteristicas

Le= 204 ... 288V DC
lzavoc = 35 ... 90 mA
Vi,v2= 0..10vVDC

1,12=  0/4 .. 20mA
Rl >= SkQ
R2 == 250

L+ ——

FIGURA 4: AM2 AQ - conexidn y caracteristicas.
Fuente: [5]
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2.2.2 Estructura LOGO! AM2 AQ (0... 10 V DC 06 0/4... 20 mA)

@®

@ Fuente de alimentacion @ Salidas

(3) LED RUN/STOP (@) Interfaz de ampliacion

@ Pines de codificacion @ Conectores hembra de codificacion mecanica
mecanica

@ Corredera Borne PE para conectar la toma de tierra

FIGURA 5: Estructura de AM2 AQ.
Fuente: [5]

2.2.3 Simbologia

El médulo de ampliaciéon puede conectarse a LOGO!:

Simbolo | Nombre Fuente de Entradas Salidas
alimentacion
LOGO! AM2 AQ 24V DC MNinguno 2 analdgicas
g 0..10VDCo
0/4..20mA &

FIGURA 6: Simbologia LOGO! AM2 AQ.
Fuente: [5]

> No se admiten fases distintas dentro de las entradas.

» 0-10V, 0/4 - 20 mA pueden conectarse opcionalmente.

> Dos grupos de 4 entradas cada uno. Toda entrada de un grupo debe
estar conectada a la misma fase. Es posible interconectar grupos con

fases diferentes.
2.3 SIMATIC HMI KTP600 BASIC MONO PN.

Los paneles SIMATIC HMI llevan muchos afos dando buenos resultados

en las més diversas aplicaciones en todos los sectores. No solo destacan
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por su innovador disefio y su elevado rendimiento. Totalmente nueva es la
configuracion con SIMATIC WiIinCC desde el TIA Portal, que permite a los
usuarios beneficiarse de una eficiencia energética desconocida hasta el

momento.
Funcionalidad homogénea en todos los tamafios de pantalla:

La funcionalidad del hardware es idéntica dentro de cada familia de
equipos. El usuario puede escoger el tamafio de pantalla idoneo para su
aplicacion y optar por la modalidad de manejo con pantalla tactil y/o teclado.
Como el software es escalable, puede comenzarse por una solucién
pequefia e irla ampliando paulatinamente y con toda facilidad, por ejemplo:

aumentando el nUmero de variables.

Las innovadoras interfaces de usuario graficas permiten un manejo y una

visualizacién intuitivos con opciones totalmente innovadoras.
SIMATIC HMI Confort Panels:

La opcion ideal para aplicaciones exigentes.

SIMATIC HMI Basic Panels:

Funciones basicas para aplicaciones HMI sencillas.
SIMATIC HMI Mobile Panels:

Maxima movilidad en el manejo y la visualizacion.

SIMATIC HMI Key Panels:

Paneles de mando pre configurados y listos para montar.
Eficiencia de ingenieria totalmente innovadora:

Los paneles SIMATIC HMI se configuran intuitivamente en el TIA Portal
con el software escalable SIMATIC WiIinCC. Se obtiene una elevada
eficiencia de ingenieria al utilizar otros componentes de la gama de la Totally
Integrated Automation, por ejemplo: los controladores SIMATIC. Gracias a la
perfecta interaccion con STEP 7, ya no es necesario introducir varias veces

los mismos datos y se garantiza una maxima coherencia.
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Seguridad de lainversion a largo plazo:

SIMATIC aseguran sus inversiones a largo plazo. Los proyectos creados
se migran directamente al producto sucesor. Una vez descatalogado un
modelo, le apoyamos con una disponibilidad a largo plazo de los recambios.
Asi mismo, los accesorios especificos estan disponibles para cualquier
producto durante todo su ciclo de vida. Fuente: [6]

2.3.1 Componentes del KTP600 Basic mono PN
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@ Display/Pantalla tactil ® Conexion para la fuente de alimentacion
@ Escotaduras para las mordazas de fijacion (@  Placa de caracteristicas

@  Junta de montaje ® MNombre del puerto

@ Teclas de funcion @ Guia para las tiras rotulables

& Interfaz PROFINET @ Conexion para tierra funcional

FIGURA 7: Componentes HMI.
Fuente: [6]

2.3.2 Conectar y probar el panel de operador

Conecte la fuente de alimentacion.

La pantalla se ilumina tras conectar la fuente de
alimentacion. Durante el arranque se visuahza una
barra de progreso,

Si no arranca el panel de operador, es posible que
los cables estén intercambiados en el bome de
conexion de red. Compruebe los conductores
conectados y cambie su conexidn.

FIGURA 8: Encender el panel de operador.
Fuente: [6]
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Transfer

Confrod Panel

Conmute el panel de operador al modo de
operacion "Transfer" con el botdn "Transfer”,

El modo de operacion Transfer solo puede
activarse si hay como minimo un canal de datos
habilitado para la transferencia.

Con el boton "Start” se inicia el proyecto
residente en el panel de operador.

Si no efectiia ninguna accion, el proyecto se
abrira automaticamente en el panel de operador
tras un tiempo de retardo.

Con el boton "Control Panel” se inicia el Control
Panel del panel de operador.

En el Control Panel se realizan distintos ajustes,
p. gj. los ajustes para la transferencia.

FIGURA 9: Ventana Loader.

Fuente: [6]

2.3.3 Funciones generales del teclado de pantalla

Las teclas siguientes estan disponibles en el teclado de pantalla de todos los

paneles de operador Basic:

Cursor hacia la izquierda

Cursor hacia la derecha
Bormrar un caracter

BSP
Cancelar la entrada

ESC

Confirmar la entrada

Mostrar un texto de ayuda. Esta tecla sdlo aparece si se ha configurado un texto de

Help | | ayuda para el objeto de control.

FIGURA 10: Teclado de pantalla.
Fuente: [6]




2.3.4 Introducir datos en el KTP600 Basic mono PN

1. Togue el objeto de control
4 deseado en iz imagen.

Se abnira el teclado de pantalia
NUMETICco.

I 2. Infroduzca &l valor.
Dependiendo de la

_ configuracion, al hacero, el
= 1 z £ ES': panel de operador emitird una
sefial aclstica.
. Confirme la entrada con <intro=

o rechacela con <Esc>.
: i )\3 En ambos Ca505 58 cemard el
Il g) tecladn de pantaia.
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FIGURA 11: Ingreso de valores numéricos.
Fuente: [6]

2.3.5 Configurar el sistema operativo

Abra el Control Panel con el botdn
Lo v b | "Control Panel” del Loader.
Configure su panel de operador en el
Control Panel. Se pueden realizar los
ajustes siguientes:

n

Sturt + Ajustes de comunicacion
\ *  Ajustes de operacion
,_7 « Proteccion por contrasefia
Corinod Panel . x
+« Ajustes de transferencia
+ Protector de pantalla
Basic Panals DP = Sefiales aclsticas

CORENRS El simbolo "MP1 / Profibus Setfings”

4(; %& sdlo existe en los Basic Panels DP.
>> WP § Profibus ; i : .

El simbolo "Profinet” solo existe en los
ap Paz=uord g
senr.;.s Basic Panels PN.

e B B

SeraensEwes  Sound Senings

Basic Panels PN

nl: ol Pene

A 2

M:l =

SereanERwar  Sound Sanings

FIGURA 12: Abrir el control panel.
Fuente: [6]
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2.3.6 Modificar la configuracion de red

1. Abra con el botén "Profinet” el cuadro
de didlogo "Profinet Settings”.

2. Elija si la direccidn se debe asignar
automaticamente via DHCP, o bien si
desea introducirla manualmente.

3. Sidesea asignar la direccion
manualmente, introduzca las
direcciones IP validas con el teclado

= de pantalla en los campos de entrada

Pagwoss | wow | owke | "IP Address", "Subnet Mask" y
AnF address can be sulmaicaty "Default Gateway™ (si fuese
assigned fo his device. aplicable).

O Obtain on P adress via DHCP 4. Cambie a la ficha "Mode".

© Specly P adiress 5. Introduzca en el campo de entrada
Paddress:  [132 [155 [218 | 24 "Speed” la velocidad de transferencia

| > de la red PROFINET. Los valores
SubnetMask: | 255 | 255 [ 255 | 0 1.&1@\ admisibles son 10 Mbit's y 100 Mbit/s
DefGatewsy:[ 0 |0 | 0 |0 6. Elija el tipo de comunicacidn "Half-
Duplex" o "Full-Duplex”.

7. Sila casilla de verificacion "Auto
MNegotiation" esta activada, se
activaran las funciones siguientes:

— Eltipo de conexion y la velocidad
de transferencia en la red
PROFINET se detectaran y
activaran automaticamente.

- La funcioén "Auto-Crossover” se
activara, es decir, el panel de
operador puede conectarse a un
PC o a un controlador sin otro
cable Crossover adicional.

8. Cambie a la ficha "Device".

9. Introduzca un nombre de red para
panel de operador. El nombre debe
cumplir las siguientes condiciones.

— Longitud maxima: 240 caracteres
- Caracteres especiales: sdlo "-"y

|

AI \ - Sintaxis no vélida: "n.n.n.n" (n=0
Faddess 0000 % a 999) y "port-yxz” (x, y, Z=0a 9)
MAC Adiress  00-13-68-1B-EADF 10. Cierre el cuadro de didlogo con "0OK”
para aplicar las entradas realizadas.

FIGURA 13: Configuracion direccién IP.
Fuente: [6]



2.3.7 Configuracion de la pantalla tactil
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Carafully press and briefy hold stus on the center of
the targel. Repaat as the target moves around the screen.

4

5
L ™ | il
LN )
ew calibration settings have boon measurod.
Tap tho screan o regisier saved datn.

Wait for 30 socnnds 1o cancel Baved dats and
ke the currend seting.

)

T bl 30 sée

-

Abra con el botén "OP" &l cuadro de
didglogo "OP Properties®.

Cambie a la ficha "Touch".

Abra la pantalla de calibracidn con el
boton “Recalibrate”.

Pulse con el lapiz tactil o el dedo
sobre la cruz que aparece &n el
centro de la pantalla.

Pulse con el lapiz tactil

o con el dedo

en la cruz mévil en los dngulos
de la pantalla.

Pulse con el lapiz tactil o el dedo
ofra vez en al centro de |a pantalla
para confirmar las entradas.

. Cierre el cuadro de didlogo con “OK"

para aplicar las entradas realizadas.

FIGURA 14: Calibrar pantalla.

Fuente: [6]
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2.4 TIA PORTAL

TIA Partal

FIGURA 15: TIA PORTAL.
Fuente: [7]

Tia portal V11 realiza conversiones implicitas de tipos de datos en las
instrucciones en las que tipos de datos méas pequefios (como Sint o Byte) se
convierten automaticamente a tipos de datos mas grandes (como Dint,
DWord, Real o LReal).

Por ejemplo, un valor entero (Int) se convertira automaticamente a entero
doble (DInt) o a Real por una instruccion que esté configurada para utilizar
Dint o Real. No hace falta utilizar una instruccion adicional de conversion

para convertir el valor.

Para la ingenieria de un sistema de automatizacién se ha popularizado
varias herramientas de configuracion. Gracias al framework de ingenieria
que ofrece el Portal de Totally Integrated Automation (TIA Portal)
practicamente desaparecen las fronteras entre estos productos de software.
En el futuro, este framework serd la base de todos los sistemas de ingenieria
para la configuracion, programacion y puesta en marcha de
automatas/controladores (PLC), sistemas de supervision / pantallas y
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accionamientos incluidos enTotally Integrated Automation.Un auténtico hito
Totally Integrated Automation Portal reune todas las herramientas de
software de automatizacion dentro de un Unico entorno de desarrollo. Con el
primer software de la industria con un solo entorno de ingenieria, TIA Portal
supone un hito en el desarrollo de software. Un proyecto de software Unico

para todas las tareas de automatizacion.
2.4.1 Apariencia homogénea

El framework de ingenieria comin en el que estan integrados los
productos de Software unifica todas las funciones comunes, incluso en lo
relativo a su representacion en la pantalla. La unificacién del manejo de
distintos editores facilita la tarea de aprendizaje y permite al usuario

concentrarse en lo esencial de su trabajo.
2.4.2 Inteligencia integrada

Editores inteligentes muestran de modo contextualizado justo lo que el
usuario necesita en el momento para la tarea que esté realizando: funciones,
propiedades, librerias, etc. El método de la pantalla partida permite tener
abiertos varios editores a la vez e intercambiar datos entre ellos. Este
intercambio de datos se ejecuta con facilidad mediante la funcion “Arrastrar y

colocar”.
2.4.3 Méaxima transparencia de los datos

Solo es necesario introducir una vez los datos cuando se utilizan en
distintos editores y para sistemas de destino diferentes. Gracias a la gestion
de datos centralizada y orientada al objeto que ofrece el TIA Portal, los datos
de aplicacion modificados se actualizan automaticamente para todos los
equipos (PLC y HMI) implicados en el proyecto. La base de datos
compartida garantiza una consistencia absoluta en todo el proyecto de

automatizacion.
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2.4.4 Soluciones reutilizables

En librerias claramente estructuradas se administran bloques de
programa y faceplates, incluidos en el suministro o creados por el propio

usuario, asi como equipos y médulos ya configurados.

En el TIA Portal también se pueden reutilizar bloques o proyectos
enteros, creados con versiones anteriores de los productos de software
integrados en el TIA Portal. La reutilizacién reduce el trabajo de ingenieria y,
al mismo tiempo, incrementa la calidad del sistema de automatizacion.
Fuente: [7]

2.5 LOGO! SOFT CONFORT

SIEMENS

LOGO!Soft Comfort
VTS (2093-03-14 0B-45)
£ Smann A 2071

FIGURA 16: LOGO! Soft Confort.
Fuente: [4]

Logo! Soft Confort permite crear programas de forma eficaz, cémoda,
confortable y clara en el PC ("Cableado por pulsacién de tecla“). Una vez
creado el programa, puede evaluar qué variante de Logo! se requiere para el
programa ya terminado o puede definir con antelacion, para qué variante de

Logo! desea crear el programa.
Las funciones mas utiles son:

» La simulacién offline del programa,
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La indicacion simultanea del estado de varias funciones especiales,

La posibilidad de documentar programas ampliamente,

vV V VYV

La indicacién de estados de valores actuales de Logo! en modo RUN
» La extensa ayuda en pantalla.

2.5.1 Interfaz de usuario

Al abrir Logo! Soft Confort V7.0 aparece la interfaz de usuario vacia de
Logo! Soft Confort. Al hacer clic en el icono Logo! Soft Confort creara un
nuevo programa vacio. Ahora puede ver la interfaz de usuario completa de
Logo! Soft Confort. La mayor parte de la pantalla la ocupa entonces el area
dedicada a la creaciéon de esquemas de conexiones. Esta area se denomina

interfaz de programacion.

En la interfaz de programacion se disponen los simbolos y enlaces del
programa. Para no perder la vista de conjunto, especialmente en el caso de
programas grandes, en el extremo inferior y derecho de la interfaz de
programaciéon se dispone de barras de desplazamiento que permiten mover
el programa en sentido horizontal y vertical.

LTS & . o e oo e o EETTTE RN
Ameyve bdorn bowee Yo Herwsein Ve fwude =4
3 a " £ = E]
O-F-#Ed | By « EmeHE 59 ERY
5 i s
[ o2
Tt s by
|8 s
1 Zsstmes armnge:

e 7 e el E Had S awind B

FIGURA 17: Interfaz de usuario.
Fuente: [8]
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1) Barra de menus
2) Barra de herramientas "Estandar"
3) Interfaz de programacion
4) Ventana de informacion
5) Barra de estado

6) Funciones:

» Constantes y conectores
» Funciones basicas
» Funciones especiales

7) Barra de herramientas "Herramientas"
2.5.2 Barra de menus

En la parte superior de la ventana de Logo! Soft Confort se encuentra la
barra de menus. Esta contiene los distintos comandos para editar y gestionar
los programas, también ajustes predeterminados y funciones para transferir

el programa del y al Logo!.

2.5.3 Barras de herramientas

Logo! Soft Confort provee tres barras de herramientas, a saber:
» Barra "Estandar”

La barra de herramientas "Estandar" se encuentra por encima de la
interfaz de programacioén. Al iniciar Logo! Soft Confort aparece una barra de

herramientas "Estandar" reducida a las funciones esenciales.

La barra de herramientas "Estandar" proporciona acceso directo a las
principales funciones de Logo! Soft Confort. La barra de herramientas
"Estandar" completa aparece tan pronto como se accede a un programa

para su edicion en la interfaz de programacion.
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FIGURA 18: Barra de herramientas "Estandar".
Fuente: [8]

Mediante los botones de esta barra pueden realizarse, entre otras cosas,
las siguientes acciones: crear un programa; cargar, guardar o imprimir un
programa existente; cortar, copiar y pegar objetos de un circuito o transferir
datos desde y hacia el Logo!. La barra de herramientas "Estandar" se puede
seleccionar y mover con el ratdon. Si cierra la barra de herramientas

"Estandar”, ésta permanecera siempre acoplada a la barra de mendus.
» Barra "Herramientas"

La barra "Herramientas" se encuentra en el borde izquierdo de la
pantalla. Los botones dispuestos en esta barra permiten cambiar a diferentes
modos de edicién para crear o procesar programas de forma rapida y

sencilla.

En la barra "Herramientas" se puede seleccionar y mover con el ratén. Si
cierra la barra de herramientas "Estandar”, ésta permanecerd siempre

acoplada a la barra de menus.
» Barra "Simulacion”

Esta barra de herramientas so6lo es relevante para la simulacion de

programas.
Iniciar la simulacion.
[
- Parar la simulacién.

¥ Detener 1a simulacion (pausa).

FIGURA 19: Botones para controlar la simulacion.
Fuente: [9]
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2.5.4 Ventana de informacién

La ventana de informacion muestra informacién e indicaciones. Los
dispositivos Logo! propuestos por la funcibn Herramientas -> Determinar
Logo! como dispositivos posibles para el programa se visualizan asimismo

en la ventana de informacion.
2.5.5 Barra de estado

La barra de estado se encuentra en el borde inferior de la ventana de
programa. Aqui se proporciona informacion acerca de la herramienta activa,
el estado del programa, el factor de zoom ajustado, la pagina del esquema
de conexiones y el dispositivo Logo! seleccionado. Fuente: [9]

2.6 INSTRUCCIONES EN LOGO! SOFT COMFORT
2.6.1 Constantes
Digital:

> Entradas

FIGURA 20: Entrada digital.
Fuente: [8]

Los bloques de entrada representan los bornes de entrada de LOGO!. Hay

24 entradas digitales disponibles como maximo.

En la configuracion de bloques puede asignar un borne de entrada
diferente a un bloque de entrada, si el nuevo borne no se esta utilizando aun

en el programa.

» Niveles fijos

hi o

FIGURA 21: Estado 1 (alto).
Fuente: [8]
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Si la entrada de un bloque debe tener siempre el estado de sefal 'H', ajuste
la entrada a hi (hi = high).

le G

FIGURA 22: Estado 0 (bajo).
Fuente: [8]

Si la entrada de un bloque debe tener siempre el estado de sefial 'L', ajuste
la entrada a lo (lo = low).

> Salidas

1 4QLg

FIGURA 23: Salida digital.
Fuente: [8]

» Conectores abiertos

FIGURA 24: Conector abierto.
Fuente: [8]

Si no utliza la salida de un blogue (p. ej. en textos de aviso),
interconéctela con el bloque "Conector abierto”. Numero de conectores
abiertos: 16 (para LOGO! 0BA6) 6 64 (para LOGO! 0BA7).

Analdgicos:

» Entradas analdgicas

AL|

FIGURA 25: Entrada analdgica.
Fuente: [8]

Los dispositivos LOGO! 12/24RC, LOGO! 12/24RCo, LOGO! 24, LOGO!
240, LOGO! 24C, LOGO! 24Co y LOGO! 12/24RCE, asi como los médulos
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de ampliacion LOGO! AM2 12/24 procesan sefales analdgicas. Es posible
utilizar ocho entradas analdgicas como maximo. En la configuraciéon de
bloques puede asignar un borne de entrada diferente a un bloque de

entrada, si el nuevo borne no se est4 utilizando adn en el programa.

» Salidas analdgicas

1 1AL 4

FIGURA 26: Salida analdgica.
Fuente: [8]

Hay dos salidas analdgicas disponibles, a saber: AQl1 y AQ2. A una
salida analdgica sélo puede conectarse un valor analégico, es decir, una

funcion con una salida analdgica o una marca analégica AM.

Si conecta una salida analégica real con una funcidon especial que
disponga de una salida analogica, considere que ésta solo puede procesar

valores comprendidos entre 0 y 1000.

A partir de la serie de dispositivos OBA5, la reaccion de las salidas
analdgicas puede configurarse de manera que éstas conserven sus ultimos
valores cuando el LOGO! pase a STOP. Alternativamente, puede configurar
valores especificos que deban aplicarse a las salidas AQ1 y AQ2 cuando el
LOGO! pase a STOP.

También puede configurar el rango de valores de salida analdgicos.

Tiene dos opciones: Normal (0 a 10 V, o bien 0 a 20 mA), 0 4-20 mA.

» Marcas analdgicas
TS
| 0

FIGURA 27: Marcas.
Fuente: [8]
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Los bloques de marcas devuelven en su salida la sefial de entrada.
LOGO! OBA7 provee 27 marcas digitales (M1 a M27) y 16 marcas
analégicas (AM1 a AM16).

Red:

» Entradas analdgicas de red

4_‘

FIGURA 28: Entrada analdgica de red.
Fuente: [8]

Existe la posibilidad de conectar una entrada analdgica de red a una
entrada de bloque. Se pueden configurar hasta 32 entradas analdgicas de

red.
Las entradas analdgicas de red pueden leer valores de los siguientes tipos:

> VM

> Esclavo

Al leer valores de la VM, el rango de la direccion VW estad comprendido entre
0y 849.

2.6.2 Funciones basicas

» AND

;
3 _Q
L|.

FIGURA 29: Funcion AND:
Fuente: [8]

La salida de la funcion AND sélo adopta el estado 1 si todas las

entradas tienen el estado 1, es decir, si estan cerradas.

Si no se utiliza una entrada de este bloque (x), se le asigna el valor x = 1.
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» XOR

[
[
i

P —

FIGURA 30: Funcion XOR.
Fuente: [8]

La salida de la funcibn XOR (O-exclusiva) adopta el estado 1 si las entradas

tienen diferentes estados de sefial.

Si no se utiliza una entrada de este bloque (x), se le asigna el valor x = 0.
2.6.3 Funciones especiales

Analdgicos:

» Instruccion aritmética

En - +=

Par— A"_AQ

FIGURA 31: Instruccién aritmética.
Fuente: [8]

El blogue "Instruccion aritmética" calcula el valor AQ de una ecuacién

formada por operandos y operadores definidos por el usuario.

» Amplificador analdgico

Fx A

Far o 4= A

FIGURA 32: Amplificador analdgico.
Fuente: [8]

Esta funcion especial amplifica un valor aplicado en la entrada analdgica

y lo devuelve en la salida analégica.

» MUX analégico

Al

o
4

f
1

2
=]

patunlunlpyl

r

FIGURA 33: MUX analdgico.
Fuente: [8]



30

Cuando estd activado, el SFB Multiplexor analégico muestra uno de
cuatro valores analdgicos predeterminados, dependiendo de las condiciones
de la entrada.

S1 y S2 (selectores) para seleccionar el valor analégico que debe

devolverse.

S1 =0y S2 =0: se devuelve el valor V1
S1 =0y S2 =1: se devuelve el valor V2
S1 =1y S2 =0: se devuelve el valor V3
S1=1y S2 =1: se devuelve el valor V4

» Regulador PI

—

A

FIGURA 34: Regulador PI.
Fuente: [8]

El regulador PI es un regulador de accion proporcional e integral. Puede

utilizar ambos tipos de regulador por separado, o bien combinarlos.
Otros:

> Texto de aviso

En 4
P ora
Par

FIGURA 35: Texto de aviso.
Fuente: [8]

Cuando el LOGO! esta en modo RUN, esta funcion muestra textos de
aviso y parametros de otros bloques en el display integrado del LOGO! o del
LOGO! TD.

Los dispositivos LOGO! 0BA7 y 0BA6 soportan numerosas funciones
nuevas de textos de aviso que no soportaban los dispositivos LOGO! 0BA5 o
versiones anteriores. Algunas de las nuevas funciones sélo estan

disponibles en los dispositivos LOGO! 0BA7.
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CAPITULO 1ll
DESARROLLO DEL TEMA
3.1 PRIMEROS PASOS EN LOGO! SOFT:
3.1.1 Verificacion de la versién DE LOGO! Soft Confort.

Para ingresar al programa LOGO! Soft, dar doble clic en el icono que se

muestra a continuacion (FIGURA 36):

El Wifcad 2043 *
E: FowerPoing 113 3

=51 515 7 Professional 3

! LOGOSs Camdant W70

m LabVIEW 2083 v
" aTube Cabcher

,._;!f’ Faimt \ '
_- —

ﬁ" BASCOM-AVR

nEI Eacel 2003 3
m Tl Portal W11 ¥

FIGURA 36: Icono de LOGOQ! Soft Confort V7.0.
Fuente: [8]

Al abrir el software, ubicar el puntero del mouse en la barra de menu donde
dice Help, luego seleccionar About (FIGURA 37).

Se desplegara una pantalla (FIGURA 38), en donde aparece la version de
LOGO! Soft que esta instalada en el computador.

Verificar que sea la version 7.1.5, ya que en las versiones anteriores no
estan habilitadas algunas opciones en el arbol de instrucciones.

W ocoisoft Comfort
Fie Toos ()

D~ & Contents
*? Context-senstre Help
Ugpdate Center...

FIGURA 37: Informacién acerca de LOGO! Soft.
Fuente: [8]
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Gerersl | Syptem mks|

SIEMENS

LOGO!Saft Comfort
VT.1.5 [2013-03-14 0B-45)
& Siemens A3 2011

i)

FIGURA 38: Pantalla de informacién acerca de la versién de LOGO!.
Fuente: [8]

3.1.2 Pasos para cambiar a idioma espafiol:
En la barra de menu ubicarse en Tools, seleccionar Options (FIGURA 39).

En la ventana que aparece (FIGURA 40), seleccionar Lenguage, luego
escoger el idioma que desea, en este caso Espafol, dar clic en Ok y se
despliega una ventana de aviso (FIGURA 41), en donde indica que se debe
cerrar y abrir nuevamente el programa para que los cambios realizados se

guarden.

Finalmente al reiniciar el programa LOGO! Soft, se observa que todos los
titulos de la barra de menu esté en espafiol (FIGURA 42).

T 106050t Comfot

File [Taols| Help

E Transfer k

B} Connect Modem...
B Oiconnect Modem

FIGURA 39: Opciones de LOGO! Soft — Tools.
Fuente: [8]
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(Lok ][ comnt ][ rew |

FIGURA 40: Ventana de opciones para seleccionar el idioma.
Fuente: [8]

@ Changes are not applied until
restart of the program.

FIGURA 41: ventana de aviso, para reiniciar el programa.
Fuente: [8]

i LoGO!Soft Comfort

[.ﬁm:hi'm| Herramientas Ayuda

O~ &= & k?

FIGURA 42: Barra de menu en espafiol.
Fuente: [8]

3.1.3 Pasos para instalar la version v7.1.5:

En la barra de menu dirigirse a la opcion Ayuda y seleccionamos Update
Center (FIGURA 43).

A continuacion de esto se despliegan unas ventanas indicando los pasos
gue se debe seguir.

En el paso 1 (FIGURA 44), dar clic en siguiente.
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Archive Herramientas [Ayuda

Temas de Ayuda...

¢ jQué es esto?

Update Center...

Acerca de...

FIGURA 43: Barra de menu, Update Center.
Fuente: [8]

9 Upaore - Paso

El Update-Cencer le ayudard a inscalar
idicmas adiciomales, actualizacicmes
§ Service-Fachks,

FIGURA 44: Paso 1, Update Center.
Fuente: [8]

Paso 2 (FIGURA 45), seleccionar la fuente de actualizacion, en este caso

sistema de archivos.

FIGURA 45: Paso 2, seleccionar la fuente de actualizacion.
Fuente: [8]
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Paso 3 (FIGURA 46), seleccionar la direccion de fuente en donde se
encuentra el archivo para actualizar el software. Dar clic en siguiente para

continuar.

Derectoric con informacdn de achualracon

[ <ads || Sguets> || Ao

!

FIGURA 46: Paso 3, seleccién del directorio.
Fuente: [8]

Paso 4 (FIGURA 47), seleccionar Update V7.1.5 (Service Pack) y hacer clic

en siguiente para continuar.

Desaripaidn
Update to V7.1.5 (2013-03-14 0B=-49).

FIGURA 47: Paso 4, seleccion de actualizaciones disponibles.
Fuente: [8]
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Paso 5 (FIGURA 48), dar clic en siguiente para continuar.

Las accualizasisnes elegidas
fueron transferidas correctamsnce;
ahora se descomprimirén las actualizaciones.

l < Alriks Jl Siguente > ] Fanakrar

FIGURA 48: Paso 5, descomprimir archivos.
Fuente: [8]
Paso 6 (FIGURA 49), dar clic en finalizar para completar la actualizacion,
luego el programa se cerrara automaticamente para guardar los cambios.

La actualizacidn ha finalizado COrTrecTamEnteE.
Para aplicar lo= cambios
&5 preciso reiniciar LOGO!Soft Comfort.

El programs s& cerrard ahora.

FIGURA 49: Paso 6, actualizacién finalizada.
Fuente: [8]
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3.1.4 Pasos para agregar una nueva interfaz Ethernet:

En la barra de menu, dentro de herramientas seleccionar opciones (FIGURA
50).

FIGURA 50: Barra de menu.
Fuente: [8]

Dentro de la ventana desplegada seleccionar la opcién Interfaz (FIGURA
51).

o —=!

=
g |
Ve dacamentacin able LOOCH i Bihanet
]

W o Hortrs Dreccin P Miscwwden... Famarsla Extack

bl Cosshumcer consuarsi |
==

5, Semulacion

-
Lokl Pl

T i e

FIGURA 51: Ventana de opciones.
Fuente: [8]

Dar clic en el boton Agregar (FIGURA 51) y aparece una venta para
configurar la direccion IP (FIGURA 52). Esta direccion IP es la que se ha
designado al LOGO! 230RCE, en este caso es 192.168.0.2.

3l Configurar direceisn IP .
Nutva configuraciin P
Direcoiin [P 192,169, 0. 3
Mézcara de subred:
Pasarela:
[Acsptar ] [ cancetor |

FIGURA 52: Ventana para configurar la direccion IP.
Fuente: [8]
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Una vez ingresada la direccion IP dar clic en el casillero siguiente a lado
de “Mascara de subred” (FIGURA 53), se observa que automaticamente se

designa una direccion. Dar clic en aceptar para continuar.

T. Configurar direccién IP e
Mueva configuracion IP
Direccin IP: 1192.168. 0. 2
Méscara de subred: |255.255.255. 0|
Pasarela: '
| Aceptar | | Cancelar |
i

FIGURA 53: Ventana para configurar mascara de subred.
Fuente: [8]

Luego de asignar la direccion IP y la mascara de subred, en la ventana
de opciones aparece la nueva interfaz Ethernet (FIGURA 54), dar clic en la
direccion nueva creada y posterior clic en detectar. Si la direccion IP
coincide con la del LOGO! 230RCE en la parte derecha “Estado” va a
aparecer “Si”, esto indica que el LOGO! ha sido detectado correctamente
(FIGURA 55).

L === 20202020 2 e )

il
[choma

Ver documentaciin " Cable LOGO! @ Ethernet

Pantals [

Irrgaierir Hofmire Dorecdidn [P Miscars de g, Passrels Esiade

Dwecritn mesva. 192, 168.0.2

| petectr || Agegar || Bomar | Edtw |

| éDesea confrmar antes de la comurscaciin?

| Al | Cancelar [ Ayuda

.

FIGURA 54: Ventana de interfaz ethernet.
Fuente: [8]
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Idioma

Ver documentadién || o cable 10GO! @ Ethemet
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Imprimir Nombre Direscodn IP Mascara de s... Pasarela Estado

Dwecdon nueva 192, 168.0.2

et || Acvmom | orpm. . | B

|| éDesea confirmar antes de la comunicacidn?

| Aceptar | | Cancelor || Ayuds |

FIGURA 55: Ventana de interfaz Ethernet — ESTADO LOGO.!.
Fuente: [8]

3.2 COMO CREAR UN PROYECTO NUEVO:

En la barra de simbolos estdndar seleccionar el siguiente simbolo O~

(FIGURA 56).

\Archive| Herramientas Ayuda
— [~ = & K?

FIGURA 56: BARRA DE SIMBOLOS ESTANDAR.
Fuente: [8]

Luego aparece la pantalla de operacion, dar clic en aceptar para continuar
(FIGURA 57).
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=R

Dr@-dEd Ll o P AR

FIGURA 57: Pantalla de operacion.
Fuente: [8]

Antes de empezar a desarrollar el proyecto dentro de la plataforma de

programacion, se debe seleccionar el dispositivo con el que se va a trabajar.

En la barra de mend, dentro de herramientas ir a Seleccidon de dispositivos
(FIGURA 58), dar clic para continuar.

.. :
DE-sEd& 4 Transferir y saa BN
T [ seleccién de disposit
=1 Entrada

t, i & Teda de arsor T Simulacién

B ercoevosed  Parametros desimulacién..
E s Estadk 1(altn) ‘ Test online
E :mhw ﬁ Estableciendo conexién con modem...
E E Ll parea B Desconectande conexién con médem...
SA | | Analdgicos
Al + M Entrads analdgica - Conedones Ethernet...
: 5 m""“’" Mapeando pardmetro VM.

] m B
& * Func basi Opciones... |

FIGURA 58: Pantalla de operacion — barra de menu.
Fuente: [8]

Luego aparece una ventana en donde se tiene que seleccionar el
dispositivo con el que va a trabajar, en este caso es el LOGO! 0BA7
Standard (FIGURA 59).
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Una vez seleccionado el dispositivo dar clic en aceptar y esté listo para
comenzar a desarrollar cualquier proyecto dentro de la plataforma de

programacion.

M scleccin de dispositives.. bt
Selecconar disposti: [ Reourses
R B || e =
o DEAL - Blogues de funcién 400 *
' REN 250
_ ¥ G Entredas digitales s
= Salidas digicalea 16
@Lﬂii Marca 27
| Entradss analbgicas ]
=g 0BA2 Cuadro de texco 50
E Standard Contenida del texto (1)
E@S Ak Salidas analbgicas F
Mamoria de liness de programs 8000
EL Hopbres de blogues 140
Emu Marca analSglica 16
Teciaa de curaoe 4
= 0BAS Registro de desplazamiento ]
| Esmd |Bit de registro de desplazamied2
| = vena Caneczar abisres 64 i
[ Esnrdrd |g] |[Teclas de funcién 100! TR 4 5
4 oBas Entradas de m 4
Entraday apalogicasz de zed )
E Handerd Tipas UDF 18
1 45 DERE Instanciaa ODF g4
Esﬁnd.vd Regisees de dates 1
Es3 Salidas de red G4
| Salides analéglcas de red 16
| Eim? Filtros analbgicoa 8
=TS
[ E Juegn de cAracterss:
11 8 5 | I50&8859_1,IS0BRS9 5, I908A859 9,1308859_16,GBE, 5J1I5 =
| ago7ES i e -
[LAcewtar | [ concatar || Awea |
L d

FIGURA 59: Ventana para seleccionar el dispositivo.
Fuente: [8]

Luego de realizar estos pasos, al lado izquierdo en el arbol de
instrucciones se habilitdé las instrucciones de RED (FIGURA 60), esto se
debe a que se selecciond el dispositivo 0BA7 Standard.

E| k Red
"f Entrada de red
=41 Entrada analdgica de red
"5 Salida de red
L aa Salida analégica de red

FIGURA 60: Instrucciones de red.
Fuente: [8]
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3.2.1 Pasos para obtener ayuda de cada instruccion:

Seleccionar la instruccion que se vaya a utilizar. En este caso ir a funciones
basicas (FIGURA 61).

il LoGoisoft Comfort

Archivo Edicién Formato Wer Herramientas Ventana Ayudi

D= ldS tBBX oo 3

. Constantes
- . Analégicos
- Red

| Funciones basicas

=

oo

Iy
T_-L

..... + AND (flanco)
..... & NAND
..... * NAND (flanco)

W F [E [E [E

. Funciones especiales

& ] Temporizadores

“[,“m [#- | Contadores

- || Analégicos

ﬂ' ] Otros

| Perfil de registro de datos
L3 Reqistro de datos

FIGURA 61: Arbol de instrucciones.

Escoger la instruccién AND, como se muestra en la (FIGURA 62). Dar clic y

la arrastrar a la plataforma de programacion.

, Funciones basicas | M0

----- & AMD (flanca) e
% NAND S
- MAND (flance) =

FIGURA 62: Arbol de instrucciones — funciones basicas.
Fuente: [8]

El siguiente paso es dar clic derecho sobre el icono de la instruccion, y

seleccionamos ayuda (FIGURA 63).
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Propiedades del blogue...
Propiedades remotas...

Cortar

FIGURA 63: Ventana de opciones de la instruccion.
Fuente: [8]

Una vez seleccionado “ayuda” se abre una ventana con toda la informacién

necesaria de como funciona la instruccion AND (FIGURA 64).

;{Hama

@Olals { anD
- Amrlnu'ﬂﬂ-l.mlsuﬂtufrt - 5 E-
& 1060150l Confort ¥7.0 3 o

® Bemenido & LOGO!5af Comfort V7.0 t - .
& Conberids del VD La salida de |a funeain AMD adio 3000k &l @stas 1 5i odas (a5 enlratas enen & egtaco

h o Hovedades de LOGO!S0R Comfort 1. &= daci, 5 asian cemadas.
# Esguema de conkactos (KOF), Disgrama de furc 51 no 3& utilza una enirada de esia bloque (x), 58 e asgna al wakrx=1
& LOGO! y LOGO Saft Comfort en Imternet Tabla gica de la funcidn AND

S M LR TR e Enirada 1| Enirada 2| Enraca 3] Eniradad| Salida

# Desopodn general de la mierfar de usianc
— % Desopodn de bs ventans de nfomecdn
& Desoipodn de ks bara de estado
# Tedas de funddn v tecdas de métndo abrewado
[ j. Barras de herramientas
4 Bara de menis
. Tutorial
® Raguisitns para trabajar con o tutonal
[ Gl rdpida para orear programas

Wt gener o de Lie aplcaciorss de depi
& Gatema de ventiain

- & Portdn coredizn

# Conirol de calefacon

# Estacidn de lenado

== =] =] =] =] =|alalalelcslas]l=|=
||| =]|a]|o|a]=|=lajafs]]=|a

al=l=]=lelelalal<==<==la]lafala
=fel=l=l=lal=al=lal=lcl=fcf=f=
Slelaelelalalalalelalalelefe]lal=

|
]
?
g
E

- @ Yty general de s funoones biscas (=dio
o
~ i AND ron evahmoin de Aanoos

& HEND
# NAHD con evalaacidn de fanoos

FIGURA 64: Ventana de ayuda de la instruccién and.
Fuente: [8]
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3.3 EJEMPLOS EN LOGO! SOFT COMFORT V7.1.5.

3.3.1 Ejemplo 1:

» ENCENDIDO DE UNA SALIDA DIGITAL, UTILIZADO DOS
ENTRADAS DIGITALES MEDIANTE LA INSTRUCCION AND.

Del arbol de instrucciones, dentro de constantes digitales (FIGURA 65),
arrastrar hacia la plataforma de programacion dos entradas digitales “I”, una
salida digital “Q”, (FIGURA 66) y dentro de las funciones basicas arrastrar la
instruccion “AND” (FIGURA 67).

, Constantes
= || Digital
{7 enrda |
-2 Teda de cursor
- F Teda de funcidn del LOGO! TD
- 5 Bit de registro de desplazamiento
- I» Estade 0 (bajo)
- hi Estade 1 (alta)
[ sude |
- ¥ Conector abierto
S | Marca

FIGURA 65: Arbol de instrucciones — constantes digitales.
Fuente: [8]

FIGURA 66: Plataforma de programacion.
Fuente: [8]

; Funciones basicas
----- & AND (flanco)

..... &, NAND

----- * MAMD (flanco)

FIGURA 67: Arbol de instrucciones — funciones basicas.
Fuente: [8]
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Al tener en plataforma todas las instrucciones, se procede a hacer las
conexiones, unir las dos entradas digitales a las dos primeras entradas de la
instruccion AND vy la salida de la misma a la salida digital “Q1” (FIGURA 68).

El funcionamiento de la instruccion AND es la siguiente: solo si todas sus
entradas estan en alto la salida se va a encender. (TABLA 1).

TABLA 2:

Funcionamiento de la compuerta l6gica AND.

ENTRADA 1 ENTRADA 2 ENTRADA 3 ENTRADA 4 SALIDA

0 0 0 0 0
0 0 0 1 0
0 0 1 0 0
0 0 1 1 0
0 1 0 0 0
0 1 0 1 0
0 1 1 0 0
0 1 1 1 0
1 0 0 0 0
1 0 0 1 0
1 0 1 0 0
1 0 1 1 0
1 1 0 0 0
1 1 0 1 0
1 1 1 0 0
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FIGURA 68: Encendido de salida digital mediante la instruccién AND.
Fuente: [8]

Para poder verificar este ejemplo, en la barra de herramientas al lado
izquierdo (FIGURA 69), existe un simbolo (FIGURA 70) que sirve para
simular el proyecto que se esta desarrollando.

» Py T P >EHEEE L™

FIGURA 69: Barra de herramientas.
Fuente: [8]

o

FIGURA 70: Icono de simulacién.
Fuente: [8]

Al hacer clic en el icono de simulacion aparece una ventana (FIGURA 71) en
donde puede verificar el proyecto.

” | " 1

=
y
e ..‘ un ,‘Lnn:] I 1| cides = | 15:04:02 < [ [T
= e
Q1

11

FIGURA 71: Ventana de simulacion.
Fuente: [8]

Para empezar a simular el proyecto debemos dar clic en play (FIGURA 71).

En la (FIGURA 72), una de las entradas esta en alto, es decir, activada.
Observe que la salida digital Q1 no se enciende, esto indica que cumple con
las condiciones de la instrucciéon AND (TABLA 1).

E‘ﬁ. «ﬂ oy, B N |00| = 1|cides ~ | 15:06:51 © Bl 5
11 G2
Q1

FIGURA 72: 12 verificacion de lainstruccién AND.
Fuente: [8]
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En la (FIGURA 73), las dos entradas estan en alto, observe que la salida
Q1 ahora si se enciende, esto se debe a que cumple con la tabla de la

compuerta l6gica AND, donde indica que todas las entradas deben estar en
alto para que la salida se encienda.

< ﬁﬁ «ﬂ ol B W ™ 1|Cidos ~ | 15:09:12 @ [ B
|12
Q1

FIGURA 73: 22 verificacion de lainstruccién AND.
Fuente: [8]
3.3.2 Ejemplo 2:

» ENCENDIDO DE UN SALIDA DIGITAL, UTILIZANDO UNA

ENTRADA DIGITAL Y UN ESTADO ALTO “HIGH”, MEDIANTE LA
INSTRUCCION XOR.

Del arbol de instrucciones (FIGURA 74) arrastrar hacia la plataforma de
programacion un Estado 1 (alto), (FIGURA 77).

. Constantes
E| | Digital
— | Entrada
- @ Teda de cursor
- F Teda de funddn del LOGO! TD
- ¥ Bit de registro de desplazamiento
- 1= Estado 0 (bajo)
- @ Salida
-1 Conector abierto
T Marca

FIGURA 74: Instruccion “estado 1 (alto)”.
Fuente: [8]

De las constantes digitales (FIGURA 75) arrastrar hacia la plataforma una
entrada y una salida (FIGURA 77).

. Constantes
=l || Digital
[T erwata ]
-2 Teda de cursor
F Teda de funcidn del LOGO! TD

Bit de registro de desplazamiento
Estado 0 (bajo)
Estado 1 (alta)
- ¥ Conector abierto
DL Marca

FIGURA 75: Salida y entrada digital.
Fuente: [8]
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Dentro de las funciones basicas (FIGURA 76) arrastrar la instruccion XOR
hacia la plataforma de programacién (FIGURA 77).

| Funciones basicas

----- ¥ AND {flanco)
..... &, NAND
----- * MAMND (flanco)

FIGURA 76: Funciones basicas — instruccion XOR.
Fuente: [8]

Luego de tener todas las instrucciones realizar las conexiones (FIGURA
80), con la diferencia de que tenemos una sola entrada y un Estado 1 (alto),

con el cual se simula otra entrada, la cual siempre va a estar activada.

High. . . . . . . . .. ... ...

hil =L

j.anm o .

T 0L
I -

FIGURA 77: Plataforma de programacion.
Fuente: [8]

Luego se procede a simular el proyecto para comprobar que las condiciones
de la instruccién XOR se cumpla (TABLA 2).

TABLA 3:

Funcionamiento de la compuerta l6gica XOR.

ENTRADA1 ENTRADA 2 SALIDA

0 0 0
0 1 1
1 0 1
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Dar clic en play para empezar la simulacién (FIGURA 78).

o« . {{ﬂ ;ﬁ’ I = 1| Cidos | 15:26:51 () ;.l]._
11

Q1

FIGURA 78: Ventana de simulacion.
Fuente: [8]

La tabla indica que solo la salida Q1 se va a encender cuando las entradas 1

y 2 sean diferentes, es decir, una de las dos este en estado alto.

Por lo cual de inicio la salida Q1 va a estar encendida, porque una de las

entradas se encuentra siempre en estado “uno logico” (FIGURA 79).

«. «ﬂ oty B N |II| ™ 1| Cidos 15:27:08 © |
I1 01
FIGURA 79: Encendido de salida Q1.
Fuente: [8]

En la (FIGURA 80), observe qué al activar la entrada 11, la salida se
apaga. Esto se debe a que la otra entrada siempre permanece en alto y al
poner la entrada I1 en alto la compuerta l6gica XOR hace la comparacion e
indica que las dos entradas son iguales, por lo tanto la salida es un cero

I6gico, es decir, la salida Q1 esta apagada.

«ﬁ «ﬂ ol B N |0 ™ 1| Cidos 15:28:03 @ |1
11

01

FIGURA 80: Apagado de salida Q1.
Fuente: [8]

3.4 EJERCICIOS DE GENERACION DE SENALES ANALOGICAS.
» Resolucion del LOGO! AM2 AQ.

r 1000

=——=0
210 1024

R = resolucién

r = rango
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» Voltaje y Corriente de salida con una resistencia de 250Q en el

moédulo de ampliacion AM2 AQ.
TABLA 4:

Rango de voltaje y corriente de salida del LOGO!

Voltaje AM2 AQ | out V out
oV 0 mA oV
1V 4 mA 0.97V
2V 8 mA 192V
3V 12 mA 2.88V
4V 15 mA 3.84V
5V 17 mA 4.39V
6V 17mA 439V
7V 17 mA 4.39V
8V 18 mA 439V
9V 18 mA 4.39V
10V 18 mA 4.4V

3.4.1 Ejercicio 1:

> GENERACION DE SENALES DE VOLTAJE UTILIZANDO DOS
ENTRADAS DIGITALES MEDIANTE LA INSTRUCCION MUX
ANALOGICO.

3.4.1.1 Desarrollo del ejercicio 1 en logo! Soft Confort v7.0.

Del arbol de instrucciones seleccionar el MUX analégico (FIGURA 81), luego
arrastrar hacia la plataforma de programacion.
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- | Analogicos

- 4e Instruccidn aritmética

- Comparador analdgico

-1 Conmutador analdgico de valor umbral
- £ Amplificador analdgico

--#% viglanda del valor analégico

L Conmutador analdgico de valor umbral diferencial
3 Rampa analdgica
- Regulador PI

- an PYWM

- Filtro analdgico

------ Valor medio

FIGURA 81: Arbol de instrucciones — MUX Analégico.
Fuente: [8]

Seleccionar dos entradas digitales y un Estado 1 (alto) del arbol de
instrucciones (FIGURA 82).

Digital
;
¢ Tecla de cursor
F Tecdla de funddn del LOGO! TD
% Bit de registro de desplazamiento
I> Estado 0 (bajo)
[ Estado 1 (alto)
0 Salida
~— ¥ Conector abierto
M Marca |

FIGURA 82: Arbol de instrucciones - entrada y salida digital.
Fuente: [8]

Luego seleccionar una salida analdgica del arbol de instrucciones (FIGURA
83).

El o Analagicos
| i M Entrada analdgica

.25 alida analdgica

L..8M Marca analdgica

FIGURA 83: Arbol de instrucciones — salida analégica.
Fuente: [8]

Todas las instrucciones seleccionadas, arrastrar hacia la plataforma de

programacioén y realizar las respectivas conexiones (FIGURA 84).

Nota: En la entrada “uno” del MUX analdgico se le conecta un “High”,

porque esta es el enable de la instruccion y hay que habilitarla para que
funcione.
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FIGURA 84: Plataforma de programacion.

Fuente: [8]
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Una vez realizada las conexiones, dar doble clic sobre la instruccion

MUX analdgico y aparece una ventana en donde se va a ingresar los

valores, en un rango de 0 a 1000, siendo “0 — 0 voltios” y “1000 — 10 voltios”

(TABLA 3).

Dentro de esta ventana aparecen los parametros de V1, V2, V3 y V4.

Estos son los cuatro valores, que se obtiene a la salida. Los parametros se

los designa segun convenga al programador. En este caso se designo los
siguientes valores: V1=500, V2=350, V3=250 y V4=0. Esto quiere decir, que

en la salida se va a tener 5 voltios, siempre y cuando la entrada 11 y la

entrada 12 se encuentren en estado “0 légico” segun como indica cada uno

de los parametros (FIGURA 85).

) 001 (MU analitgiea] o
| [[Farametren | comentana
Fiomire de bingue
¥1[51m=l; 52md)
o T
w0 21
¥I(Si1=0; 53=1)
-
350 (o1
VI (S1w]; 52w
er T
=0
VE(S1=1; 52=1}
o=
=l
tecrmales e el teaio de aviso 0l +12345
Prodeccitn actva
Aceptar Cancelar Byuca

FIGURA 85: Parametro del MUX analdgico.

Fuente: [8]



TABLA 5:

Rango de 0 - 1000 con su equivalente en voltaje.

Voltaje (0 - 10) Rango (0 — 1000)

oV

1V

2V

3V

4V

5V

6V

7V

8V

9V

10V

100

200

300

400

500

600

700

800

900

1000
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Para comprobar los parametros de la instruccion MUX analégico, simular el

proyecto.

En la ventana de simulacién (FIGURA 86), se observa que las entradas

I1 e I2 se encuentran desactivadas, por lo que en la salida “AQ1” sale un

valor de500, es decir, 5 voltios. Con esto se comprueba el primer pardmetro

del MUX analdgico.

« < [Pl | ;ﬁ = H 0

=

1| Ciclos

18:59:49 © [ EF

FIGURA 86: Comprobacion de parametros del MUX analdgico.

Fuente: [8]
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En la (FIGURA 87), observe que se cumple el segundo parametro del MUX
analogico.

” «535‘:%_1_. | oo, = m[H| @[  1fcides -] 1900030 B E
11| 12 =

FIGURA 87: Comprobacion de parametros del MUX analdgico.
Fuente: [8]

En la (FIGURA 88), se cumple el tercer parametro del MUX analogico.

<<ﬁ! «200 | a o m(n| ™ ifcdes +| 1901390 B E
12 = = '

AQL
FIGURA 88: Comprobacion de parametros del MUX analdgico.

Fuente: [8]

En la (FIGURA 89), se cumple el cuarto parametro del MUX analdgico.

5 «00 | o = m(m| ™  icdes -] 190246 © B
1| 12 AQ1 Lo B :

FIGURA 89: Comprobacion de parametros del MUX analégico.
Fuente: [8]

3.4.1.2 Conexiones fisicas del ejercicio 1.

Conectar el LOGO! 230RCE (FIGURA 90) con su modulo de ampliacion de
salidas analogicas AM2 AQ (FIGURA 91).

FIGURA 90: LOGO! 230RCE - OBATY.
Fuente: [10]
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FIGURA 91: M6édulo de ampliacién AM2 AQ.
Fuente: [10]
Ya conectado el LOGO! 230RCE con su modulo de salidas analdgicas,
alimentamos con 110 V en donde nos indica el cuadrado rojo (FIGURA 92),

L1 conectar a fase y N a neutro.

El cuadrado amarillo (FIGURA 92), indica donde se debe conectar la
alimentacion del médulo de salidas analdgicas, L+ conectar a (+24 V) y M a

tierra o el negativo de la fuente de 24 Voltios.

El cuadrado verde (FIGURA 92), indica la salida analégica “uno” del
moédulo AM2 AQ. De los bornes (V1+ y M1) se obtiene la salida de voltaje de
(0 - 10) voltios.

FIGURA 92: LOGO! 230RC con su médulo AM2 AQ.
Fuente: [10]

El siguiente paso es conectar la PC con el LOGO!, mediante un cable para
red Ethernet (FIGURA 93).

Al tener la red conectada, verificar si existe comunicacion entre la PC vy el
LOGO! 230RC.
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Presionar ﬂ + R y se desplegara una ventana (FIGURA 94) que
sirve para ejecutar un programa, documento, carpeta o recurso de internet
mediante Windows. Dentro de esta venta (FIGURA 94) a lado de “Abrir”,
escribir “cmd” y luego aceptar.

Esto sirve para verificar si existe comunicacion entre (PC — LOGO!). En
la ventana que aparece a continuacion (FIGURA 95) ingresar la direccién IP
del equipo con el que se quiere enlazar, en este caso la del LOGO! 230RCE
pero de la siguiente manera: ping 192.168.0.2 y luego Enter. Posterior
aparece una serie de datos indicando que existe comunicacion entre la PC y
el LOGO! (FIGURA 96).

LOGO! Soft
Comfort V7.0

7 Conexiones fisicas de Ethemet _

LOGO! OBAT

FIGURA 93: Conexién Ethernet entre LOGO! y PC.
Fuente: [10]

I

Escriba el nomire del programa, carpeta, documento o
recurto de Internet que desea abrir con Windows.

| Aceptas | Cancelar | Examninat...

FIGURA 94: Ventana ejecutar
Fuente: [11]
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FIGURA 95: Ventana para verificar conexion.
Fuente: [11]

FIGURA 96: Comprobar conexién.
Fuente: [11]

3.4.1.3 Cargar el programa de PC ->LOGO!.

Dentro del software “LOGO! Soft Comfort V7.0” en la barra de simbolos
estandar, dar clic sobre el icono que muestra la flecha de color rojo (FIGURA
97).

D~ HdE I BB X o0 o SMee: BB s BN

o Constantes -1 ", Esauem ®lPC -> LOGO! cumep |

FIGURA 97: Barra de simbolos estandar - cargar de PC a LOGO!.
Fuente: [8]

A continuacion ingresar la direccion IP del LOGO! 230RCE, dar clic en
aceptar (FIGURA 98).
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Wiﬂﬂh o
|
Careccidn IF de desting -
192158, 0. 4 Seleconar |
||| Cogear en taryeta 50
| Aceptar || Cancdar |

FIGURA 98: IP del LOGO! donde se va a cargar el proyecto.
Fuente: [8]

En la venta que aparece (FIGURA 99), dar clic en “Si” para que el
LOGO! 230RCE pasa a estado STOP y el programa pueda cargarse
correctamente, luego de esto aparece una ventana indicando el proceso de
carga del programa (FIGURA 100).

El dispositivo se encuentra en ¢ made de operacién RUN.

[Desea cambiar al modo de operacién STOPT

| m—T— | T

FIGURA 99:Ventana para cambiar a modo STOP al LOGO!.
Fuente: [8]

FIGURA 100: Proceso de carga.
Fuente: [8]

Finalmente dar clic en “Si” (FIGURA 101), para que el LOGO! 230RCE
pase a estado RUN y el programa comience a correr internamente.

El dispositivo se encuentra en el modo de operacion STOP,

iDesea cambaar al modo de operacin RUNT

o —r—

FIGURA 101: Ventana para cambiar a estado RUN al LOGO!.
Fuente: [8]
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3.4.1.4 Comprobacion de la salida de voltaje en AQL1 - Ejercicio 1.

Con un voltimetro DC, medir la salida de voltaje en AQ1. Comprobar los
parametros ingresados en el MUX analdgico (0, 2.5, 3.5y 5) VDC.

3.4.2 Ejercicio 2.

> CONTROL DE INTENSIDAD DE UN FOCO MEDIANTE LA
GENERACION DE SENALES ANALOGICAS.

3.4.2.1 Desarrollo en LOGO! Soft del Ejercicio 2.

Del arbol de instrucciones sacar. una entrada analégica de red, un

amplificador analogico y una marca analdgica (FIGURA 102).

Dar doble clic sobre la instruccién amplificador analdgico, en la ventana
gue aparece ingresar el rango de salida requerido, en este caso segun las
especificaciones es de “0 — 1000” (FIGURA 103).

FIGURA 102: Fase de amplificacion.

Fuente: [8]
P BOOL [Amplificador analégico] [
i Parametros | Comentario|
Mombre de bloque
Sensor |0... 10V -
Rango de medida Parametro
Minima 0|21 | Gain 1,00 =T
T - i
Maximo 1000 | I || Offset 0jspl
Decimales en el texto de aviso 0 gz +12345
[ Proteccién activa
[ Aceptar ] [ Cancelar J ’ Ayuda ]

FIGURA 103: Amplificacion de 0 — 1000.
Fuente: [8]
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El circuito controlador de fase para foco, tiene una entrada de voltaje de
(OV — 5V). En la salida del amplificador se obtiene un rango de “0 — 1000”, es
decir de 0 — 10 voltios. De manera que hay que dividir este valor para 2.
Para esto se utiliza la instruccion aritmética (FIGURA 104), en donde se va a

realizar la operacion.

Dar doble clic sobre la instruccién aritmética y en la ventana que
aparece (FIGURA 105) seleccionar el amplificador analégico como
referencia porque es este el valor que se va a dividir para dos. A la salida de
la instruccion aritmética conectar una salida analégica AQ, porque desde
aqui va a salir el rango de “0 — 500", es decir de (0 — 5) voltios, que es el que
necesita el control de fase.

FIGURA 104:. Fase amplificada dividida para "2".
Fuente: [8]

7 000 [mpifoador arwlogee]  w | Refienca

Qperadr 1|+ w Prionidsd 1 H =
L

Decemabes e ol tecis de g Il +12343
5 Ene”, laaaica m @D ) Uit valor

PFrolecadn Bl

aceptyr | | Cancelas s

FIGURA 105: Configuracion de la instruccién aritmética.
Fuente: [8]

En la (FIGURA 106) realizar el mismo procedimiento que en el paso

anterior, pero en los parametros de la instruccion aritmética, en la parte
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inferior de la ventana (FIGURA 107) seleccionar 2 decimales en el texto de

aviso. Esto sirve para visualizar en el LCD del LOGO! en un rango de (0 — 5)

voltios.
High- - - - - -« « . . . . ..
5 BOQL. . Az
hi —
D AM =
Wi=B1+

FIGURA 106: Fase amplificada.
Fuente: [8]

o)

FarameTis | Comentario

Mosmiang e blogus
¥l
{* BO01 [Armpificadr srwitips]  w [ Rmferenca ]
Cperador 1 |4 » Friondsd 1 H -
WE
T

111 Aeferenas

Cperador 2+ - Priondsd 2 |M -
k]
(1 Aefarenas
Operador 1 4 o Priordad 3 L =
[ ]

a :[ Aefemnas

Geomales en o texio de sviso 1l +123.45
GEn="0", lassbdaes @ 0 (7 Uibmo valor

Profesccein aciva

FIGURA 107: Parametros instruccién aritmética.
Fuente: [8]

Para poder visualizar los datos en el LCD del LOGO! realizar los siguientes
pasos:

» Sacar la instruccion texto de aviso y conectarla de la siguiente manera
(FIGURA 108).

» Dar doble clic sobre la instruccién y aparece una ventana (FIGURA
109).

» Dar clic sobre B002, seleccionar AQ Amplificada y arrastrarla hacia la
pantalla con recuadros verdes.

> Repetir de la misma manera con BO04.
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FIGURA 108: Instruccién - texto de aviso.
Fuente: [8]

Textn de sviso
& commm o I Siocks 00:00 Edta manusinente

FIGURA 109: Parametros de la instruccion texto de aviso.
Fuente: [8]

* Configuradas todas las instrucciones dentro de la plataforma de
programacioén, proceder a crear una conexion Ethernet para poder enlazar el

HMI con el LOGO!. Para esto realizar los siguientes pasos:

» En la barra de mend, ir a herramientas y seleccionar “conexiones
Ethernet” (FIGURA 110).
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En la ventana que aparece (FIGURA 111) ingresar la direccion IP del
LOGO! 230RCE.

Dentro de conexiones punto a punto, dar clic derecho sobre
conexiones Ethernet y seleccionar agregar conexion (FIGURA 112).
Aparece Conexion 1 (FIGURA 113), dar doble clic sobre ella.
Posterior dentro de conexionl, seleccionar: conexion de servidor,
conectar con un panel de operador (OP), aceptar todas las solicitudes
de conexion y en la parte derecha copiar el nUmero que aparece en
TSAP (FIGURA 114).

Finalmente clic en aceptar y se ha creado la conexién Ethernet.

Herramiertas | Verdana Ayuds

Tranafenr 3
Determinar L OG0! R
Seleccion de dispositivos... Ctri+H
B Simulacian A
Perametros de simulacian...
B Testonline

&P Estableciends corsidn con meden.,,

¥ Coneviones Ethemet..

Mapzando pardmetro VL,

Opciones.

FIGURA 110: Barra menu - Herramientas.
Fuente: [8]

Tl Configurar direnoee y conesmones
Direcridn del miéduls
Direcon: TP T92. b8, 0, 2
s & de el 355, 255. 255, 0

| Pasarels;

|
Corevines punin & punls

Acepear Cancelar Apuda

FIGURA 111: Ventana configurar direccion y conexiones.
Fuente: [8]



Méscara de subred: | 255.255.255. 0 |

Pasarela: | |

~Conexiones punto a punto

Agregar conexion

[ Acepter || cancelar || Ayuds |

FIGURA 112: Agregar una nueva conexion.
Fuente: [8]

 Direccion del modulo
Direccidn IP: '192.168. 0. 2

Méscara de subred: | 255.255.255. 0

- Conexiones punto & punto-
- 4% Conexiones Ethernet
i * ConeEicn 1

| Aceptar || Cancelar || Ayuda J

FIGURA 113: Conexiénl creada.
Fuente: [8]
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Weorsisnl, 4 4 PR )
Conexion chente: solicita la transferenda de datos entre & PLC local y un PLC remoto

@ Coneidn de servidor: responde sobidtudes de conexidn de deentes rematos
Propeedades locales (Servidor) Propedades remotas (Clente)

TSap 0200 Tsap 02.00]
] Conectar con un panel de operador (OF)

[¥] Aceptar todas las solicitudes de conexidn
Stlo esta conexidn;

Kesp Alive
|| Activar la funddn Keep Alive para esta conexidn

|-y

Inkervaky Keep Alive: U |

e ] (oo ] (v |

FIGURA 114: Ventana configuracion de conexién 1.
Fuente: [8]
* Para escoger la variable que se va a enviar desde el HMI seguir los

siguientes pasos:

> Ir herramientas y seleccionar Mapeando parametros VM (FIGURA
115).

» Dentro de configuracibn de memoria variable, seleccionar B00O1
[amplificador analdgico] (FIGURA 116).

> Debajo de “parametro” dar doble clic, para que aparezca AX,

amplificada con la direccion de la variable. (FIGURA 116).
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|Herramientas| Ventana Ayuda

Transferir 4

Determinar LOGO! F2

Seleccion de dispositivos... Ctrl+H

Simulacién F3
Parametros de simulacién...

Test online

Estableciendo conexidn con madem...

Desconectando conexign con madem...

® BD & =~

Conexiones Ethernet...

Mapeando parametro V...

Opciones...

FIGURA 115: Herramientas - mapeando parametros.
Fuente: [8]

ﬂ 1 8001 [Amplficador analégico] x, ampificado [ word 10

[oConcele | [ ave ]

FIGURA 116: Configuracion de memoria de la variable.
Fuente: [8]

* Finalmente para cargar el proyecto repetir los pasos realizados en el
punto “3.4.1.3".

3.4.2.2 Desarrollo en TIA PORTAL del Ejercicio 2.

Ingresar al software TIA PORTAL, en la ventana (FIGURA 117)

desplegada escoger “Crear proyecto”, escribir el nombre del proyecto y dar
clic en “Crear”.
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FIGURA 117: Ventana TIA PORTAL — Crear un nuevo proyecto.
Fuente: [12]
Ahora dar doble clic sobre “Configurar un dispositivo” (FIGURA 118).
Escoger “Agregar un dispositivo” y en la parte derecha de la ventana
seleccionar “HMI” (FIGURA 119).

Prismeans pasos.

0 prosrecter “Proyectol” we b ablerte coneciaments. Seleccions ¢ siguksnte paso:

S

5! Conflgurar un disposithu

\ Escribin programa PLT

l Condigurar una imapen FE

Abir B vista ded proyecho

r abberio:  CANBEWsoyecto Flfopsciad

FIGURA 118: Ventana TIA PORTAL — Configuracion de dispositivos.
Fuente: [12]
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FIGURA 119: Ventana TIA PORTAL — Agregar un dispositivo.
Fuente: [12]

Dentro de “SIMATIC Basic panel” seleccionar (6 Display) y dar doble
clic en “KTP600 Basic mono PN” (FIGURA 120). En la ventana siguiente dar
clic en “Finalizar” (FIGURA 121).

Farmade i LT T maar vt 12000 300

i gy e Ve
meindo. € drcies dn e Y o MIGRSET

FIGURA 120: Ventana TIA PORTAL — Seleccion de dispositivo.
Fuente: [12]
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mana PN

FIGURA 121: Ventana de asistencia del panel del operador.
Fuente: [12]

Al dar clic en finalizar aparece la ventana en donde se realiza la
configuracion del HMI. Al lado izquierdo de la ventana principal se encuentra
el “arbol del proyecto - Dispositivos”, en la parte inferior de este aparece

el dispositivo agregado anteriormente “HMI_1 [KTP600 Basic mono PN]".

Dar clic en el dispositivo agregado y posterior doble clic en
“Configuracion de dispositivos” (FIGURA 122).

I Dl:pﬂii

o0 =

= 1 Proyecta? ]
B Agreger dispesitive
& Dispositivas y redes
|3 HMI_1 [KTP600 Basic mona PN]
Jij fconfiguraciin de dispesitives | =
W Orline y disgnéstico
Y cConfiguracién de runtime
» 'l imigenes
] ﬁmmhﬁsmcidm de imégenes B
b g variables HM i
2 Conevianes i
=3 Avisos HM 1
b Recetas i
B Flanificador de tareas E

FIGURA 122: Arbol del proyecto — configuracién de dispositivo.
Fuente: [12]



70

A continuacién dar doble clic en donde indica el cuadrado verde
(FIGURA 123), aparece una ventana en la parte inferior para configurar la
direccion IP de la HMI (FIGURA 124). En este caso es 192.168.0.5.

FIGURA 123: Red Ethernet — direccién IP del HMI.
Fuente: [12]

HRAL

Protocolo IP

[ wtilizar protocolo IP

(®) Ajustar direccién IP en el proyecto
DirecciénIP: | 192 . 168 .0 .5
Masc. subred: | 255 . 255 . 255 . 0

FIGURA 124: Ajuste de la direccion IP del HMI.
Fuente: [12]

Dentro del Arbol del proyecto dar clic sobre conexiones (FIGURA 125),
aparece una ventana (FIGURA 126) para configurar la conexion. Dentro de

esta ventana realizar los siguientes pasos:

» Debajo de nombre dar doble clic y seleccionar conexion_1
» En driver de comunicacion escoger SIMATIC S7 200.
» Habilitar la opcion Online.

Dentro de conexiones ir a “Parametro” (FIGURA 127), aqui ingresar las
direcciones IP de la HMI KTP600 mono PN y del LOGO! 230RCE, esto se
realiza para que exista transferencia de datos entre los dos equipos.
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Arbol del proyecto

J Dispositivos |
500 -
Y. Online y diagnéstico [a]

Y Configuracién de runtime
¥ r_|:| Imagenes
» [ Administracién de imagenes
» g variables HM
BN cone one:
4 Avisos HM
d Recetas
E Flanificador de tareas
1l Listas de textos ygrificos
3 Administracién de usuarios
L4 fﬁi Datos comunes =
+ [El) Configuracién del documento

IFEII [we]
. - !w

FIGURA 125: Arbol del proyecto — conexiones.
Fuente: [12]

Conexiones
Hombre Drrver de comunicacién Estacion Interlocutar Hodo Gnline
Moy Conesidn_1 [smemc 57 zo0 [=] !
Agregers

FIGURA 126: Configurar conexion.
Fuente: [12]

J Parametio I Puntero de drea

KTP60D Basic mono PN Estacion
Interfaz
| FROFINET (%1) =] “
Panel de operador Controlador
Direccién: | 152 168 .0 5 | Direccién: | 152 162 . 0§ |
T — St de mpincin: |- |
Rack: |"‘_|

Funcicnamienta ciclico E
FIGURA 127: Parametro — enlace entre HMIl y LOGO!.

Fuente: [12]

* Luego dentro del &rbol del proyecto ir a Variables del HMI e ingresar a
Tabla de variables estandar (FIGURA 128).



72

Arbol del proyecto o4

J Dispositivos |

HOQ = §
« [} HMI_1 [KTP600 Basic mono PN] A

I]T Configuracion de dispositives
¥ Online y diagnéstico
1 Configuracién de runtime
b [ Imégenes
» [[§] Administracién de imégenes -
w g Variables HM
<5 Mostrar todas las variables
B Agregar nueva tabla de variables
L4 Tebla de variables estindar [0
¥2a Conexiones
4 Avisos HM
&) Recetas =i
&1 Planificadar de tareac X

FIGURA 128: Arbol del proyecto —tabla de variables estandar.
Fuente: [12]

* En la ventana a continuacién (FIGURA 129) realizar los siguientes

cambios:

» Debajo de “nombre” dar doble clic. Esta es la variable que se carga al
HMI, para desde esta enviar un valor al LOGO!.

» En conexion desplegar la pestafia, seleccionar conexiones y al lado
derecho dar doble clic en conexién_1 (FIGURA 130).

» Dar clic en direccion y en el indicador del operando seleccionar la V
(FIGURA 131).

» De la misma manera en ciclos de adquisicion, seleccionar ciclos y a la
derecha cambiar a 100 milisegundos “ms” (FIGURA 132).

Tabla de variables estandar

Hombre Tabla de variables Tipo de datos
< Variable_HwM_1 Tabla de variables esténdar m Int rqfl_,\I -
<Agregars

FIGURA 129: Configuracion de tabla de variables estandar.
Fuente: [12]



ariahle i EE‘

<o definidox

~ [ HMI_1 [KTPB00 Basic mano ... |,

“24 Conesiones

FIGURA 130: Ventana de seleccion de conexion.
Fuente: [12]

e

FIGURA 131: Seleccién de direccidn de la variable.
Fuente: [12]

Ciclo de adg.. » Comentario ~
1= Buscar: }_J

+ [=4 HMI_1 [KTP600 Basic mono ...

(2 Ciclos

FIGURA 132: Tiempo del ciclo de adquisicion.
Fuente: [12]
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Finalmente crear la mascarilla de la HMI, realizando los siguientes pasos:

> Ir al &rbol del proyecto, seleccionar imagenes y dar doble clic en
imagen raiz (FIGURA 133).

» Aparece panel del operador, en la cual se puede ingresar textos,
titulos, imagenes, botones, cuadro para ingresar datos, etc. Para
escribir un texto cualquiera, en la parte derecha dentro de “Objetos
basicos” seleccionar la letra “A” (FIGURA 134), y dar clic sobre el
panel del operador, luego aparece un cuadro en donde se puede
ingresar el texto deseado.

» En la parte derecha dentro de elementos seleccionar el cuadro para
ingresar datos “Bd2" (FIGURA 135).

» Finalmente se ha creado la mascarilla del HMI (FIGURA 136).

|

| Dispositivos

EX-

Ed

= [ HML1 [KTPE00 Basic mono PN] -~
[l"|| Configuracién de dispositivos
Y% Online ydiagnastico
1 Cenfiguracidn de runtime
w [ Imégenss
B ~gregarimagen =
F_|Imagen raiz
k ) Administracion de imagenes
- g Vanables HM
43 Mostrar todas las vanables
B ~greqgar nueva tabla de variables
5 Tabla de vanables estdndar [1]
"Za Conedones

- w
Avisos HM

FIGURA 133: Arbol del proyecto — Imagen raiz.
Fuente: [12]

/ @@ M A

Yy

I

FIGURA 134: Objetos basicos.
Fuente: [12]
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FIGURA 135: Elementos.
Fuente: [12]

SO WAL N

e SR B
B

FIGURA 136: Panel del operador.
Fuente: [12]

Para ingresar la variable por la cual se enviara los datos, dar doble clic
sobre el cuadro para ingresar datos. En la parte inferior aparece una venta
“Proceso” (FIGURA 137), en donde se escoge la variable.

Dar clic a lado derecho de “Variable”.

Aparece una ventana (FIGURA 138) para escoger la variable, dar doble clic
en Variable_ HMI_1.

FIGURA 137: Ventana proceso.
Fuente: [12]
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~ [ HMI_1 [KTP&00 Basic mono ...
~ |3 Variables HAI

Mombre
Minguna
<l Variable HM_1

~ [ Tabla de variables est...

T =l T a7l

(<] I | <[ |
["| Mostrar todo & Agregar objeto @ @

FIGURA 138: Tabla de variables del HMI.
Fuente: [12]

En la ventana de proceso (FIGURA 139) ya aparece designada la
variable y la direccién VWO0. En la parte inferior, ir a “Tipo” y a lado de “Modo”
escoger “Entrada” (FIGURA 140), esta opcion sirve para definir el modo de
ingreso de datos en el cuadro de datos. En este caso seleccionar como
entrada, porque el usuario va ingresar un valor en el rango de (0 — 1000)
para variar la intensidad del foco. Donde 1000 seria 5 V.

Proceso
Variable: Ivariable Hm_1} &l
Variable PLC:  <No definido> P
Direccién: VWO Int

FIGURA 139: Ventana proceso - Variable designada.
Fuente: [12]

Tipo

Modo: | TN '

FIGURA 140: Ventana Tipo - Modo para mostrar datos.
Fuente: [12]
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Por ultimo cargar el proyecto al HMI, en el arbol del proyecto dar clic
sobre “HMI_1 [KTP600 Basic mono PN]” (FIGURA 141) y luego clic en el
boton de cargar (FIGURA 142).

Arbol del proyecto M 4
: Dispositivos |
50O 2

~ [} HMI_1 [KTP600 Basic mono PN] =

FIGURA 141: Arbol del proyecto - HMI.
Fuente: [12]

'
FIGURA 142: Botén para cargar el proyecto.
Fuente: [12]

En la (FIGURA 143) dar clic en cargar para continuar, en la ventana que
aparece posterior (FIGURA 144) poner un visto en “sobrescribir todo” y luego
dar clic en cargar. Con esto el proyecto estd cargado satisfactoriamente en
el HMLI.

NOTA: En la (FIGURA 143) antes de dar clic en cargar, verificar que en
la parte inferior, en informacién del estado online aparezca un mensaje
diciendo “Conectado con direccion 192.168.0.5", si este mensaje no aparece

el proyecto no se va cargar y el software TIA PORTAL se va a colgar.
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FIGURA 143: Ventana carga avanzada del proyecto.
Fuente: [12]

FIGURA 144: Ventana para sobrescribir el proyecto.
Fuente: [12]
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3.4.2.3 Conexiones fisicas del Ejercicio 2.

Repetir los pasos realizados en el punto “3.4.1.2”, incluir el HMI a la red
(FIGURA 145). Posterior conectar los siguientes elementos: circuito control
de fase, foco, transformador, triac BT 138, como se muestra a continuacion
(FIGURA 146).

LOGO! Soft

Comfort V7.0

LOGO! 0BAT Aq M2

SIMATIC HMI

FIGURA 145: Conexiones Ethernet - PC, LOGO!, HMI.

110 VAC

FIGURA 146: Esquema conexiones fisicas.
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3.4.2.4 Verificacion del proyecto — Ejercicio 2.

En el HMI ingresar un valor dentro del “cuadro de datos” para variar la
intensidad del foco. A continuacion se muestra los rangos de variacion de
intensidad del foco (TABLA 4).

TABLA 6:

Rangos de variacion de intensidad.

RANGO (0-100) VOLTAJE (0—-10) 9% INTENSIDAD DEL FOCO

1000 S5V 0 %
800 4V 20 %
600 3V 40 %
400 2V 60 %
200 1V 80 %
0 oV 100 %

En la (FIGURA 147) se muestra un valor de 1000 ingresado, a la salida
se obtiene 5 Voltios, esto se puede visualizar en el LCD del LOGO!
(FIGURA148), donde R es el rango ingresado dividido par dos y V es el
voltaje de salida.

FIGURA 147: Pantalla HMI.
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FIGURA 148: LCD LOGO!
3.4.3 Ejercicio 3.

> CONTROL PI DE UNA ESTACION DE TEMPERATURA MEDIANTE
LA ADQUISICION Y GENERACION DE SENALES ANALOGICAS.

3.4.3.1 Desarrollo en LOGO! Soft del Ejercicio 3.

Dentro de la plataforma de programacién sacar una entrada analdgica,
en la cual va a ingresar la salida de voltaje (OV — 5V) de la estacién de
temperatura. A esta entrada analdgica amplificarla de (20 — 120) porgue este
es el valor equivalente en °C (FIGURA 149 y 150).

A la salida de la entrada analdgica, amplificar en un rango de (0 — 1000)

para poder visualizar el voltaje que esté ingresando (FIGURA 149 y 151).

Posterior sacar una entrada analdgica de red amplificada de (0 — 1000)
para ingresar como set point (FIGURA 153).

Del arbol de instrucciones sacar un regulador Pl, en la entrada PV
conectar la salida de la fase amplifica de (20 — 120) (FIGURA 149) y dentro
de los parametros del regulador Pl seleccionar como SP “set point” a la
entrada analdgica de red con una ganancia (Kc) de 20 (FIGURA 152).
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FIGURA 149: Plataforma de programacion - regulador Pl.
Fuente: [4]

Decimalesenel textodeaviso | 0/ %1 +12345
[] Proteccién activa

| Aceptar || Cancelar || Ayuda

FIGURA 150: Rango de medida de 20 a 120.
Fuente: [4]




Mombre deblogue | |

Sensor [0... 10V -
~Rango de medida - ‘Parametro-

Minime 0 §£ Gain 1,00 EE
.'lUUEIl.ﬂi Offset | o] ﬁ!._

Mdximo

Decimales enel texto de aviso | 0 [ +12345
[ Proteccicn activa

[Aceoiar_] [ Concelor_| [_aveda | |

FIGURA 151: Rango de medida de 0 a 1000.
Fuente: [4]

ol

Juego de pardmetros

Garanda del reguiader (KC)
|#] Tiempo integral (T1) | o= .| 37 Meutos fus)

| Sentide {Dir) @ Hada arriba (+) [ Hada abaje (-

Deomales en of texhn de wsa | O Ei' +12345

| Remarenicia [7] Prabecion actva

[ mceptar | [ Cancelar || Ayuca |

FIGURA 152: Parametros regulador PI.
Fuente: [4]
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FIGURA 153: Entrada analdgica de red.
Fuente: [4]

Dividir para dos la salida del regulador PI utilizando la instruccion
aritmética (FIGURA 154 y 155), para tener un rango de (20 — 70)°C y
coincida con el de la estacién de temperatura. Este valor ingresar a la “salida
analégica AQ” y asi comience a realizar el control de la estacion.

FIGURA 154: Plataforma de programacion — salida analégica.
Fuente: [4]

Decimsieseneltextode avisa | 0l +12345
SEn="0" lassidaes @ 0 () UiEmo valor

[| Pratecddn actva

| Aceptr | | cCancelar || ayuda |

FIGURA 155: Parametros de la instruccién aritmética.
Fuente: [4]
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Para poder visualizar en el LCD del LOGO! 230RCE los valores de
voltaje, set point, entrada “temperatura” y salida. Sacar la instruccion texto
de aviso a la plataforma de programacion (FIGURA 156) y en la ventana de
parametros arrastrar hacia la pantalla cuadriculada cada uno de los bloques
que se quiere mostrar (FIGURA 157).

FIGURA 156: Instruccidon texto de aviso.
Fuente: [4]

{Parametros | Cmenmo|

Mombre de blogue \:I
~Texto de aviso
Prioridad: |0 -

& °c mmm Al BHI8EE simbolo 00:00 Editar manualments

[7] Acusar aviso

~Blogque

%_'} BO01 [Amplificader analdgica]

BOO3 [Amplificador analdgico]

B004 [Regulador PI]

= ‘ 4 Insertar pardmetro ‘
BOOS [Instruccion aritmética]

~Parametro

BO07 [Amplificador analdgico]

Hora actual

Fecha actual

Hora de activacion del texto de aviso
Fecha de de activacidn del texto de aviso

Activar aviso de nuevo estilo y configuracion

|| Prateccién activa

FIGURA 157: Pardmetros texto de aviso.
Fuente: [4]
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Proceder a crear una conexion ethernet y las memorias de las variables,
para lo cual repetir los pasos marcados con asterisco “*”, en el punto
(3.4.2.1). Hay que tomar en cuenta que ahora se va a utilizar dos variables,

una como entrada y otra como salida.

Nuevamente ingresara mapeando parametros VM y crear la segunda
variable (FIGURA 158).

. Configuracién de memoria variab

Mapeando parametro VM

ID | Blogue Farametro Tipa Direccan

1 B003 [Amplificador analdgico] Ax, amplificado Q Word 0

i BOO1 [Amplificador analdgico] Ax, amplificado Q Waord 2

[ Aceptar H Cancelar H Ayuda ]

FIGURA 158: Configuracion de memoria variable.
Fuente: [4]

3.4.3.2 Desarrollo en TIA PORTAL del Ejercicio 3.
Repetir los pasos realizados en el punto (3.4.1.2).

Para crear la segunda variable del HMI repetir los pasos marcados con
asterisco “*” en el punto (3.4.1.2).

De igual manera en la mascarilla del HMI crear dos cuadros de
entrada/salida de datos. Uno para el set point y el segundo para indicar la
temperatura.

Finalmente cargar el proyecto al HMI.
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3.4.3.3 Conexiones fisicas del Ejercicio 3.
Repetir los pasos realizados en el punto “3.4.1.2”, incluir el HMl a la red y

el modulo de entradas analdgicas (FIGURA 159). Posterior conectar a la

estacion de temperatura, como se muestra a continuacion (FIGURA 160).

LOGO! 0BAT amz AQ

SIMATIC HMI

FIGURA 159: Conexiones ethernet - LOGO!, PC y HMI.

FIGURA 160: Conexiones fisicas - Estacion de temperatura.
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3.4.3.4 Comprobacién del proyecto — Ejercicio 3.

En la HMI ingresar un valor para el set point, en este caso “40". El valor
de la temperatura va a subir a 40 hasta quedarse estable en ese valor o en
el que se a elegido (FIGURA 161).

Observar en el indicador analégico de la estacion de temperatura, que se
encuentra en 40°C (FIGURA 162).

En el LCD del LOGO! de igual manera se encuentran los valores del set
point, temperatura, voltaje y salida (FIGURA 163). Verificar que los valores
coincidan en el HMI, LCD LOGO! e indicador analdgico de la estacion de

temperatura.

PROYECTO DE GRADO

FIGURA 161: Pantalla HMI.

SIEMENS

LOGO! . 230rcE

FIGURCA 162: LCD LOGO!.
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Nota: El voltaje mostrado en el LCD del logo, dividirlo para 100 para

obtener el valor real en voltios.

FIGURA 163: Indicador analégico de la estacién de temperatura.
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CAPITULO IV
CONCLUSIONES Y RECOMENDACIONES
4.1. Conclusiones

» Se implementé dos modulos de expansion LOGO! AM2 AQ, que
permitieron la realizacion de practicas de generacion de sefiales
analdgicas, empleando el LOGO! 230RCE.

» Para la generacion de sefiales analogicas se utiliz6 modulos de
expansion LOGO! AM2 AQ, los cuales tienen una tension de entrada
de 24 VDC y un consumo de corriente de (35 — 90) mA, ademas
consta de dos salidas analdgicas cada uno, en donde se generé una

sefial analogica de voltaje de (OV — 10V).

» Luego de analizar las posibles alternativas de programaciéon se
concluyé que es mas factible utilizar una entrada de red analégica
para manipular la salida de voltaje en los mddulos de expansién AM2

AQ.

» Se desarroll6 un manual técnico sobre generacion de sefales
analogicas mediante modulos AM2 AQ como guia para los

estudiantes.
4.2. Recomendaciones

» EILOGO! 230RCE no debe estar alimentado al momento de conectar
los médulos de entradas y salidas analégicas porque estos se pueden
guemar o a su vez tener fallos al momento de generar sefiales

analdgicas.
» Siempre considerar los limites de consumo de corriente de los
dispositivos.

» Dentro de la programacion en LOGOQO! Soft Confort verificar que esté
seleccionado el dispositivo 0BA7 Standard, para que la entrada de red

analdgica en el arbol de instrucciones se habilite.
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GLOSARIO DE TERMINOS
A

AREAS DE TRANSFERENCIA. Son areas de memorias asignadas para la

transferencia de datos.

AREAS DE MEMORIA. Son &reas asignadas para programacion.
D

DINT. Tipo de datos doble entero.

DWORD. Tipo de datos doble palabra.
E

ETHERNET. Es un estandar de redes de area local.
F

FRAMEWORK. Infraestructura digital, es una estructura conceptual y
tecnologica de soporte definido, normalmente con artefactos o modulos
de software concretos, que puede servir de base para la organizacion y
desarrollo de software.

HMI. Interfaz hombre - maquina.
I
INTERFAZ. Conexion e interaccion entre hardware, software y el usuario.

IP. Es una etiqueta numérica que identifica, de manera ldgica y jerarquica, a
un interfaz (elemento de comunicacién/conexion) de un dispositivo
(habitualmente una computadora) dentro de una red que utilice el protocolo
IP (Internet Protocol).

@]
OSI. Interconexidn de sistemas abiertos
P

PLC. Esun controlador légico programable.
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PROFINET. Es el estandar Industrial Ethernet abierto y no propietario para la
automatizacion. Con él es posible una comunicacion sin discontinuidades

desde el nivel de gestion hasta el nivel de campo.
PIl. Proporcional, integral.
S

SET POINT. Punto en que una sefal se establece bajo ciertos parametros

deseados. Es un punto de consigna para valor de la sefial de la variable.
STEP 7 BASIC. Software de programacion.

SISTEMAS DE CONTROL. EI sistema de control de un sistema
automatizado permite ejecutar el programa y lograr que el proceso realice su

funcién definida.

SOFTWARE. Es conjunto de programas, instrucciones y reglas informaticas

gue permiten ejecutar distintas tareas en una computadora.
T
TIA. (Totally Integrated Automation) Integracién total de automatizacion,

Software de SIMATIC.
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