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OBJETIVO GENERAL

• Realizar la implementación del sistema First Person View en una aeronave
teledirigida de despegue vertical, para la carrera de Mecánica Aeronáutica
perteneciente a la Unidad de Gestión de Tecnologías – ESPE.



Generalidades 

• SISTEMA FPV

• AEROMODELO DE DESPEGUE VERTICAL

• SISTEMA OSD



COMPONENTES DEL SISTEMA

• Cámara

• Transmisor

• Receptor

• Panel OSD

• Batería

• Controlador para el sistema OSD 

• Pantalla de Visualización     



Cámara FPV

Tipos de cámaras FPV 



• LENTES UTILIZADOS POR LAS CÁMARAS FPV

FOV: field of view



• Visión según los lentes 

2.3m

2.1m

1.66m



• Resolución TVL 

• Latencia de la Cámara 



Resolución Horizontal 1200TVL

Sistema de TV NTSC & PAL cambiable 

Imagen 16:9 & 4:3 cambiable 

WDR Super WDR (HDR)

Min. iluminación Luz de las Estrellas 

Lente 1.66 mm

Cámara OSD OSD separado 

Día/Noche Auto/Color/B&W/EXT

Dimensiones 19mm*19mm*19mm

Entrada de Energía DC 5-40V

Temperatura de Trabajo -20℃ ~ +60℃

Humedad de Trabajo 20%  ~  80%

Peso 8 gramos 

• Características Principales de la Cámara Ratel 



Transmisor y Receptor de Señal 

• Antenas 

• Frecuencia y Canal

• Señal en Campo Abierto 



• Tabla de Frecuencias y Canales  



Controlador del Sistema OSD  

• Controladora STM32F405

• Sistema OSD 

• Transformador de 5v 



• Sistema de Visualización con OSD  

• Indicadores de vuelo 



• Programador del Sistema OSD  



PROCESOS REALIZADOS EN LA 
CONSTRUCCIÓN DE LA CABINA 

• Soldadura 

• Corte 

• Lijado 

• Pintado  



CABINA DE VISUALIZACIÓN 

• Tubo cuadrado de 4cm 

• Triplex de 9 líneas de espesor 

• Asiento 

• Pantalla de visualización 

• Paneles de acrílico 



CONSUMO ENERGÉTICO DEL SISTEMA FPV

• Consumo energético del sistema en 60 minutos de encendido.

Consumo = (Consumo de la Cámara + Consumo placa OSD + Consumo

Transmisor)

Consumo = (200mAh + 100mAh+ 220mAh)

Consumo = 520mAh

• Consumo total de la batería en función del tiempo.

520mAh 60 minutos

1170mAh x

X = 135 minutos 

• Para verificar el consumo por minuto del sistema se realiza la misma regla.

520mAh 60 minutos

x 1 minuto

X = 8.7 mAh



CABLEADO DEL SISTEMA EN LA AERONAVE

BATERIA REGULADOR 5V

TRANSMISOR CONTROLADOR OSD

CÁMARA FPV



SISTEMA EN EL AEROMODELO 



GRACIAS POR SU ATENCIÓN


