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4
INTRODUCCIÓN

Vehículos con pérdida 

de potencia y torque
Necesidad

Dinamómetro de rodillosInterfaz gráfica para 

lectura de resultados
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INTRODUCCIÓN

Componentes 

del 

dinamómetro 

de rodillos.

• Estructura

• Rodillo

• Unidad de 

absorción de 

potencia

• Ventiladores

• Extractor de gases.

• Interfaz de datos
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INTRODUCCIÓN

Recopilación 

de datos

Enviados desde los sensores y

actuadores que están colocados en los

rodillos del dinamómetro

Las señales son recibidas por el software

y registrarlo mediante graficas o tablas

con los datos de interés para dar un

diagnóstico del vehículo
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INTRODUCCIÓN

Interfaz 

gráfica

Lenguaje de 

programación

Pantallas 

Sección de 

resultados

Variación de 

RPM

Graficas potencia, torque 

y relación de potencia y 

torque

Corroborar resultados

Java, NetBeans 

IDE
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JUSTIFICACIÓN

Buen diagnóstico de 

potencia y torque

Dinamómetros de rodillos

Creación y simulación 

de interfaz de análisis 

de datos.

Conocer las curvas de

potencia y torque con el

análisis de datos arrojados

por la interfaz.
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Objetivo General

• Diseñar y simular una interfaz de operación para la

lectura de datos de torque y potencia de vehículos

livianos emitidos por un dinamómetro de rodillos.

Objetivos Específicos

• Simular una interfaz gráfica para la toma de datos

arrojados por un dinamómetro de rodillos en la cual se

determine las prestaciones del mismo.

• Verificar los parámetros necesarios que se necesitan

presentarse en la interfaz para dar un resultado preciso.

• Estipular los valores de potencia y torque de cada

vehículo seleccionado para simular la presentación de

graficas en la interfaz.

OBJETIVOS
12
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14
METODOLOGÍA

Comportamiento 

del vehículo.

Las curvas características que sirve para

definir el comportamiento del vehículo

son: la curva de potencia del motor y la

curva de par motor
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METODOLOGÍA

Potencia

Potencia en función de 

la velocidad angular

Parámetros fundamentales para la obtención del torque y potencia.

Potencia en función de 

las revoluciones
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METODOLOGÍA

Curva de Potencia vs RPM



16
METODOLOGÍA

Curva teórica de torque



14
METODOLOGÍA

Unidades de 

Potencia comunes

HP (caballo de fuerza):

CV (caballos de vapor): 
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METODOLOGÍA

Listado de vehículos mas vendidos en el Ecuador en 2021

MARCA DE VEHÍCULO UNIDADES VENDIDAS

Chevrolet 14.396

KIA 10.223

Hyundai 4.284

Toyota 3.297

Great Wall: 2.994

JAC 2.961

Chery 2.875

Renault 2.700

Nissan 2.515

Volkswagen 2.003
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METODOLOGÍA

Selección de vehículos y presentación de sus fichas técnicas

• Chevrolet Aveo family SOHC 1.5l

• Chevrolet Sail Life DOHC 1.4L
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METODOLOGÍA

Selección de vehículos y presentación de sus fichas técnicas

• Kia Picanto 1.2L CVVT

• KIA RIO 5 1.4L MPI



17
METODOLOGÍA

Selección de vehículos y presentación de sus fichas técnicas

• Hyundai Accent 1.6l CVVT 

• Hyundai Grand I10 1.2l CVVT.



17
METODOLOGÍA

Selección de vehículos y presentación de sus fichas técnicas

• Great Wall C30 1.5l VVT.

• Great Wall M4 1.5l VVT
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METODOLOGÍA

Selección de vehículos y presentación de sus fichas técnicas

• Chery Arrizo 3 1.4L SOHC.

• Chery TIGGO 2 1.4L



17
METODOLOGÍA

Presentación de curvas de potencia y torque



17
METODOLOGÍA

Presentación de curvas de potencia y torque



17
METODOLOGÍA

Estructura de la interfaz de lectura de datos.

PORTADA



17
METODOLOGÍA

Estructura de la interfaz de lectura de datos.

Menú 

principal



17
METODOLOGÍA

Estructura de la interfaz de lectura de datos.

Interfaz de 

lectura de 

datos
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RESULTADOS

Curvas potencia y torque Chevrolet Aveo Family 

SOHC 1.5L



34
RESULTADOS

Curvas potencia y torque Chevrolet Sail Life 

DOHC 1.4L



35
RESULTADOS

Curvas potencia y torque Kia Picanto 1.2L CVVT



36
RESULTADOS

Curvas potencia y torque Kia Rio 5 1.4l MPI



37
RESULTADOS

Curvas potencia y torque Hyundai Accent 1.6l 

CVVT



38
RESULTADOS

Curvas potencia y torque  Hyundai Grand I10 1.2l 

CVVT.



39
RESULTADOS

Curvas potencia y torque  Great Wall C30 1.5l VVT



40
RESULTADOS

Curvas potencia y torque  Great Wall M4 1.5l VVT.



41
RESULTADOS

Curvas potencia y torque  Chery Arrizo 3 1.4L 

SOHC.
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RESULTADOS

Curvas potencia y torque  Chery TIGGO 2 1.4L



45

Introducción

Justificación

Objetivos

Metodología

Resultados

Conclusiones

Recomendaciones

CONTENIDO

1

2

3

4

5

6

7



46

Se cumplió con la simulación de la interfaz de operación que

se utiliza en una prueba de dinamómetros de rodillos para

vehículos livianos.

Se desarrolló la interfaz gráfica a través de lenguajes de

programación con el fin de simular los datos que serían

arrojados por los sensores de un dinamómetro de rodillos,

los cuales determinan las prestaciones como potencia y

torque del vehículo en prueba.

Se determinaron los parámetros adecuados que se deben

tomar en cuenta para presentarse en la interfaz para poder

obtener un resultado preciso.

CONCLUSIONES

Se dio a conocer los valores de potencia y torque

máximos de cada vehículo liviano seleccionado.
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49
RECOMENDACIONES

Se recomienda que, para obtener resultados en tiempo real,

la interfaz se necesita recibir datos de sensores que están

colocados en la estructura del dinamómetro de rodillos para

la obtención de un resultado válido.

Se recomienda obtener datos de fichas verificadas de las

diferentes marcas de vehículos para poder simular las

respectivas gráficas de torque y potencia.

A futuras generaciones se recomienda realizar una

investigación más profunda en el campo de la programación

ya que con los distintos lenguajes de programación se

puede construir interfaces gráficas que ayuden en varios

ámbitos del campo automotriz.
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RECOMENDACIONES

Se recomienda verificar los recursos de la computadora

para evitar problemas al momento de realizar la

programación y posterior simulación, ya que al hacer eso

se consumen muchos recursos del equipo y puede

ocasionar una pérdida de información.
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