DESARROLLO DE UN SERVIDOR E INTERFAZ DE TELEOPERACI ON
SOBRE INTERNET PARA LA ESTACION DE CONTROL DE PROCE SOS PS-
2800 DEL LABORATORIO DE MANUFACTURA INTEGRADA POR
COMPUTADOR CIM 2000 DE LA ESCUELA POLITECNICA DEL E JERCITO
- CAMPUS SANGOLQUI

Marco Vinicio Alban Paccha

El término teleoperacion se refiere a la operadi@muna maquina a distancia, éste
puede aplicarse a un amplio intervalo de circurcsdanen las cuales un dispositivo o
maquina es operada por una persona a distancis@mas de investigacion académica
y ambientes técnicos. Un sistema de teleoperamasta de teleoperador, dispositivo
teleoperado, interfaz, canales de comunicaciomgaes. En esta tesis se describe el
trabajo realizado con la estacion, iniciando coaréllisis mecanico de la estructura del
manipulador de la estacion, la programacion delrotador PLC y la comunicacién con
el computador. Ademas se establecen las normasatgmpara el disefio y la evaluacion
de la Interfaz Humano-Maquina (HMI) que controlaupervisa la estacion. A partir de
ella, se plantea la configuracion del servidor mfermacién y teleoperacion y de los
protocolos usados para la conexién por Internetestablecen los parametros de
evaluacion del sistema de control y supervisionotana partir de la evaluacion local y
se muestran los resultados de las pruebas rediz&tlaalmente, se determinan dos
soluciones de control y supervision moévil, con mira futuras aplicaciones de

teleoperacion.
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