RESUMEN

El desarrollo de la Robotica Industrial se debe a las necesidades en la
produccion, siendo la base para ello la automatizacion flexible, exigiendo la
interaccion entre el ser humano y los sistemas tecnoldgicos para desarrollar
procesos mas confiables y eficientes por lo que las distintas aplicaciones
ofrecidas por los manipuladores robéticos KUKA constituyen una alternativa
para lograr la optimizacion de recursos en procesos de: soldadura, plegado,

industria automovilistica, metallrgico, plastico, industria alimentaria.

Los robots industriales estan concentrados en operaciones de produccién
por ser adaptables al entorno, de facil manejo, con gran capacidad para
realizar tareas repetitivas y de precision. Estas caracteristicas han llevado a la
Robdtica a su continuo crecimiento. Este proyecto solventa problemas en la
realizaciéon de préacticas de laboratorio ya que el Departamento de Eléctrica y
Electrénica en el area de Automatica y Robética posee un déficit de
manipuladores robdticos CRS A255 funcionales; por tal motivo la utilizacion de
manipuladores robodticos KUKA existentes en los laboratorios del Departamento
de Ciencias de la Energia y Mecéanica ayudaran a complementar la falta de

practicas aplicativas existentes actualmente en la materia.

El desarrollo de este proyecto favorecera en la formacion sdlida del
estudiante con métodos interactivos asegurando un buen desempefio e
insercion en un futuro dmbito laboral. Para lo cual se disefié practicas que
contienen trabajo preparatorio, marco tedrico, procedimiento sistematico y
trabajo complementario que permiten la identificacion, programacion y

funcionamiento integro del hardware y software.



