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CERTIFICADO

ING. ALEXANDER IBARRA

ING. HUGO ORTIZ

CERTIFICAN

Que el trabajo titulado "Diserio y Construccion de un Vehiculo Prototipo Auto
Balanceado de Dos Ruedas Longitudinales”, realizado por el Senor Diego Manuel
Soria y el Senor Carlos Eduardo Vaca Ddvalos, ha sido guiado y revisado pe-
riodicamente y cumple normas estatuarias establecidas por la Universidad de las
Fuerzas Armadas — ESPE.

Debido a que se trata de un trabajo de investigacion se recomienda su publicacion.

El mencionado trabajo consta de un documento empastado y un disco compac-
to el cual contiene los archivos en formato portdtil de Acrobat (pdf.). Autorizan
al Serior Diego Manuel Soria y el Senor Carlos Eduardo Vaca Ddvalos le entre-
guen al Ingeniero Luis Orozco en su calidad de Coordinador de la Carrera.
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