RESUMEN

El proyecto disefio e implementacion de un sisteenalelvacion automatica de uso
vehicular tiene como objetivo desarrollar un sistaia elevacion el cual ayude a las
personas con discapacidad fisica en sillas de sugldagreso al transporte publico o
privado, incorporando tecnologias actuales pasaskaalizacion y el control de los

movimientos del elevador. Para ello, se realizd aaracterizacion de los elevadores
en el mercado actual, detallando la operacion gifumamiento de los mismos; se
desarroll6 el disefio electromecanico y electréndml sistema de elevaciéon

estableciendo caracteristicas necesarias pararectmfuncionamiento del sistema,
adaptaciones mecanicas, eléctricas y de instrugiéntauna vez instalado todos los
componentes y elementos que permiten el correctoidnamiento del sistema de
elevacion se realizd la programacion del contraladstableciendo técnicas vy

estrategias para el control de los movimientosetlelador. En la tercera etapa se
procedid a la implementacion y puesta en marchaisieima de elevacion, junto con
el desarrollo de la interfaz de visualizacion mda en una pantalla TFT de 4.2
pulgadas y esta a su vez replicada en una aplicac@yil Android. Finalmente se

realiz6 pruebas eléctricas, electronicas, mecamtasistema de elevacion, y se

elaboré un manual de usuario para su uso correcto.
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ABSTRACT

The project design and implementation of an autanigdting system for vehicular
use aims to form a lifting system which helps peopith physical disabilities, in
wheelchairs to enter public or private transpartorporating current technologies
for visualization and control of elevator movementsthe first stage of the project a
characterization of the elevators was carried ouhe current market, detailing the
operation and operation of the same. After theiptesvstage, the electromechanical
design of the lifting system was developed, esthbig the necessary characteristics
for the correct functioning of the system, the &lmuc design stage was developed
in which the mechanical, electrical and instrumeoteadaptations were carried out;
Once installed all the components and elementsdit@at the correct operation of
the lift system was carried out the programmingtloé controller establishing
techniqgues and strategies for the control of etevaiovements. In the third stage we
proceeded to the implementation and start up oflittieg system, along with the
development of the visualization interface realired screen TFT of 4.2 inches and
this in turn replicated in an android mobile apgiion. Finally, electrical, electronic,
mechanical tests were performed on the lifting aystand a user manual was

developed for its correct use.
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