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RESUMEN

El presente proyecto “Reconocimiento de gestos corporales basado en SVM y sensor
RGB-D para el control de micro vehiculos aéreos multirotor”, tiene como finalidad la
integracion de conocimientos adquiridos en la carrera de Ingenieria en Electrédnica,
Automatizacion y Control. Este proyecto tiene como finalidad permitir a cualquier
persona, aun sin experiencia en el manejo de micro vehiculos aéreos, controlar drones de
manera intuitiva y natural. En la primera etapa del proyecto se realiza la extraccion de
caracteristicas del cuerpo humano utilizando un sensor Kinect, con un algoritmo para la
obtencién de posiciones de varias articulaciones del cuerpo. La siguiente etapa consiste
en el aprendizaje de maquina supervisado con SVM (Support Vector Machine) para la
identificacion de gestos en los que se basara el control del sistema, sistema que requiere
de recoleccion de datos utilizando diferentes usuarios para generar los modelos de
prediccion. Una tercera etapa se enfoca en el desarrollo de una interfaz de usuario que
conviertan las salidas del SVM en movimientos pre-programados ademas de contemplar
la informacion necesaria y relevante para el control y manejo adecuado. En la etapa final
del proyecto se realizan diferentes pruebas de funcionamiento y se comprar el sistema de

reconocimiento de gestos frente al método tradicional de control de vuelo del drone.
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ABSTRACT

The following project "Body gesture recognition based on SVM and RGB-D sensor for
the control of multirotor micro aerial vehicles” has as purpose, the integration of the
knowledge acquired in the career of electronic, automation and control engineering. This
project is developed in the robotics operating system ROS and has the finality of allowing
any person, even without experience handling micro aerial vehicles, to control drones in
a natural and intuitive way. In the first stage of the project, the characterization of the
human body is made using a Kinect sensor, here an algorithm is implemented to attain
the positions of several human body articulations. The second stage consists in supervised
machine learning with SVM, in this stage gestures that will be used to control the system
are identified, and data acquisition is made with different users to generate prediction
models. The next stage of the project is focused on the development of a user interface
that converts signals from the SVM into pre-programmed movements, also it
contemplates the necessary and relevant information for adequate handling and control.
In the final stage of the project, different test runs are made, and the gesture recognition

system is compared to the traditional flight control of the drone.
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