electronicos del centro de ealud N°l de la ccudad de
Ambate para el mejonamiente de la accesibilidad a 1}4\@
mayoned,



fffff

INTRODUCCION

= La reparacion del sistema de elevacion mediante la sustitucion de elementos
electromecanicos y electronicos para el ascensor de 4 pisos se basa en los
requerimientos de dar una mejor calidad de servicio para la accesibilidad a personas
con capacidades especiales y adultos mayores.

= Utilizando tecnologias aplicadas en la industria, trabajo de campo y la
experimentacion se determind las fallas técnicas y fundamentales para el correcto
funcionamiento del ascensor con respecto al sistema mecanico, control vy
comunicacion con cada uno de los sistemas.

= El control y la planificacion de un manteniendo preventivo nos permite establecer en
las condiciones que se encuentra cada uno de los mecanismos, dar solucion de
manera fiable y confiable esto nos conlleva a obtener un sistema de elevacion en
optimas condiciones Yy evitar gastos mayores.




JUSTIFICACION

= El mantenimiento correctivo que se realiza al sistema de elevacion ayuda a
mejorar el rendimiento de los dispositivos electromecanicos, electronicos y
evitar molestosos ruidos o vibraciones provocados por el desgaste.

= optimo funcionamiento brinda mayor fiabilidad y accesibilidad a las personas
con capacidades especiales y adultos mayores que utilizan este sistema de
elevacion en el centro de salud N° 1 de la cuidad de Ambato mejorando la
calidad de servicio que presta dicha institucion para acceder a cada una de
Sus areas.

= plan de mantenimiento tanto preventivo como correctivo para facilitar la
solucion de averias inesperadas y de acuerdo a un cronograma de
actividades en los tiempos establecidos gque lo necesite para mantener en
correcto funcionamiento cada parte que lo constituye al sistema de elevacion.




OBJETIVOS

Objetivos Especificos:

= Analizar las averias generadas en el sistema de elevacion mediante la inspeccion
fisica de sus elementos para dar solucion a las falencias del ascensor.

= Planificar la reparacion de los componentes dafados a los cuales se les realizara un
cronograma de actividades para satisfacer las averias presentes de acorde a su
necesidad requerida.

= Sustituir las piezas que presenten anomalias o desgaste debido al uso renovandolas
por otras similares o mismas caracteristicas para mejorar el funcionamiento del
mismo.

= Generar el plan de mantenimiento preventivo mediante paradas temporales
previamente establecidas para evitar posibles paradas no deseadas del ascensor.
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INSPECCION

Para la ejecucion de este
proyecto se realizO una
Inspeccion  tecnica de
todos los dispositivos que
conforman el sistema de
elevacion para ello se
efectu0 una tabla para
detallar todos los
dispositivos presentes en
este sistema de elevacion

Sistema electrénicos

Tarjetas electronicas para el

control principal del ascensor

Reductor o arrancador suave
SEIDriver

Fuente alimentacion de 24 y
12 VCC

Tarjetas secundarias para la
maniobra en la cabina y

plantas del edificio

Tarjeta de control del banco
baterias de tablero de

emergencias

Sensores (inductivos,

Capacitivos,etc)

Sistemas electromecanicos

Paracaidas

Sensores (finales de carrera)

Sistema de poleas de las

puertas del elevador

Sistema de poleas del todo el

elevador

Limitador de velocidad

Contrapeso

Maquina de traccién



* ESPECIFICACIONES TECNICAS DEL SISTEMA DE gl
ELEVACION

La reparacion y mantenimiento de este sistema de elevacion se
procedera a la obtencion de todos los datos o caracteristicas tecnicas
las cuales se detalla en las siguientes tablas

LR

Sistema eléctrico y Sistema electromecanico Sistema electronico
electromecanicos
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Placa de control maestro
(Master Control Board)

Datos técnicos:

Piezas elevador
ISO 9001
0.63 -4 m/s
64
Asincronas y sincronas

Diversos

Duplex y control de grupo
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recibe las sefales de
maniobra que se encuentran
en la cabina del sistema de
elevacion como se observa en
la figura, asi tambien procede
a enviar informacion a la placa
o tarjeta de control principal
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= 16 bits
g
- ISO 9001
[
£ Bus CAN
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Matriz de puntos
Rojo
tarjeta electronica ayuda a verificar la orden enviada a la tarjeta de
control principal con la cual podemos saber a qué planta se dirige el

l sistema de elevacion
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Inversor de frecuencia SEIDriver AVgL 1

400V
40

8 KHZ

0.03125
Vv
A

rpm

| —y L‘ll AR
N L

=T

Nm/A

V*s
Ayuda a realizar deferentes operaciones 1200kg

COMmo son. 1650kg

= Inversion de giro 1000kg

_ 300kg
= Controlar la velocidad

= Proteccion del maquina de traccion




se encarga de convertir la
corriente alterna de 110/ 220
VCA en corriente continua
24 VCD las cuales se utiliza
para la alimentacion de
energia de las diferentes
placas o tarjetas electronicas
gue tiene todo el sistema de
elevacion
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Contactores

Contactores del variador de frecuencia
SEIDriver

....

= Contactor KMC es para la alimentacion
del variador
Contactor

alimentacion

KMD &es la salida de

Contactores para el funcionamiento
de las puertas de la cabina del
elevado

Dos se encargan de abrir y cerrar un circuito
eléctrico que controla las puertas de la cabina y
otro se encarga de la seguridad de la misma
cabina del sistema de elevacion



Los finales de carrera estan
conectados en cada una de las
puertas de cada planta del
sistema de elevacion para el
control de la apertura o cierre
de las puertas de la cabina y
de cada planta del centro de
salud




Los pulsantes Yy
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ISpositivos de maniobra
el sistema de elevacion
ue  estan ubicados
entro de la cabina y en

cada plata del elevador,
estan conectados a cada
una de las sub sistemas
gue compone el elevador

Pulsadores y dispositivos de maniobra

Ascenso / Arriha

descenso / Abajo—T

pulsador de
emergencia

selector de
funcionamiento




Erntsi Receptor Emisar -

TG e

. I Obielo

Qojeto

ML

Ubicados en el extremo del
Ingreso de las personas a la
cabina del elevador, ayudan a la
apertura cuando el receptor no
recibe la senal por la interrupcion

__ del algun objeto

920 r/min
0.5A
IP 20
3.0 N.m
220V
F (Temp. Admisible 155°C)
3-50Hz



Maquina de traccion (motor trifasico)

Estator

= encoder
Rotor
380V

DC 110V 2*0,88A

2:1

Freno 350 Kg

Ayuda a la movilizacion de la cabina a las 3000 Kg
diferentes plantas del edificio el cual esta
conectado al sistema de control principal
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Caracteristicas del motor instalado en el elevador
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gy C [ N
380V 380v| gy 1

Elevador
220V
380V

2012

50 Hz

Para este sistema de elevacion se instald un transformador elevador
_de voltaje

P




lero Eléectricos existentes
en el sistema de elevacion

TABLERO SECTUNDARIO

Blogueo /

Em i - ..
— Normal  Inspecion|

UP/ Subir COM DOWN/ Abajo

TABLERO DE TABLERO DE
= CABINA EMERCIA DEL POZO
1}' Blzgmao s
: Emsrgmeds

= pulzador de
blogueo o
e eTEencia

interruptor de
blogueo o
emergencia

TABLERO DE SEGURIDAD

DOWN  Alajw




Tablero de seguridad

=consta de un sistema
electrico y electronico

=Su funcionamiento
cuando ocurre algun
Inconveniente en el
suministro eléctrico del
sistema de elevacion

Voltimetro

banco de
baterias

Amperimetro

E/S del sistema
de control v
alimentacion

J%—— Tarjeta de

control




FINAL DE
CARRERA

PARACAIDAS

BARRA DE ACERO




Regulador de velocidad

Ayuda a accionar los paracaidas

100178

1.0 m/s

1.49 m/s

1.33 m/s

1.4 m/s

d 8 mm

=240 mm

2012/ 03

12031020

a



Paracaidas

PARACAIDAS

BARRA DE ACERO

FINAL DE
CARRERA

Pulsa un final de carrera para la Estan ubicada en los extremos de
suspensmn del servicio eléctrica del cada uno de los dispositivos
dlevador @




Resorte y soporte de caida

| El resorte y soporte de caida

~ayuda al amortiguamiento o la

=i raduccion del golpe que se

" genera cuando hay algun fallo
en las sistema de poleas

)



Sistema de poleas

YN
P3|
S N
te11|S_(|)res - ., tensores
SN
fin del  pa
sistema ~_
Inicio de de poleas
SISt et
delpoleas TN TN ‘i
(tensores) P11 /’I [ P2z Ps
"~ _ e _/ S
CABINA @ W @ W
Polea CONTRAPESO

Sistema de poleas esta conectado la cabina al motor (maquina de traccion) mediante
cables de acero inoxidable

Caracteristicas del cable Carga de soporte de las poleas
Masa Carga Superficie util Superficie util

aproxim Nominal (kg) | maximade la cabina | Nominal (kg) maximade la

Diametro (m?) cabina (m?)

46,0 4,7




PROCEDIMIENTOS EN CASO
DE EMERGENCIA

= Uso de los pulsadores o dispositivos de maniobra

= Uso de instrumentos de la llave de emergencia el cual puede abrir las puestas
= sistema de seguridad

Amperimetro
ooy pulsador de
emergencia
Llave Triangular seleftor de.
- - funcionamiento

74 Tarjeta de
control

Ascenso / Arriba

E/S del sistema

de control y

descenso / Abajo slimentacion
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EN EL SISTEMA DE ELEVACION

Mantenimiento
correctivo

Mantenimiento
preventivo
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Pruebas de funcionamiento

= Utilizar todos los equipos de proteccion personal o individual

= Utilizar los instrumentos medida necesarios

= Revisar el comportamiento de todos los dispositivos

= Revisar que todos los dispositivos mecanicos y electromecanicos

8A 8A 8A
12 A 12 A 12 A
15A 15A 15A

- .






