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Objetivo general.

Implementar un HMI (Interfaz Hombre-
Maquina) en Labview utilizando el
Micrologix 1100 y el drive Powerflex 4
para practicas de Automatizacion vy
Control de procesos en el laboratorio de
Instrumentacion Virtual de la Unidad de
Gestion de la Tecnologias.



Objetivos especificos.
Analizar las caracteristicas y

funcionamiento del drive PowerFlex 4
apoyado en bibliografias existentes.

Determinar los reguerimientos minimos
para implementar la interfaz Hombre —
Maqguina a lazo abierto.

Implementar un HMI mediante el

MicroLogix 1100, el PowerFlex 4 y el
software Labview.

Realizar pruebas para probar el correcto
funcionamiento del modulo.



Alcance.

Este proyecto esta dirigido a la carrera
Electronica, para el Laboratorio de
Instrumentacion Virtual el cual
beneficiara directamente a alumnos (V vy
V1) y docentes permitiendo disponer de
dispositivos de tecnologia de punta
acordes al ambito laboral, mejorando asi
el proceso de ensenanza aprendizaje.



Reguerimientos minimos.

Motor Trifasico. Software utilizado:
Drive PowerFlex 4. RSLogix 500.
Micrologix 1100. RSLInX.

BRI LABVIEW.
Cable RJ-45. OPC.

Cable RS-232/RS-485.
Cable UTP.



Configuracion del Motor Trifasico a
220V.
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Variador de velocidad POWERFLEX 4.

Permite variar la velocidad de un motor
trifasico por medio de la frecuencia.
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Parametros usados en el PowerFlex 4.

P031 Voltaje nominal del motor. (220 V).
P032 Frecuencia. (60 Hz).
P033 | Corriente del motor. (3.5 A).

P034 Frecuencia minima. (0.0 Hz).
P035 | Frecuencia maxima. (60 Hz).
P036 | Fuentede inicio.

P036 = 0 Motor se enciende y se apaga por medio del
teclado.

P036 = 2 Motor se enciende y se apaga cortocircuitando los
terminales 2 y 11. (Dos Hilos).

P037 |Modo de para.

PO37 = 4 Ejecuta las rampas de aceleraciony
desaceleracion.

P038 Forma de variar la velocidad.

P038 = 0 La velocidad del motor se controla por medio del
potenciometro del teclado.

P038 = 2 La velocidad del motor se controla ingresando de 0
a 10 Voltios entre los terminales 13 y 14.

P039 | Tiempo de aceleracion. (5.0 sequndos).
P040 | Tiempo de desaceleracion. (5.0 segundos).

P041 Reset.




Terminales de Control.
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Configuracion de parametros del PLC
_mediante RS-232/RS-485.
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Configuracion de parametros del PLC
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Configuracion del Modulo externo de
Entradas y Salidas.
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Programacion del MicroLogix 1100.
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Programacion del Software OPC.
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Programacion en LABVIEW.
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{2 Tesis Labview.vi Block Diagram
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Conclusion.

Se implemento un HMI para el control de
velocidad de un motor trifasico empleando
un PowerFlex 4 que debe ser configurado
de acuerdo a los datos establecidos por el
fabricante y a los datos determinados en la
placa del motor, un MicroLogix 1100 y el
software Labview que ayudara a visualizar
y controlar los valores necesarios para el
control del motor, los mismos gque serviran
para realizar practicas relacionadas al
control industrial y la automatizacion.



Recomendaciones.,

Revisar las especificaciones y caracteristicas
de cada equipo para realizar una correcta
conexion entre los equipos antes de alimentar
a los dispositivos con voltaje.

Para la comunicacion de los dispositivos con
la PC verificar que las direcciones IP sean las
correctas, asignando diferentes direcciones IP
(Protocolo de Internet) tanto para el
MICROLOGIX 110 como para la PC para que
el software permita la comunicacion.



