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OBJETIVOS

* OBJETIVO GENERAL

Implementar un control de
temperatura mediante el
microcomputador Raspberry Pi
para practicas de
microcontroladores en la Unidad
de Gestion de Tecnologias.
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* OBJETIVOS ESPECIFICOS

Indagar informacion teorica referente a los dispositivos que se va
utilizar en el control del médulo mediante medios bibliograficos
para tener conocimiento de los equipos.

Instalar el sistema operativo Linux mediante los requisitos
técnicos para la manipulacion del microcomputador
Raspberry Pi.

& Realizar pruebas de funcionamiento del proyecto mediante
los procedimientos indicados para el control del médulo.
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JUSTIFICACION

Ayuda a la ensefanza y aprendizaje de los estudiantes , cual
permitird obtener mayor conocimiento y destrezas necesarias para
un mejor rendimiento y desempeio en el ambito profesional.

Raspberry Pi brinda facilidad de control y manejo de dispositivos
electronicos y equipo, dependiendo las necesidades de los
estudiantes lo cual podran adaptarse a las nuevas tecnologias

facilmente al nivel industrial
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ALCANCE

Dispositivo actualizado de udltima
tecnologia donde podran desarrollar
practica que permitan aplicar los
conocimientos adquiridos en el aula
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REQUERIMIENTOS MINIMOS

« RASPBERRY P13 MODELOB
« PCF8591

« CABLES

« MODELO DE TEMPERATURA




RASPBERRY PIS MODELO B
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LENGUAJE DE

PROGRAMACION
Python:
El creador del lenguaje es un
europeo llamado Guido Van
Rossum.
El objetivo de Guido era cubrir

la necesidad de un lenguaje
orientado a objetos de sencillo
USO gue sirviese para tratar
diversas tareas
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CONEXION PCF8591

Simbolo
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Descripcion
Entrada analdgica
Entrada anal6gica
Entrada analdgica
Entrada anal6gica
Direccion de esclavo
Direccion de esclavo
Direccion de esclavo
Alimentacion a tierra
I2c datos serial E/S
I2c reloj serial entrada
Oscilador E/S
E/S switch para OSC
Alimentacién a tierra anal6gica
Entrada de referencia de voltaje
Salida analdgica

Tension de alimentacién
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CONEXION DEL LCD

Ground

LCD Display
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PROGRAMACION EN PYTHON

ﬁRead a value from analogue input O
#in ASD in the PCFB591P @ address 0x48

RP1i.GPIO GPIO
os
glob
time
smbus SMBuUs
RFPLCD CharLCD

GPIO.setmode(GPID.BOARD)
GPIOD.setwarnings(False)

GPIO.setup(12,., GPIO.OUT)
rojo = GPIO.PWM{12, 100)
rojo.start(0)

lcd

CharLCD(cols=16. rows=2, pin_rs=37,

bus SMBus({1)

True: # do forever
bus.write_byte(0x48,
reading = bus.read_byte(0x48) # read A/D
b 1nt((read1ng*50}f255+20}

I " "B= + str{b)})

bus.write_byte(0x48,
readingl = bus.read_byte(0x48) # read ASD
a= 1nt{{readlng1*5ﬂ}f255+2ﬂ}

ir t("A= " + str(Cal))

fla<b):
rojo.ChangeDutyCycle(100)

rojo.ChangeDutyCycle(0)

lcd.cursor_pos = {0, 0)
lecd.write_string{"vP:
lcd.cursor_pos = (1. 0)
lecd.write _string("”sSP:

time.sleep(0.2)

pin_e=35,

+ str(a) + unichr(223) + " C"

+ str{(b) + wunichr{(223) + ™ C"-

pins_data=[33.31.29

0) # set control register to read channel O

1) # set control register to read channel 1

&
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CONCLUSIONES

Se investigo la parte tedrica en sitios wed, este dispositivo es
actual y la informacidn obtenida es muy poca pero concreta
y precisa para tener mayor conocimiento al utilizar el
raspberry pi. Facilita la conexion y programacion adecuada
para ser manipulado.

El sistema operativo Raspbian una version de LINUX, es un
software libre, de facil uso y manejo, solo basta con
descargar la imagen a la PC se instala automaticamente. Es
compatible con el raspberry pi brindando todas las
herramientas adecuadas para la manipulacion del usuario.
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El control del modulo de temperatura se realizd mediante
PWM del raspberry pi, cual es configurado para que realice
la funcion correctamente la funcion con referencia a un set
point cual es tomada del PCF8591. Esta programado en un
lapso que el valor de proceso mientras este menor al set
point seguird encendido caso contrario se apagara.

Se realiz6 una implementacion de un control de temperatura
mediante el microcomputador raspberry pi para que los
estudiantes puedan realizar practicas de microcontroladores
y obtener mas conocimientos de dispositivos tecnologicos.
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RECOMENDACIONES

Para manipular el raspberry pi con el modulo de temperatura
analizar la programacion para observar los pines gue se estan
utilizando y conectar maximo de 5V para evitar que se queme el
PCF8591.

 Tener en cuenta las fuentes bibliograficas para consultar sobre
los dispositivos ocupados para tener conocimiento y poder
utilizar, para no provocar errores en el funcionamiento.

Para la descargar del sistema operativo del raspberry pi hacerlo
en la pagina web principal para que no haya errores al momento
de instalar. También tener en cuenta que version del raspberry pi
para descargar una version actual que sea compatible.
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