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INTRODUCCION

Este sistema tendrd el propdsito de brindar seguridad a sus
residentes, y reducir el riesgo de cualquier tipo de delito en contra
del domicilio.
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OBJETIVO

Analizar las caracteristicas de los sistemas y elementos que permiten
establecer la implementacion de un sistema de seguridad utilizando en

controlador NodeMCU.
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Placa Arduino Uno

Es una placa de desarrollo de proyectos electronicos, en la que se
maneja con lenguaje tipo C y basada en un controlador ATMega328P.
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Placa NodeMCU

Es una plataforma de programacion que esta basada en ESP8266 que
tiene como objetivo la conexidon y envio de datos de un lugar a otro
utilizando una red WIFI.
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ESP32-CAM

Es un mddulo completo y consta de un microcontrolador integrado,
conexion a una red WIFI y/o Bluetooth para su comunicacion
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Aplicacion Blynk

Es una plataforma para Android y I0S que permite controlar sistemas
desarrollados con Arduino u otro modulo del mismo fabricante.

Blynk Server J.:J, No laptop required

Blynkapp O == Blynk Libraries

(O Intemet Access of your choice
| Ethemet, Wi-Fi, 3G ...
e ®
R
_
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Programacion Arduino

int Sensorl = AQOf
int Sensors &l

float lectural:
int cml»

float lectural:
int cmar

intc Sall = 2r
imt Sal2 = 3=

woid setup () |

pinMods (Sall, OUTFOT) -

pinMods ([(Salld,OUTFEFUT) :

}

wold loop () {
lectural = analogBesad (Sensorl):;
cml = pow{3027.4/1lectural ,1.2134) ;

if {cml > 0 ss cml < 40)[f]
digitalWrite {Sall, LOW):r
1

else |
digitalWrite{Sall, HIGH):
}

lectura?2 = analogBsad (Sensorl)r
cmZ2 = pow{(3027.4/1lecturaz,1.2134) ;

if {cm2 > 0 && cm2 < 30){
digitalWrite {S5al2, LOW):
}

else |
digitalWrite (Sal2, HIGH)

}
}
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UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS
INNOVAGCION PARA LA EXCELENGIA




Programacion NodeMCU

kdefine BLYNK PRINT Serial wvoid loop() {

#;nclude <ESP326§wiFi.h> Blynk.run () :
#includs <BlynkSimpleEspi2ed.h>
char auth[] = "g5-o0Blcir gkwDOycwEmwsPOKhlm4kio™s if {digitalBesad (SENSOR1l) == HIGH) |
num ++;
char ssid[] = "TOMAS ALVRARES-Atv"™; //REMIGIO ATVCABLE TOMAS ALVARES-Atv ) . ) . )
char pass[] = "MonikaMacas73"; // 0201134178 MonikaMacas72 mensaje = "Senscr 1 Rctiwvade "+5tring (num, DEC) ;
Blynk.notifyv {mensaje):
String mensaje; d.ElEl}" [EUUU] »
int nmam = 07
}
int SENSORL = DO;
int SENSCRZ = Dz; if {(digitalBead (SEMNS0E2) == HIGH){
BlynkTimer timer: num ++3
mensaje = "Senscr 2 Actiwvade "+53tring (num, DEC) ;
vold setupd) | Blynk.notify [mensaje);

pinkode (SENSOR1, INFUT);

pinMode (SENSORZ, INEUT);: delay (S000);

}

Serial.begin (9600} 7

Blynk.b=gin ({(auth, ssid,pass); timer.run();

! }
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Diseno de interfaz de notificaciones en Blynk

€= Create New Project

SENSORES

Widget Box

NodeMCU

(D o0

~B Notification




#include
#include
#include
#include

#define CRMERR MODEL AT THINKER

#include

g¢define 55ID]1 "TOMRAS ALVARES-RAcv"

Programacion ESP 32-CAM

"OV2e40.h" woid handle jpg_stream{void)
<WiFi.h> I{
<WebServer.h> char buf[32];

<WiFiClient.h> .
int 87

WiFiClient clisnt = serwver.clisnt():

"camera_pins.h" . .
clisent.wrice (HEADER, hdrlen):

client.write (BOUNDARY, bdrlen):

$defins PWD1l "MonikaMacasTa™

while ({true)

OV2640 cam: {

WebServer server(80);

if (!client.connected()) break;
cam.run{) -
3 = cam.getSize();

const char HEADER[] = "HITE/1.1 200 OENr\n™ % client.write (CINITYPE, cntlen);
"Eooess-Control-Rllow-Origin: *he\m™ A sprintf{ buf, "d\r‘\mn\r\n", 8 )r
"Content-Type: multipart/x-mixed-replace; boundary=12345€785000000000000987654321\2\n"; clisnt.write{(buf, strlsn{buf)):

const char BOUNDARY[] = ™\r'\n--123456729000000000000937654321\\n"; client.write{{char *)cam.getfk(}), 3):

const char CINTTYPE[] = "Content-Type: image/Jjpegir\nContent-Length: "; clisnt.write (BOUNDARY, bdrlen):

const int hdrlen = strlen (HERDER); }

const int kdrlen = strlsn (BOUNDARY) :

const int entlen = s3trlen(CINIIYEE);

@ ESPE
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wold setup ()

{

Programacion ESP 32-CAM

Serial.begin{115200} ;|
FS configuracion de la camara

camera config t config:

config.ledc _channel = LEDC CHANHEL O
config.ledc _timer = LEDM TIMEE 0O;
config.pin_dd =

config.pin dl
config.pin_d2
config.pin_d3
config.pin_d4
config.pin_ db
config.pin_dé

config.pin_d7 =

¥2_GPIO_NUM
¥3_GPIO_NUM
Y4_GPIO_NUM
¥5_GPIO_NUM
¥6_GPIO_NUM
¥7_GPIO_NUM
¥8_GPIO_NUM
YS9 _GEIO_NUM

Wi %R e WE oMWy ¥ g g

config.pin xclk = HECOLE GPIO NUM:
config.pin _pclk = PCLE GPIO MNUM:
config.pin_waync = VS5YNC GFIO NUOM:
config.pin_href = HREF GEFIO _NUM;
config.pin ssck sda = S5I0D GPIO NUM
config.pin_ssch scl STOC GPIO _NUM
config.pin_pwdn = PWDN_GFIO NUM:
config.pin_reset = RESET GPIO NUM:
config.xclk freq h=z = 200000007
config.pixel format = PIXFOEMAT JPEG:

]
]

ff Marco del wideo
config.frame_ size = FEAMESTIZE OWGEA;
config.jpeg_gquality = 127
config.fb count = 27

IPRddress ip:

WiFi.mods (WIFI_STA) ;

WiFi.begin{55ID1, PWD1):

wWhile (WiFi.status() != WL_CONNECTED)
dslay(500) ;

h Serial.print{F{".")}:

ip = WiFi.localIFE():

Serial.println{F({"WiFi connected™) )

Serial.println{™"):

Serial.println{ip)

Serial.print{"Stream Link: http://"):

Serial.print{ip):

Serial.println{"/mjpeg/1l™)

server.on("/mjpeg/1l™, HITF_GET, handle_ jpg stream);

gerver.on{("/jpg™, HITF _GET, handle jpg):

server.onlotFound (handleNotFound) »

server.begin();

woid loop ()

gerver.handleClisnc ()
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Disefio de interfaz de camaras en Blynk

(5} SENSORES © ® D> & Video Streaming Settings. 1]

Widget Box

600

http://192.168.0.109/mjpeg/1

- Video Streaming

|




Conexion entre el NodeMCU y la aplicacion Blink

(3 seNsoRes @ @ > | '

= SENSORES

ESP32 Dev Board (Wi-F)

Email all




Diagrama eléctrico del Arduino Uno, el NodeMCU, ESP32-CAM

ESP32-CAM

fritzing
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Instalacion del Sistema de Seqguridad
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Pruebas Funcionales del Sistema de Seguridad

3 R PRI - SO v =
il T “"l' CTUeUL - .'L >~ R

i e CG e L VY
> Ay A (

2021-08-12 18: 56: 11

<L LI NOUT N

Sensor 1 Activado 1

ACEPTAR

UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS






