POTENCIACION DEL SIMULADOR
BOEING 737-800 A TRAVES DE
LA ADESHION DE LOS
SISTEMAS AFOR (AUTOMATIC
FLIGHT ON RUTE) Y (AUTOMATIC
FLIGHT DIRECTOR SYSTEM
ADFS)




SISTEMA DE NAVEGACION

Radio Frequencies Aviation Uses

300 GHz

Weather radar 9.375 GHz
/ Doppler NAV 8.8 GHz
Radar altimeter 4.3 GHz

GPS 1.6 GHz
Transponder 1030 & 1090 MHz

DME 960 - 1215 MHz
Glideslope 328 - 336 MHz

VHF comm 118 - 137 MHz
VHF NAV (VOR) 108 - 118 MHz

—_ m \ FM broadcast 88 - 108 MHz
Marker beacons 75 MHz




IRS
INERTIAL REFERENCE SYSTEM

ILS
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PILOTO AUTOMATICO

Mantiene la altitud programada

Ascenso o0 descenso en una nueva altitud
Velocidad programada

Acelerar o reducir a una velocidad programada

Seguir un rumbo programado
Alinear el avion para aproximaciones a tierra



AUTO FLIGHT - DESCRIPTION AND

OPERATION

The automatic flight control systems (AFCS)
consist of three independent systems:

Digital flight control system (DFCS)
Yaw damper system
Autothrottle system.

These systems provide automatic selective
guidance  from radio, heading, flight
management computer, and air data computer
Inputs.




MCP (MODE CONTROL PANEL)

DFCS comprendido de dos

computadoras de vuelo la (FCC), la
(MCP) y cuatro A/P ACTUADORES

Permite controlar:
F/D EADI
A/P
AlT



AFCS MODE CONTROL PANEL
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ADC ( AIR DATA COMPUTER

OO Do oo ;

!
TEET ML T E
TEMST AT L FETEE

SEE

[ B o ST e
=l o= T EOSlS o

ELEST T D
row T Eed = L ey g ]

TE=EEE A TR
PEEEE

STE S4B JaaFPROx >

D

TR STl TS . 1

Todm il Sir T -oerwp-oerm s (FProlbao - st s Soen
Figauoers S Sheat 1 od E el SO SrSeD S

s recThaTY 34-12-31

Fo oo i B ]
= i
— E P
(Wl ==

BN RSN BRI BE G- DA - S acgeees Sl eflse A S oeiies Biwsel WSSy B - CeSesws- N e poesmpgees- e sCEe-Tes il



Este sistema permite aproximarse o aterrizar en condiciones de

baja visibilidad

AIRCRAFT MAINTENANCE MANUAL
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LOCALIZACION DE LOS

COMPONENTES DEL ILS/VOR
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AUTOTHROTTLE

Es un sistema en el cual consiste de:
1 computadora digital

Autothrottle engage switch en despegue y en
aterrizaje
2 angulos de palanca de potencia (PLA) synchros
esta montado en la caja de control de combustible
del motor.




LOCALIZACION DEL AUTOTHROTTLE

AIRCRAFT MAINTEMANCE MANUAL
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