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Vehiculos con pérdida
de potencia y torque

Necesidad

Interfaz grafica para
lectura de resultados

AVEO FAMILY SOHC 1.5L
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Estructu:ra
Rodillo
Componentes Unidad (:de
| d,el absorcidn de
dlnamo!’netro potencia
de rodillos. l

Extractor de gases.

Interfaz de datos
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Enviados desde los sensores vy
actuadores que estan colocados en los
rodillos del dinamometro

Recopilaciéon

Las senales son recibidas por el software
de datos

y registrarlo mediante graficas o tablas
con los datos de interés para dar un
diagnaostico del vehiculo
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Lenguaje de Java, NetBeans
programacion | IDE

Pantallas ~ Graficas potencia, torque
| y relacion de potencia 'y

torque

Interfaz
grafica

Variacion de
RPM
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Buen diagnostico de Dinamometros de rodillos
potencia y torque

Conocer las curvas de
potencia y torque con el
analisis de datos arrojados
por la interfaz.

Creacion y simulacion
de interfaz de analisis
de datos.
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Objetivo General

« Disefiar y simular una. interfaz de operacion para la
lectura de datos de torque y potencia de vehiculos
livianos emitidos por un dinamometro de rodillos.

Objetivos Especificos

« Simular una interfaz grafica para la toma de datos
arrojados por un dinamometro de rodillos en la cual se
determine las prestaciones del mismo.

« Verificar los pardmetros necesarios que Sse necesitan
presentarse en la interfaz para dar un resultado preciso.

e Estipular los valores de potencia y torque de cada
vehiculo seleccionado para simular la presentacion de
graficas en la interfaz.
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Las curvas caracteristicas que sirve para
definir el comportamiento del vehiculo
son: la curva de potencia del motor y la
curva de par motor

Comportamiento
del vehiculo.

Curvas de Torgue y Potencia
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INNAVACION PARA LA IECELENEIA

Parametros fundamentales para la obtencion del torque y potencia.

P=Tx+w

Potencia
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1 HP = 745,69987 W

Il HP=1,0139 CV

p T xn
HP ™ 712091

Unidades de
Potencia comunes

1 CV ="735,49875 W

1 CV =0,9863 HP

T *xn
716.2

PCV:
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Listado de vehiculos mas vendidos en el Ecuador en 2021

MARCA DE VEHICULO UNIDADES VENDIDAS

Chevrolet 14.396

KIA 10.223
Hyundai 4.284
Toyota 3.297
Great Walll: 2.994
JAC 2.961
Chery 2.875
Renault 2.700
Nissan 2.515

Volkswagen 2.003
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‘ Seleccién de vehiculos y presentacion de sus fichas técnicas

* Chevrolet Aveo family SOHC: 1.5l

ESPECIFICACIONES TECNICAS

Motor 151 SOHC CAPACIDADES Y PES0S

Véhvulas 8 Paso brute vehicular (kg) 1365

Nimern de cilindros 4 Capacidad de carga (kg 25

Patencia (HPi@rpm) 83@5.600 Capacidad de tanque de combustible (ft/gal) H/ns

Torgue (Nmi@rpm) 128@ 3.000 Capacidad de canga del bal (it) 4

Relacitn de comprasiin 95

Relacidn final 3544

Suspensin delantera Independients Mcphersan

Suspensiin posterior Eje da torsién

Franos delantems Diseo ventilada

Frenos posteriores Tambor Dt Bes 244 ()
Liantas 185/60m4 Ancha 1670 (mm) Largo 4235 (mm)

"'SAIL SEDAN /  FwovciRonss
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Seleccion de vehiculos y presentacion de sus fichas técnicas

« Kia Picanto 1.2L CVVT

Motorizacién 1.0 CWT 1.2 CWT
Cilindrada (cc) 998 1.248
Didmetro x Carrera (mm) 71 x 84,0 71 x 78,8
Ratio de compresion 10,5
Potencia Mix. pm 67 / 5.500 84 / 6.000
W / pm 49 500 62 / 6.000
Par Max. (kg.m / rpm]) 9.8 / 3.500 12,4/ 4.000
Tipo motor 3 cilindros 4 cilindros
1* (Manual / Automatico 3,909 3,545 /2,919
2* (Manual 0 2,056 1,895/ 1,551
Relacion de 3" (Manual o 1,269 1102 /1
Transmisién 4* (Manual o 0,964 0,906 / 0,713
5% (Manual / Automatico 0,774 0,719 / -
Marcha atras 3,636 3,636 / 2,48
Relacion Fina 4.235 4,235 / 4,587

« KIARIOS5 1.4L MPI

. 1.4 L MP
Tipo -.'i.'l.,::'-:-:ilﬁnl multipunta).
Potencia maxima
Torgue maximao
sistema de valvulas
Combustible

Sistema de Distribucidén Cadena,

S9hp@e, 000rpm.
133nm@d, 000rpm.

DOHC 16 valwulas.
Gasolina BExtra d Eco—pais,




17

LIVERRIDAD OF A% FUERTAH ARMEDAH
INMIVACIAN BARA LA DECELENCIA

®ESPE  veTopoLociA

Seleccién de vehiculos y presentacion de sus fichas técnicas

 Hyundai Accent 1.61 CVVT

Found on www.Auto-Data.net
MOTOR 3

Tipo Kappa MPI CWT-Dual Gamma MPI CWT
No. De Valvulas 16 Valvulas DOHC 16 Valvulas DOHC
Cilindraje (CC) 1.400CC 1600CC
Distribucion Cadena Cadena
Potencia (HP / RPM) 98 /6000 12276300
Torque (Nm / RPM) 133.4/4000 153 J: 4000

Motor / Transmisidn
Motor 1251

Desplazamiento fcc) 1,248

Cilindros denlinea

Radio de compresion 1051

Potencia (hp @ 1pm) B6 @ 6,000

Torque (Ib-§t @ rpm) B3 @ 4,000

Tipa de transmision/ No. veloc/dades Manual /5 Manual / 5, Automatica / 4 Manual /5 Manual / 5, Automética/ 4
Traccién Delantera
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Seleccion de vehiculos y presentacion de sus fichas técnicas

« Great Wall C30 1.5 VVT.

CLASSIC ‘ PLUS
ESPECIFICACIONES MT
(ilindrada (L) 15
Motor 4 cilindros en linea, sistema VT
Potencia (HP/RPM) 103/6.000
Torque (NM/RPM) 138/4.200
Transmision Manual de 5 velocidades

* Great Wall M4 1.5 VT

ESPECIFICACIONES

Cilindrada (c.c.) 1.500

Motor 4 cilindros en linea, DOHC, sistema VWT
Potencia (HP/RPM) 105/ 6.000

Torque (NM/RPM) 138/ 4.200
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Seleccién de vehiculos y presentacion de sus fichas técnicas

 Chery Arrizo 3 1.4L SOHC.

CHERY

CONFORT | LUXURY

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
Tipo Acteco SOHC :
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Cllindrada 1.497 C.C.

Cllindros denlinea
Nmero de vilvulas 16 (4 vdlvulas por cllindro)
Potencla 107 HP @ 6.000 rpm
Torque 140 Nm @ 4.500 rpm
Tren de vdlvulas Conducide por banda
Tipo de combustible Gasolina
Estdndar de emisiones EURO V

« Chery TIGGO 2 1.4L

(ilindrada (c.c) 1497
Potencia maxima ( HP/RPM) 105/6000
Par méximo [nm;‘rpm] 1352750
(onsumo 30V Gudad / Gametera / Mixto (km/Lj* 10,3/19,5/14,6

Emisiones 3V (g/kg) 162
Norma de emisiones EUROY
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Presentacion de curvas de potenciay torque

POTENCIA TORQUE
X y y

1000 20.66 700 55.2

2000 27.96 1000 72.3

3000 49,11 1500 77.7

4000 69.97 2000 97.78

5000 80.135 2500 113.65

5500 82.725

6000 79.78 3500 127.35
4000 125.75
4500 120.32
5000 118.69

AVEOD FAMILY 1.5 50HC

82.725 5P B5500 P |

B

TORQUE (Nl

AVEQ FAMILY 1.5 SOHC
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Estructura de la |r,1terfaz de lectura de datos.
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Interfaz de operacion y lectura de datos
del dinamémetro de rodillos.

Autor: Pozo Rosero Cristian Alexander

Tutor responsable: Roberto Beltran
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Estructura de la in;f[erfaz de lectura de datos.

Carrera de
mews s || [NGENICKA Automotriz

LISTA DE MARCAS DE AUTOS

@B xir &

AVEO FAMILY 1.5 SOHC

SAIL LIFE DOHC 1.4L

GREAT WALL

3 M4 1.5L VVT

TIGGO 2 1.4L

I ARRIZO 3 1.4L SO HC

e

RIO 5 1.4L MPI ACCENT 1.6L CVVT
PICANTO 1.2L CVVT GRAND I 10 1.2L CVVT

7

A i P,
i S
v -
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Estructura de la in;f[erfaz de lectura de datos.
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RESULTADOS

Curvas potenciay torque Chevrolet Aveo Family
SOHC 1.5L

33
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pm
& 3
>
6000 n
>
L —
& 3
S0 6 -
5000 g S
: 2
s =
4000 "
0 .
_____ 4 ‘
3000 ] 1o anoe soon oo
(62725 HP @S500 RPM
2000 : ESPECIFICACIONES TECNICAS
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Pewtce FPinpm] BaELH
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Curvas potenciay torque Chevrolet Sail Life
DOHC 1.4L
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SR I

& - | X
Sail life DOHC 1.4L
- - - 150‘11!" m@‘nm T
RPM
102,301 HP @6000
om
100 - - 120 120
7000
100 10Q
- B0
3 g
6000 = & = 8o
g« u
= 2 2] -]
g =
5000 o
0 40
20
i) 20
[ # 4000
""" o o a T T s
o 1000 2000 3000 4000 5000 6000 T000 8000 L] 1000 2000 3000 4000 5000 BO00
RPM RPN
3000 T30
‘102,301 HP @6000 RPM |
120
‘1 3113 Nm @2000 R ESPECIFICACIONES TECNICAS
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{ Wi L0
Vidvuiss ®
= Powca PRyl TEgEm
& g Tore Pmgrpm] )
= s Relandnds comprasiin [
J  Helesininel [
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Curvas potenciay torqtf,le Kia Picanto 1.2L CVVT

& - ] X
Picanto 1.2L CVV1
%0 — — 40 13
- iaz'u‘Hpemrp'“I
121, 112N.m@4000 RPM
“ 0 120
7000 %
100 00
“
[ - 6000 gm z ® ®
=
” =
: . .
5000 2
&0 @
4000
----- 2001 300 000 OO0 800 00t BOOO | 00K 200 3001 4001 SO0 8000 o
RPM RPM
- 3000 3%
‘82,1 14 HP @6000 RPM ‘
‘121412 N.m @4000 RPM
W e
g Clrdrada 1L
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P BLEP 6000

Toe 1484000 K
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Curvas potenciay torque Kia Rio 5 1.4 MPI
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®

0

RPM es: 6000 \

- o X
Rio 5 1.4L MPI
iw 180 133,23N.m@4000 RPM =
99,785 HP @6000 rpm B 120
160 100
E g [ ] 80
g - ’
<3
: ‘
@ & 40
] ® 20
] o
RPAM RPM
3600 AN M 4000 lﬂ'll
‘99.795 HP @6000 RPM ‘
’1 33,23 N.m @400 RPM MOTOR \\
. 14LMPI
g 0 Tpo (inyeccion muttipuntol.
E o Potencla méxima 99hp@b,000rpm.
Torque méximo 133nm@4,000rpm.
"~ Sistema de vilvulas  DOHC 16 valvulas,
(ombustible (Gasolna Extra 6 Ecopals

Sistema de Distribucion (adena,
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Curvas potenciay torque Hyundai Accent 1.6l
CVvVT

&) = [} X
Accent 1.6 CVVT
- ) h -
121,775 HP @6300 rpm
10 0 153 112N m@4000 RPM 180|
r & 7000 i o
I
| 1 120
& 6. g
6000 < € 100)
b e
4 =
ﬁ = g . ]
g 2
5000 ®0 i@
“ 40
..... ") -
o 300 e 0 0o 100 s 000 00 00 000
RPM RPM

Il voror

“g[ o Gamma WP ONT
JE| o DeVabwdas 16Vt DOHC
e (CC) 16000C
Disrburié Cadena
Peenc (1) ) 12160
Torque (Nm/ RPM)

ORQUE
s L] B B
POTEN
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Curvas potenciay torqufe Hyundai Grand 110 1.2|
CVVT.

HESPE 38

(& - ] X
Grand i10 1.2L CVVT
f| = 7000 b
[ 6000 g m ; . to
E 5 L] R
5000 = E
- » i
~3000 ::'“ L:ml
‘87.012 HP @6000 RPM T 37,012 geda ™
’1 19.552 N.m @4000 RPM jm "
L3 T FgpalOWT-Did
. o5 Valwls 16 Vahwlas DOHC
g s | Potencia(HP/ RPH) 8116000
) = | Torgue(KGM/RPW) 120/4000
Disrbucion Cadena
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Curvas potenciay torqfue Great Wall C30 1.51 VWT

9] 5 a X
C301.5L VVT
- i :
103.011!’1??6[[1’%
o
7000
N
- o
g
[ 6000 g ¢
Ve ]
-
: i
5000 e o
4000
1000 000 oo 000 000 000 700 80 [] 1000 200 3000 4000 ) 000
"""""" RPM RPM [T====-"
3000 0

’103.01 1 HP @6000 RPM ‘

’138,124 N.m @4200 RPM
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urvas potenciay torqéue Great Wall M4 1.5] VVT.

& = X
M4 1.5L VVT
- ) g
105,115 P @600 rpm 136 124 Komgszzomy
W
1w
7000
b
= 0
E ‘2 100 bt
[ - 6000 £ [
Ue Hom 0
:
I Ow | &0
5000 “ 3
40
4000
1000 0 3000 i 000 L] o0 Lo . (] 1000 000 3000 400 5000 50‘060
RPM RPM
3000

’105.115 HP @6000 RPM ‘

w
* | BRRE h
- 2000 ’138.124 N.m @4200 RPM ‘
G = . 1
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Curvas potenciay torque Chery Arrizo 3 1.4L

7000

4000
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= (m] X
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160 120
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/ = 8 oot i 1o s o)
g o 07H @500 pm
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- Tipo 08 combastbe Gasoling
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Curvas potenciay torque Chery TIGGO 2 1.4L

& X
Tiggo2 1.4L
m [ ® |
- g »
|
g, £e (e
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Se cumplio con la simulacion de la interfaz de operacion que

se utiliza en una prueba de dinamometros de rodillos para
vehiculos livianos.

Se desarrolld la interfaz gréafica a través de lenguajes de
programacion con el fin de:simular los datos que serian
arrojados por los sensores de un dinamometro de rodillos,
los cuales determinan las prestaciones como potencia y
torque del vehiculo en prueba.

Se determinaron los parametros adecuados que se deben

tomar en cuenta para presentarse en la interfaz para poder
obtener un resultado preciso.

Se dio a conocer los valores de potencia y torque
maximos de cada vehiculo liviano seleccionado.

46



®ESPE  conTENIDO

Introduccion

2 ) Justificacion

3 )Objetivos

4 ) Metodologia

5 )Resultados

§) )Conclusiones

7 )Recomendaciones




UEMSPE RECOMENDACIONES
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Se recomienda que, para obtener resultados en tiempo real,
la interfaz se necesita recibir datos de sensores que estan
colocados en la estructura del dinamoémetro de rodillos para
la obtencién de un resultado valido.

Se recomienda obtener datos de fichas verificadas de las
diferentes marcas de vehiculos para poder simular las
respectivas graficas de torque y potencia.

A futuras generaciones se recomienda realizar una
iInvestigacion mas profunda en el campo de la programacion
ya que con los distintos lenguajes de programacion se
puede construir interfaces graficas que ayuden en varios
ambitos del campo automotriz.
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Se recomienda verificar los recursos de la computadora
para evitar problemas 'al momento de realizar la
programacion y posterior simulacion, ya que al hacer eso
se consumen muchos recursos del equipo y puede
ocasionar una pérdida de informacic')n.
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