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INTRODUCCIÓN LA HIDROPONÍA
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¿ QUÉ ES LA HIDROPONÍA?

¿ POR QUÉ IMPLEMENTAR?

¿POR QUÉ NO 
IMPLEMENTAR?

¿DÓNDE IMPLENTAR? 

¿ QUE ES EL SISTEMA NFT ?
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2.- VARIABLES A CONTROLAR

VARIABLES DE PROCESO

-PH
-CE
-OXIGENO
-TEMPERATURA
-NIVEL



3.- SELECCIÓN DEL AUTÓMATA
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4.- DISEÑO DEL CONTROLADOR
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CONTROL PROPORCIONAL – INTEGRAL.

El valor de salida del controlador proporcional varía en razón proporcional al tiempo en que ha

permanecido el error y la magnitud del mismo, su función de transferencia es:

Donde 
KC = es la ganancia proporcional 
Ti = se denomina tiempo de acción integral. 
S = variable compleja(DF) de la transformada de Laplace
Parámetros que pueden ser modificadas según las necesidades del sistema



FUNCIONAMIENTO
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APLICACIÓN:
- Control de temperatura
- Sistema de presión 

constante
- Sistema de flujo 

constante
- Sistemas de llenado de 

tanques de nivel
- Control proporcional 

de válvulas



SIMULACIÓN
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Resultados
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Conclusiones
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• El controlador PI es muy eficiente para la hidropónica

• La utilización de los sensores industriales permiten enviar la información a los

autómatas
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