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PROBLEMÁTICA



Objetivo General

 Implementar un sistema automático para controlar y monitorear la temperatura a través de tecnología de bajo costo

en la Planta Avícola de la Facultad de Ciencias Pecuarias de la ESPOCH.

Objetivos Específicos

 Construir un módulo de adquisición de datos en base al diseño en un software, que permita centralizar la

información de las variables temperatura de la planta avícola.

 Implementar un algoritmo de control en lazo cerrado para la variable de temperatura considerando técnicas de

sintonización descritas en la bibliografía, para cumplir con parámetros establecidos para plantas avícola.

 Desarrollar el HMI para temperatura, amoniaco, CO2 y cantidad de agua de bebederos; mediante la visualización

de los estados mediante ventanas interactivas que generar información de tendencias, alarmas del proceso y una

base datos.

 Realizar pruebas experimentales del sistema de automatización implementado para el monitoreo y control de la

variable de temperatura en la planta avícola de la Facultad de Ciencias Pecuarias de la ESPOCH.



1.Construcción del 
módulo de adquisición 

de datos 



Bloque 1. Diseño de la tarjeta de
control con entradas digitales y
analógicas; salidas digitales



Módulo de conexión para sensores de amoniaco y CO2 Módulo de conexión para sensores de temperatura

Etapa de potencia para salidas digitalesMódulo de conexión para entradas digitales



Bloque 2. Relés de
estado sólido



Etapa de potencia para salidas digitales mediante acoples ópticos



Bloque 3. Controlador
de fase para los
calefactores



Controlador de fase



1. Verificación final y transferencia hacia la baquelita 2. Resultado del grabado del diseño

4. Producto final3. Perforación y soldado de los componentes



Implementación de las placas en los tableros de control de la planta avícola



2. Implementación del 
algoritmo de control 



Programación de la planta en Arduino IDE



Algoritmo PID para el control de la temperatura en la planta avícola



3. Desarrollo del HMI 



HMI de la Planta Avícola



4. Pruebas experimentales 
del sistema de 
automatización 



Datos obtenidos por los sensores de temperatura y humedad
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