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Planteamiento del problema

Estaciones REGME

. La RED GN5S de Monitoreo Continuo del Ecuador (REGME) es crucial para medir puntos en el territorio.
Introduccion .. _—

== Permite analizar el movimiento de puntos a lo largo del tiempo.

___ Aplicaciones geodésicas de alta precision.
Actividades con Datos de la REGME ;’“' Redes locales y posicionamiento GNSS de bases fijas.

O==____Levantamientos topogréficos, perfiles y replanteos.
\M__ Monitoreo de maredgrafos en tiempo real.

__ Coordenadas disponibles en fichas técnicas del IGM.
Coordenadas de las Estaciones REGME . Basadas en la época de referencia 2016.436.

__ Antigiiedad de las coordenadas y cambio tectdnico afectan precision.
Uso de soluciones IGM o SIRGAS.

Limitaciones Actuales < Proceso manual y poco eficiente.
Retrasos en toma de decisiones y productividad.

Mayor realismo y confiabilidad.

Importancia del Software Cientifico

e , . . . . . .
O——__  Considera parametros como época, movimiento tecténico y modelos de referencia.

Mecesidad de una plataforma para descargar soluciones semanales de GNSS.
Procesadas con software cientifico.

r

Implementacion de Plataforma Digital

O==—"__ Reduccién de tiempo y recursos.

oy

,
“._  Accesible para usuarios con diferentes niveles de conocimiento.

UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS
INNOVACION PARA LA EXCELENCIA




Justificacion

Presenta

Necesidad de

Ofrece Aprovecha \ Resulta en Fomenta

Esenciales para
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Area de estudio
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0 - Y 4 BOGT Bogota IGS
Agosto 2023 5 BRAZ Brasilia IGS
6 POVE Porto Velho, IGS
7 TOPL Palmas 1GS
8 MANA Managua IGS
9 RDSD Santo Domingo 1GS
BOGT 1 ABEC Ambato REGME
2 ALEC Alausi, REGME
3 BHEC Babahoyo REGME
. e P ’ 4 CEEC Célica REGME
4 oLps sPuecdles 18 5 CHEC El Chaco REGME
(5 PEBQE® sLAEGTPEC °
° s e ° 6 CUEC Cuenca REGME
ES' -
i RF 0 7 CXEC Cotopaxi REGME
WeghLEc 8 DPEC Posoria REGME
9 ECEC El Carmen REGME
10 EPEC Sangolqui REGME
FerE 11 EREC Riobamba REGME
A ToRL 12 ESEC Esmeraldas REGME
A‘ 13 FOEC Francisco de Crellana REGME
’ 14 GQEC Guayaquil REGME
o » 15 GZEC Gualaquiza REGME
g L - 15 16 JNEC Raian_ REGME
0 A A o 17 LAEC Lago Agrio REGME
18 LJEC Loja REGME
19 MAEC Macas REGME
20 MHEC Machala REGME
Simbologia 21 MTEC Pastaza REGME
22 MUEC Muisne REGME
Lineas Base 23 NJEC Naranjal REGME
. Estaciones GNSS 24 FIEC Pimampiro REGME
ESCALA 1:30 000 000 ~ED 25 PLEC Palanda REGME
» » 26 POEC Portoviejo REGME
g 0 250 500 1000 1500 2 0?(0 A Estaciones - IGS g 27 PREC Palora REGME
= SEEENN—— se——— &l *  Estaciones -REGME || 28 QVEC Quevedo REGME
= = ; . . 29 SIEC Santa |sabel REGME
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Objetivo General

Implementar una plataforma digital para |la descarga de soluciones
semanales de la red REGME obtenidas a partir del procesamiento de
datos GNSS en software cientifico.
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Objetivos especificos

GAMIT/GLOBK Procesar las observaciones GNSS de las estaciones pertenecientes a la REGME a través del software
III._ cientifico GAMIT/GLOBK, mediante la recopilacion de informacidén existente, creacién y preparacion de
i datos para el procesamiento de una campafa para la obtencion de soluciones.

Desarrollar un proceso de automatizacion para el almacenamiento de las coordenadas en una base de
datos, mediante un script.

Disenar la interfaz web de la plataforma digital para la publicacion de las coordenadas semanales.

Generar el dominio de la plataforma digital para la descarga de las soluciones semanales.

@ ESPE
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Fundamentos Teoéricos

Tratamiento de
taciones REGME observaciones de doble
frecuencia Algoritmo de minimos

Datos disponibles cuadrados
publicamente

Software cientifico en

Procesamiento de archivos procesamiento GNSS Uso de GAMIT/GLOBK

RINEX Estimacion de parametros y

correccion de errores

Enfoque de la Investigacion
Agilizacién de obtencion de

soluciones semanales Recogidas por receptores

GNSS

B sir23p2270 (crd

Archivo Editar Ver

Week 2270: SIRGAS n aligrn}rj to 1GS20 (wrt i;j-i)!
das en marco de Captura de senales
referencia IGS Soluciones semanales de

SIRGAS Obstaculos

AL GEODETIC DATUM: 1GS20 EPOCH: 2023-07-12

M STATION NAME

Afectadas por:

Calculo de soluciones Troposfera

multianuales Obtenidas de
combinaciones diarias Geometria satelital

lonosfera

Centros de Procesamiento
SIRGAS

Soluciones semanales de SIRGAS i‘ ) E S I E
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Fundamentos Teoéricos

Ajuste y estimacion de
modelos en series
temporales

Deteccion y eliminacion de
errores groseros

Analisis eficiente de
resultados Comando tsfit

Estimacion de
coordenadas, velocidades y
parametros

Fases simples y doblemente
diferenciadas

GAMIT/GLOBK Destacado por mapeo de

fases de portadora

: i o
Integracion de datos para AL el e 2

una vision global

Extraccion de informacion
independiente del nimero

Combinacion de soluciones de datos

geodeésicas

..... X_RESP ables isk.uses omtconf  gmihistory lowercoses

pshist_wrms. shistwrms.  renamesh  shgamit_  shgledorg  sholred_  SUMemed00 SUMemed0D.  SUMespe SUMespe.  VALemed0d  VALespe
comb.or hist_data hist_data

Carpetas de configuracion y procesamiento

@& ESPE

GPS y experimentos VLBI
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Fundamentacién Conceptual

Ejemplo Archivo RINEX

2.10 OBSERVATION DATA M (MIXED)
TPS2RIN 1.40 RUN BY 23-NOV-13 21:11
build Feb n 1

RINEX VERSION / TYPE

4 2004 (c) Topcon Positioning Systems
Use -p (profile) switch to override ANTENNA TYPE and DELTA

and other fields

C:\2013\SAT Valpc 2013-2\04 Datos Red Estatica\20-11-13\hgfrCOl

HGFR

nombre

Un archivo RINEX es un formato estandar de intercambio st [womER | savepiams it T s |
de datos utilizado en la navegacién satelital. Este formato s 000 0.0 N
almacena observaciones de satélites GNSS, capturadas s
por receptores GNSS en estaciones terrestres. 1 oa om Z 8 &5

Estructura General
1.Encabezado (Header) i 1

2.Datos de Observacién (Observation Data)
3.Efemérides y Datos de Navegacion (Navigation Data) R
4.Datos Meteoroldgicos (Meteorological Data) Sl " e R S
5.Datos Adicionales (Optional Data) - S O
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Fundamentacién Conceptual

Archivos de configuracién

Process.defaults Sites.defaults Station.info

e Este archivo define y ¢ Para especificar las estaciones ¢ Contiene informacién
configura el entorno de locales y de la Red IGS en el esencial de las estaciones,
calculo para el procesamiento procesamiento y ajuste de como detalles de receptores,
GNSS. soluciones. antenas, alturas, tipos,

codigos, nombres y versiones.

eAlmacena las coordenadas eArchivo de coordenadas eConfigura archivos de control, ePara definir valores iniciales y
cartesianas (posicion y inicial que incluye las pardmetros y modelos de pesos asignados a cada
velocidad) de las estaciones coordenadas de las correccion utilizados en el estacion en el proceso de
gue permanecen constantes. estaciones. ajuste de observaciones ajuste.

mediante el médulo
sh_gamit.

@& ESPE
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Fundamentacién Conceptual

P | atafO rm a We b Soluciones obtenidas con GAMIT
operando en el sistema Ubuntu
LN
- ®
HOSTINGER ubuntu

GAMIT/GLOBK
Mir

Elementos del host:
CSS (Cascading Style

Sheets)
JavaScript <
Google Fonts
Favicons
SJ;'E%&S
Plataforma digital Servidor Archivos y fuentes

@& ESPE
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Metodologia
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Generalidades

Etapa 1

Obtencién de observables GNSS.

Preparacion de carpetas de campafas de
procesamiento.

Obtencioén de las soluciones semanales en el
sistema de referencia internacional 1GS 20,
para las estaciones activas de la REGME.

GPS
GAMITIGLOBK *

T "~ GronAS

Etapa 2

Clasicacion de archivos y carpetas de
subida.

Programacion de un script para la
automatizacion de subida de informacién

Diseno de la interfaz del servidor web
Implantacion del Servidor Web

L\
N

HOSTINGER

UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS
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Procesamiento y

Obtencion de
Observables GNSS

SCRIPT DE
DESCOMPRESION Z

SCRIPT DE
DESCOMPRESION
HATANAKA D

SCRIPT DE
CLASIFICACION

DESCARGA DE
O8SERVACIONE
S GNSS

OBSERVABLES GNSS
23D2Z

—

DESCOMPRESI »
ON .2 ‘

—==_
DESCOMPRESI

ON.D

230
CLASIFICACION CTTN
RINEX POR = =
SEMANA
CARPETAS SEMANALES
RINEX

Materializacion

1 %1/bin/bash
2

37 Ruta del directorio que contlene los archivos

z en el directorie

1 #1/bin/bash
2

3, RUta del directorioc que contiene los archivos .0

5<d /no«qandres/procesan\ento/2z4n/r\neu/
6for 3 An *.230;

7 CRY2RNX <

8 done

9 ¢d /home/andres/procesaniento/2249/rinex/
10 for 3 in *.230; do

1 CRX2ANX $3

12 done

13 cd [home/andres/procesantento/2250/r tnex/
14 for o in *.230; do

15 CRX2RNX $3
16 done

17 ¢d lno«'»e/mdres/orocesanlen(o/zlsurlnexl
18 for = tn *.230; d

19 CRYZRNX <

20 done

30

estaciones activas de
la REGME de donde
se obtuvieron datos
GNSS

de Datos GNSS

Preparacion de carpetas de
campafias de procesamiento

Carpeta personal

2247

2248 2249 2250 2251 tables_ref

#1/bin/bash

1
2
3% Lista de valores de la variable Sest
4lista_est=

H

1 #1/bin/bash

3u Directorio que contiene los archivos
4 directorio_archivos:

65 Iterar a tr de los valores de sest A
B T Lt A 6 # Recorrer los archivos en el directorio
e 7 for archivo in “Sdirectorio_archivos'/*; de

9 # Canblar & a carpeta de cads valor de $e 8  # Verificar si el archivo es un archivo regular

10 cd /home/andres/Descargas /DATOS_TESIS, usscchwS/ sest”/ 9  if [ -f "Sarchivo’ ]; then

11 10 # Obtener el nombre base del archivo

12 # Iterar a t s S s 13 59 11 nombre_base=$(basename "Sarchivo”)

15 Tor dia tn 3233 3435 36 37 38 39 48 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 S1 52 53 54 55 56 57 58 59 12

8 e i 13 # Convertir el nombre base a minisculas utilizando el comando 'tr'
15 # Camblar a la carpeta de cada 14 bre sculas=$(ech bre_b t

16 cd /noae/anares/uesurgas/m\vos TESIS, _DESCARGADOS/"Sest” /0"$dia"/ 5 nombre_ninusculas=§(echo "$nombre_base” | tr

17

18 # Mover archivos selecclonados 3 una carpeta de destino 16 # Construir el nuevo nombre de archivo con el nombre base en minisculas
19 nv *.z_/home/andres/DATOS_TESIS/ 17 nuevo_nombre="$directorio_archivos/$nombre_minusculas

20 Av *.23G /home/andres /DATOS_TESIS/ 18

21 AV *.23N /home/andres /DATOS_TESIS/ 19 # Cambiar el nombre del archivo

22 nv *.235 /home/andres/DATOS_TESIS/ 26 mv "Sarchivo” "Snuevo_nombre

23 L stt /home/andres /DATOS_TESIS/ 21 -

24 v *TTXT /home/andres/DATOS_TESIS/ 22 echo sarchivo Snuevo_nombre

25 done

= 23 1

27 sest 24 done

echo
28 dones.

Este script permite la automatizaciéon del
procesamiento de datos GNSS. El programa
mueve los archivos de la carpeta original hacia
las carpetas destino de cada semana GPS, a

procesar

& ESPE
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Procesamiento y Materializacion de Datos GNSS

Procesamiento en GAMIT
/ GLOBK

Deformacion post-sismica, _rl.r e elir

Otros parametros

geodesicos )
retrasos atmosfericos,
orbitas
Enfoque
o de solucion GAMIT/GLOBK: Analisis Precisa estimacion de
GNSS
Modulos GAMIT :
e e 0 coordenadas y velocidades
series temporales y Procesamiento
archivos
Procesamiento automatico, Scripts de C-shell Controlan el procesamiento
Programas Fortran o C
Almacenados en diferentes l
< ) de datos

B directorios del sistema

& ESPE
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Procesamiento y Materializacion de Datos

Procesos y Archivos de entrada y salida

AMIT / GLOBK

GAMIT

Archivos de campana

makexp/makex

Preparacion de la
informacion

Confiiguracion del
control por lotes

[N

D - file
Sestbl.
Sittbl.

G - file

L - file
statio.info
X-file

Integraci

D - file
Session.info

B - file

on de las

orbitas satelitales

T - file

Calculo de derivadas
parciales de fase respecto a

model

fi

los p

C - file
P - file

Correccion y eliminacion de saltos de
ciclo y outliers. Resolucion de
ambiguedades

xdrv

Estimacion de parametros (minimos
cuadrados) - Creacion de archivos h-file

Q-file

'S G-file

H-file

L-file
C - file
M - file

Procesamiento Interno GAM

Globk

Transfarmacion de archivos binarios
h-files a soluciones ASCII y/o SINEX

htolgh

Generacién de soluciones

ASCIl y/o SINEX

glabk

separadas por cada solucién

Cominacion de soluciones
(GPS, VLBI Y SLR) en una nica
solucion

Estimacion de parametros de

transformacion. Materializacion de

coordenadas (X Y, Z, E, N, H)

Generacién de series

ploterd

de tiempao. (Por
estacion)

Creacion del mapa
de velocidades

E

P E
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Procesamiento y Materializacion de Datos GNSS

Archivos de configuracion del
software

$* v 'm station.info Guardar
1# Station.info written by MSTINF user andres on 2023-04-19 13:54
2 * Reference file : station.info
*
)
Process.defaults 5;:::;:;:““ Name Session Start Session Stop Ant Ht HtCod Ant N Ant E Receiver Type vers Swver Recelver SN Antenna Type Dome
f 6 AREQ Arequipa Laser S 2621 337 © 3 © 2023 59 © 52 © ©.0610 DHARP 0.0000 ©.0000 SEPT POLARXS 5.4.0 0.00 3025537 JAVRINGANT_DM NONE
. 01548 mstinf: areq_20230305.log IGSCB
SIteS.defaUltS 7 AREQ Arequipa Laser S 2823 59 © 52 © 9999 999 © © © ©.0610 DHARP 0.0000 ©.0000 SEPT POLARXS 5.5.0 0.00 3025537 JAVRINGANT_DM NONE
01548 mstinf: areq_20230365.log IGSCB
8 GLPS Galapagos Perman 2022 180 17 © © 2023 61 19 8 @ 0.0083 DHARP 0.0000 ©.0000 SEPT POLARXS 5.4.0-patch1l 0.00 3013574 ASH701945B_M SCIT
Station.info CR519992104 mstinf: glps_20230365.log IGSCB
9 GLPS Galapagos Perman 2023 61 19 8 © 9999 999 © © © ©.0083 DHARP ©.0000 ©.0000 SEPT POLARXS 5.5.0 0.00 3013574 ASH701945B_M SCIT
. CR519992104 mstinf: glps_20230365.log IGSCB
Apr-flle é 10 BOGT Bogota, Colombia 2615 231 21 © © 9999 999 © © © ©.0610 DHARP 0.0000 ©.0600 JAVAD TRE_3 DELTA 3.6.2 0.00 01972 JAVRINGANT_DM NONE
) 00989
. 11 BRAZ Brasilia 2022 356 10 42 © 9999 999 © © © 0.0080 DHARP 0.0000 ©.0000 TRIMBLE NETR9 5.56 5.56 5607R50135 TRM57971.00 NONE
|-file - 2612117300 mstinf: braz_20221223.log IGSCB
o 12 POVE PORTO VELHO 2022 354 18 12 © 9999 999 © © © 0.0075 DHARP 0.0000 ©.0000 TRIMBLE NETRS 5.56 5.56 5750R51683 TRM115000.00 NONE
Sestb| . 1551129628 mstinf: pove_20221223.1log IGSCB
. 13 TOPL Palmas 2022 354 16 21 © 9999 999 © 6 © ©0.0080 DHARP 0.0000 6.06000 TRIMBLE NETR9 5.56 5.56 5750R51570 TRM115000.00 NONE
P 1551129606 mstinf: topl_20221223.1log IGSCB
SIttb' ?/ 14 MANA MANAGUA NICARAGU 2020 35 18 15 © 9999 999 © © @ ©.8000 DHARP 0.0000 ©.0000 TRIMBLE NETR9 5.22 5.22 5115K74966 TRM59800.99 NONE
* — 0220191257 mstinf: manalog.txt UNAV_LOG
15 RDSD SantoDom_DOM2604 2023 14 1 7 © 9999 999 © © © ©.0200 DHARP ©6.0000 ©.0000 TRIMBLE NETRS 5.56 5.56 5941R60387 TRM59800.00 SCIS
5220354497 mstinf: rdsdlog.txt UNAV_LOG
q 16 RIOP Riobamba Permane 20609 181 18 48 © 9999 999 © © © 0.0729 DHARP 0.0000 ©.0000 TRIMBLE NETRS 1.2-5 1.20 4850161924 TRM41249.00 NONE
60261189
17 ABEC AMBATO 2021 166 12 © © 9999 999 @ © © ©.0000 DHARP 0.0000 ©.0000 TRIMBLE ALLOY 5.44 5.44 6032R40028 TRM59800.00 SCIS
5208354399
ey 18 ALEC ALAUSI 2018 316 17 © © 9999999 © © © ©.0000 DHARP ©.0000 ©.0000 TRIMBLE NETR9S 4.85 4.85 5225K58252 TRM59800.00 SCIS

1 A 54539
EStOS arChIVOS Seran 19 BHEC BABAHOYO 2021 61 13 © O 9999999 © © © ©.6000 DHARP 0.6000 ©.0000 TRIMBLE NETR9 5.1 5.10 5305K508329 TRM59800.00 SCIS

5406354925
s
usados en el modulo 20 CEEC CELICA 2021 6113 © © 9999 999 © © © ©.0000 DHARP ©.0000 ©.0000 TRIMBLE ALLOY 5.45 5.45 5826R40021 TRM159900.00 SCIS
5842338426
. 21 CHEC EL CHACO 2021 120 18 © © 9999 999 © O © ©0.8000 DHARP ©.0000 ©0.0000 TRIMBLE NETR9 4.85 4.85 5225K50305 TRM59860.00 SCIS
d m t 406354915
e procesa Ien 0, 22 COEC CUEVA DE 0S0S 2020 34 © © © 9999 999 © O © ©0.9000 DHARP ©.8000 ©.0000 TRIMBLE NETR9 5.22 5.22 5528R50154 TRM55971.00 NONE
. . ., 141142086
para Ia |dent|flcaC|0n 23 CUEC CUENCA 2021 6113 © © 9999 999 © © © ©.0000 DHARP ©.0000 ©.0000 TRIMBLE NETR9 5.03 5.83 5045K71495 TRM59800.00 scIs
1 5408354961
(j f- - e 24 CXEC COTOPAXI 2021 6113 © © 9999 999 © O © ©0.0000 DHARP 0.0000 ©0.0000 TRIMBLE NETR9 5.03 5.83 5256K54755 TRM59860.00 scIs
43354869
63 Ir] I(:I ()r] ! 25 DPEC DATA DE POSORJA 2018 181 © © © 9999 999 © © © ©0.0000 DHARP ©.0000 ©0.0000 TRIMBLE NETR9 5.22 5.22 5746R51463 TRM115000.00 NONE
. . 1551129636
eStabIeC““lento de 26 ECEC EL CARMEN 2621 110 13 @ © 9999 999 © © © 0.0000 DHARP ©.8060 0.0000 TRIMBLE NETR9 4.85 4.85 5224K50016 TRM59800. 60 scIs
5034353904
27 EPEC ESPE 2022 131 14 © © 9999 999 © © © ©0.9000 DHARP ©.8000 ©.0000 TRIMBLE ALLOY 5.44 5.44 6035R40099 TRM59800.00 SCIS
carpetas, etc et b
y . 28 EREC ERSA RIOBAMBA 2013 165 © © © 9999 999 © O © ©0.0000 DHARP 0.0000 ©.0000 TRIMBLE NETR9 4.8 4.80 5209K82766 TRM57971.00 NONE
12118416
29 ESEC ESMERALDAS 2021 170 106 © © 9999 999 © © © ©0.9000 DHARP ©.0000 ©0.0000 TRIMBLE ALLOY 5.45 5.45 6041R40033 TRM159900.00 SCIS
5845338477
2@ ENEC  ECO NRELLONA 7A21 124 17 A A Q000 QaQ A A A A AAAA NHARD A AAAA A AAAA TRTMRIF ALLOY 61 A 1A SR2ADAAAZR ToM1S0aAA AR scrs
Cargando archivo «/home/andres/tesis/GPS/2247/tables/station.infon... Texto plano ¥ Anchura del tabulador: 8 ~ Ln1,Col1 - INS
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Procesamiento y Materializacion de Datos GNSS

Ejecucion del médulo sh_gamit. Ejecucion del médulo sh_glred.

sh_gamit -expt XXXX -gnss Z -s YYY DOY1 DOY2 -pres ELEV -orbit

SSS -copt x k p -dopts ¢c ao >& sh_gamit_NNNNZ.log
sh_glred -s 2023 036 2023 042 -expt espe -netext GRE C
Donde:

*  XXXX: Nombre del experimento. -Opt RH G T >& sh_glred.org

» Z: Constelacion a procesar. (GPS: G; GLONASS: R; GALILEO: E; BEIDU: C). Donde:

* YYYY: Afio de observacion. + XXXX: Nombre del experimento.

« DOY: Primer y ultimo dia del afilo GPS, correspondiente a la semana de observacion. « YYYY: Afio de observacion.

* ELEV: Comando para creacion de grafica de residuales. -« DOY: Primer y Ultimo dia del afio GPS, correspondiente a la

+ SSS: Tipo de 6rbita para utilizar en el procesamiento. (igsf: final, igsr: rapida, igsu: ultra semana de observacion.
rapida). En este caso se usaron las orbitas igsf, para el procesamiento en la ) . . )
constelacién GPS y codm para la constelacion GLONASS. * H:instruccién para la generacion de archivos H (SINEX)
+ -copt x k p: Compresioén de archivos para aligerar el procesamiento. » G: instruccion para la materializacion de coordenadas.
« >&: Redireccién para el archivo de salida .log. » E:instruccién para la creacion de series temporales.
* NNNN: Semana de observacion procesada. + netext G R E C: indica la constelacion que se usaran para la
generacion de soluciones.

FF . . . . - . . . . F P F * >&: Redireccion para el archivo de salida .org.

036G 0376 038G 03 040G 041G 042G archive = brdc  control gfiles glbf gsoln

rrrrrrrrrr RINEX_RESP tables disk.used gmt.conf gmthistory  lowercase.sh  pshist_nrms.  pshist_nrms.

pshist_wrms.  pshist_wrms. rename.sh sh_gamit. sh_glred.org sh gl d SUM.emed00  SUM.emed00. SUM.espe SUM.espe. VAL.emed00 VAL.espe

), gamit_ ) M 2
suM emed00  SUM.espe 2248Glog ~ comb.ory hist_data hist_data ) E S p E
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Procesamiento y Materializacion de Datos GNSS

Analisis de resultados Almacenamiento de Informacion

B srcinpostoum ® *

Archivo Editar Ver

B! /bin/basn
Mo T Sive A B 6T e M es B 5 8 05 18 1 D2 13 W 15 18 7 W 13 W M 2 D M 3 % 7 BB M N B #C2VBTOR ZRCHIVD DE ENTRADA POR SEMANA
R MWaEC 7.2 7 7 8 6 7 9 & 6 8 6 & 7 & 7 7 & B 5 8 7 8 8 9 & 6 6 B & & 7 7 $ Futa al archivo &6 entrada
No MG o0 8 # 3 £ 5 5 € 2 s tmo7o7oewrHS IR AR I E NN anchive _entradas"globk aspe 23036 23842.0r3"
NG Jobaiz 1.8 1 11 1 13 28 3 8 1 1 4, 5 5 do oo 12 s & 3o B o 3 %A o4 homoiwenowm #CAVBIAR ARCHIVD DE SALIDA POR SEMANA
e e ea 7 8 8 & 8 & 5 7 8 3 8 34 7 7 & a7 8 7 9 sm 5 707707 s A ¢ futo al anchivo de salide
MG BOEC 62 6 5 7 6 8 S 1 & 6 & B 6 5 & 6 5 7 5 8 & & 8 6 6 5 5 5 5 & 4 archivo_selide="Soluc icnes2048"
s WEE 83 6 & » 3 7 8 7 8 a1 6 5 & 7 8 & 1w a & b 8 1 & s 5 5 & 7 8 7 7
MS R 51 8 & o 4 w @ & 8 6 1 7 7 7 7 7 8 a4 1 8 785 6w 75 6 1 0 & 7
WS 0GPS B1 B 7 U 9 & & 1 8 12 & 7 7 7 12 & B 8 7 9 & & 8 & 7 & & 9 5 4 & 2 Palabera clave para buscar @ las 1fneas
MS B . 8 b 12 9 i @ 1 1 d 5 1 1 1 9 5 1 13 W 1w 8 1 6 s oum w8 5 b5 5 o1 .
RS MLEC 6.6 B 7 B 7 6 9 9 7 11 & 1 B 8 19 6 7 W 7 1 B 1 © U 8§ 9 & B 8 98 7 palabra_claves“Unc.*
ME MM AL 12 9 1 M B 3 W W U 7 1w 7l 8 8 7 B 7 M o8 3omonowon 0 o8 s
me ec 72 B 5 e ® o 8 9 9 © o 9 9 s s 9 8 o v B 7 7 ¢ 5 9 0 e » oo o o
e T T T T B - TR NP S T $ JArA) comtido; S pana GEnSAn A TINA0%-CoN A PRTAUM LA
MG ADSH 111 10 11 13 11 1 0 1) 1 10 13 7 12 10 10 14 12 1 1 14 8 8 0 0 & 14 12 1 0 12 & sed -0 "/Ppalabea_clave/p” "Sarchlvo_ontrada™ > “Sanchive_salids”
MG 1T 150 1 18 5 B M % 15 B 17 15 14 B 1o 16 M B L 14 1 6 2 » B oM o1 @ 15 15 1 16
m :g T“ifﬁ g: i .g );g mj 92 9: QZ ;‘: s q: Q: g; A; 9; A‘; s m: ,: ~ .; ): 9; ALl ; g; qg q? gg !; !; H A ArChIVO echo “Se han extroido las linesas con la pelabra clave 'Spolsbra_clove’ en el archive 'Sarchivo_entrada’ y se han guordado en ‘Sarchivo_salida.*
Solucion diaria para la estacion CXEC del dia GPS 039. B solucionessh Soluciones2047.txt x | p . p
archivo  Ediar  Ver almacenamiento de
—— e ESTACION X(m) Y(m) 2(m) fpoca oX(m) oY(m) oZ(m) SOIUCIOﬂeS
S554, 54695 o136 BRAZ_8PS 4115013.79839 -4550641.26490 -1741443.85359 2023.095 ©.0158 0.0286 0.9078
5 D rephired e ; TOPL_SPS 4174345.33625 -4690236.31282 -1118921.24001 2023.095 ©.2154 0.0224 ©.2066
Nor| RS 1135458, 30495 4154535 11 100450 9391 GG 6biae 0105 6718 G195 6100 10090 3000 Lo POVE 4PS 2774265.51307 -5662059.98787 -959415.72807 2023.095 0.2058 0.0115 ©.0033
Uoc.  CIC_P% M concdloate () -10L10r.9MY e Rl ; z RDSD_3PS 2078678.79847 -5683736.82321 2006886.96744 2023.095 6.9081 0.0166 ©.8053
Lot e e AREQ_8PS 1942826.29884 -5884070.44394 -1796894.11178 2023.095 ©.8029 0.0047 0.80845
073 02 00 130 59905, 498 IENSA, 395 SIS, TIINN -LENS1.ON) 071008 D.100TE 00068 0,548 4.6 DR -0.IIRIITN BOGT_GPS 1744398.85642 -6116036.82699 512731.96723 2023.095 ©.0039 0.0056 ©.0025
M3 64710 D | 104107 BHB0) TSN, 3L 2006.E5006 830181 .75 0.307) -6.06 0.302 0.8 B TPEC_GPS 1593945.88333 -6175355.99232  -37328.84583 2023.095 ©.0621 0.0016 ©0.2841
_—_——  — — LAEC_GPS 1448551.13682 -6211793.94512 9166.85458 20823.895 ©.8025 0.0065 0.8016
FOEC_GPS 1435880.26489 -6214490.29506 -51232.88917 2023.095 ©.8027 0.0069 ©.8017

PIEC_GPS 1333085.10722 -65239312.21868 43757.87683 2023.095 ©.2032 0.0084 ©.9021

i i QUI1 _GPS 1272867.31034 -6252772.95488  -23801.54351 2023.095 ©.0024 0.0063 ©.9016
SOIUCIOn Semanal para Ia eStaclén CXEC de Ia semana GPS 2248' ABEC_GPS 1257988.35763 -6254187.75352 -148325.13203 2023.035 ©.9024 0.0061 ©.8015
RIOP_GPS 1255144.98486 -6253689.46527 -182569.64186 2023.095 6.0015 0.0047 0.6011

CUEC_GPS 1215704.33777 -6255712.25399 -318818.82360 2023.095 ©.0026 0.0067 0.2017

PLEC_GPS 1198892.53980 -6244396.68562 -513798.72835 2023.095 ©.2039 0.0124 0.2027

LIEC_GPS 1192829.80358 -6252161.66684 -448799.06421 2023.095 ©.8022 0.0054 0.8014

Ior. QEEE GPS 1258954 46926 6254555, 57566 183452 64310 9.0 863464 6. 81066 Z83S.001 SIEC_GPS 11B@956.77659 -6259010.66541 -361977.42200 2023.095 ©.0628 0.0076 0.8013
IT, CXEC_EPS X coordingte  (®) 1255458, 34982 92.000% 0.33740 ESEC_GPS 1149084.71009 -6273040.39979 98658.56546 2023.0395 ©.0022 0.0071 ©.0021
;z ::t::“: y ‘:"‘::"‘:' ;': "-‘1‘;::’:;{‘:': ::’;:; :}f:“: NJEC_GPS 1147858.37771 -6267031.21377 -295701.08288 2023.095 0.0028 0.0074 ©.0019

e ~ £ oprrinate:. . 3452, 39009 % sy GOEC_GPS 1120058.12700 -6274444 46600 -239602.09500 2023.095 ©0.0645 0.0012 0.9014

Unc. CAFC_GPS 1290054, %4987 0250995 . TIATA 303452, w1y e LRSS D208 INI5.114 0.5 0125 DBy =

Ape. CXECGPS 1259156, 54387 6254555, 71474 163452, 9419 Q.MM 209463 0.61065 2803114 .537S B.1258 07557 -1.0000 -1.6000 .1.0060 CEEC_GPS 1189961.73989 -6266411.56022 -453223.32972 2023.035 ©.0056 0.0066 0.8016

Loc CXEC_EPS N cosedingte () 104197,98970 92.16588 0,26557 MHEC_GPS 1110451.99028 -6270365.54405 -368372.62660 2023.095 €.0€12 0.0054 0.2074

loc.  (XEC_GPS E cocrdinate 31310000, 38502 0.03435 8,540 MUEC_GPS 1184889.11612 -6281368.81712 66856.65855 2023.095 ©.0019 0.0027 ©.0049

Lo “(:5(:&’05 u,:\:;numu-‘ ::) oi:::.uss 3 “-:;usn A m:’i»(s PAEC_GPS 1182995.85137 -6282088.37824 B0O7.45317 2023.085 ©.0036 0.0019 0.8032

U, EU pocitlon cosrelations -a. :
@S OEC S 2023 62 31 11 50 SOIEG.4096  1ISMM54.SAGD 6154555, 73474 163452, 36439 0.53746 €.12503 0. 26567 €.815 -6.50) -0.968 | -0.92621M835 POEC_GPS  1057569.97473 -6288867.96887 -115407.86781 2023.095 ©.6617 0.0039 0.0614
S6355 2090.65436 2)09.2 520.4 O.9¢630 | -194197.5€970 31319450, 39572 2300, 65456 0,26557 9.50766 0,05690 9,938 0.237 9.952 n MANA_GPS  487981.95385 -6222925.66851 1333529.12766 2023.095 0.0€41 0.0068 0.0043
e ———— GLPS_SPS  -33800.69607 -6377516.78711  -82154.19082 2023.095 ©.2042 0.0126 ©.2025

Tm
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Disefio e implantacion del servidor web

Estructura del Cédigo HTML

Documentacion de Bootstrap: Crear disefios
responsivos, componentes interactivos y
estilos visuales atractivos

Documentaciéon de PHP: Este un lenguaje de
programacion popular en el desarrollo web
para crear contenido dinamico e interactivo

Documentacién de HTMLS5: El lenguaje de
marcado HTMLS5 es la base de la estructura y
el contenido de todos los sitios web

HTML

WebScraping

/f mostrar los enlaces almacenados con €l formato especificado
1f (‘r sultade num_rcws B){
fetch _assoc{)) {
la['enlace'];
co}-x]-B col-md-6 d-flex align-items-stretch mt-4" data-aos
="z00m-1in" data- aos-delay="500">
<div class="icon-box">
<div class="icon"><i class="bx bx-download"> </ ¢fdivy
<hd><¢a href="" , genlaceAlmacenado . '"»Archivo ' . basename
|(¢enlacenlmacenado, *.crd'} . ‘<far</hay

<Jdivy
<fdiw';
¥
} else {
echo 'Mo se encontraron enlaces almacenados en la base de datos.';
H
$conexion->close();
”
fdivy
<fdiv
<fdivw YT .
fsections Fragmento del cédigo index.php en donde se
observa la parte que genera links de descargas
if ( err»ts( endacestrdy)
“localhos st';
5u uario = uaaamesaz _admin’;
"Tesisgradol23.com';
s = 'usan1e6sa3_tesis’;
$conexi new mysqli($host, $usuario, $contrasefia, $basedeDatos);
if ($conexion->connect, error) 1
die ( Error de conexidn: ' . $conexion->connect_error);
H
fo genlace) {
$co "SELECT enlace FROM enlaces_crd WHERE enlace = "https:/Awa.sirgas
Bre

nexion- > query(dconsultaexistencia);

{4 num_rows 8) {
SERT INTO enlaces_crd (enlace) VALUES ('https:/fwww.sirgas.orgienla

ace')"
ion->query{$sql) === true) {
echo "enlace guardado en la base de dato:

ecbr>
} else { ;g .
;. EAGTEIr oY o €l elace: ©.. Sepicilos. = R Fragmento del cédigo index.html en donde se
5 1 observa el almacenamiento de links de en una base
!%‘QL{&}Y_J"' close(); de datOS

echo 'No se encontraron enlaces a archivos .crd en la pagina.';

1tel-s>clear();
»
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Carga de Archivos

. . « /£ .
Visualizacion de archivos SIRGAS en la plataforma
e (]
digital
il-- ======= Soluciones ======= -->
jection ide"services”™ class="services section-bg">
<div class="container" data-azos="fade-up">
¢div class="section-title">
<h2»>Soluciones</h2>
<p>Las soluciones se han generado a través del software Cientifico GAMIT

GLOBK. </p>
Zfdivy I

<l-- Huevos apartados para archivos descargables -->

Fragmento del codigo index.html
en donde se muestra la seccion
de Soluciones de la pagina web.
En esta seccién los usuarios

<?php
£f Incluir la libreria SimpleHTMLDom
require 'simple_html_dom.php';

durl = ‘https://wuw.sirgas.org/es/weekly-solutions /weekly x=yz/';
// Inicializar cURL para hacer la sclicitud HTTP podran descargar las soluciones
$curl = curl_init{durl);

curl_setopt{fcurl, CURLOPT_RETURNTRANSFER, true);

// Ejecutar la solicitud y obtener la respuesta
$response = curl_gxec(%curl)ﬂ

ff Verificar 51 1la solicitud fue exitosa

if ($response === false) {
echo 'Error en la solicitud: ' . curl_error(fcurl);
exit();

ks

curl_close{icurl);

& ESPE
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Carga de Archivos
Implementacion con el Host utilizando FTP

Actividades

+»

=
a
©
B
A

&

Archivo

[~ T

Servidor:

C3Lauo.
Estado:
Estado:
Estado:
Estado:
Estado:

Sitio local:

./

> I bin
» Il boot

Z FileZilla

15deago 02:16 1@
u400106803(M154.56.47.225 - FileZilla

Edicibn Ver Transferencia Servidor Marcadores Ayuda
a = . E k J --‘ o

Nombre de usuario: Contrasefa: Puerto: Conexién répida

conexion I'_':\-I_CILJICLII\..II:I. Ebljt‘l ainao ewimnel I:H:IJI'_' ue bisnveinaga...

Inicializando TLS...

Conexion TLS establecida.

Registrado en

Recuperando el listado del directorio...

Directorio "/domains/solucionessemanales.com/public_html" listado correctamente

/home/paulfrikis5/Escritorio/pruebaTesis/

K/
Ed domains
Kl solucionessemanales.com

I cdrom » [k public_html

[

Nombre de archivo ~

Ayuda
B archivo

B index.html 1,2 KB html-archivo
B sir23P2243.crd
B sir23P2244.crd
R sir23P2245.crd
R sir23P2246.crd
10 archivos. Tamano total: 199,5 KB

Servidor/Archivo local

Tamano de Tipo de archive Ultima modificac

;. ..
1.kxt 43 B txt-archivo 12/08/23 12:54... I assets
12/08/23 12:54...
12/08/23 13:02...
12/08/23 13:02...
12/08/23 13:02...

12/08/23 13:02...

I forms

M pruebaUpload
B archivol.bxt
B default.php
B index.php

32,BKB crd-archivo
32,8 KB crd-archivo
33,0KB crd-archivo
32,6 KB crd-archivo

16,4 KB php-arch...
18,4 KB php-arch...

Direccié Archivo remoto Tamafic Priorida Estado

Directorio 12/08/23 12...

Directorio 12/08/23 12...

Directorio 15/08/23 00...
43 B txt-archive 15/08/23 00...
14/08/23 23...
14/08/23 23...
6 archivos y 3 directorios. Tamano total: 113,3 KB

Sitio remoteo: /domains/solucionessemanales.com/public_html

Nombre de archive » Tamano dt Tipo de arc Ultima modifi Permisos

fledmpe ...
flcdmpe ...
fledmpe ...
adfrw (0...
adfrw (0...
adfrw (0...

Propietariog,

u4001068...
u4001068...
u4001068...
u4001068...
u4001068...
u4001068...

Conectado entre
el servidor FTP y
el host. Se
visualizan 2
paneles: uno
para tu
computadora
local y otro para
el servidor
remoto.

L\
N
HOSTINGER
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Capitulo IV

Resultados y Analisis

AAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA
wiabon  INNOVACION PARA LA EXCELENCIA




Generalidades

S

semanas GPS

Febrero

del 2023, mes de
donde se obtuvieron
los observables

247

Archivos RINEX
procesados

2247 2251

Primera semana GPS Ultima semana GPS
procesada procesada

SIRGAS

Soluciones que fueron
procesadas
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Soluciones generadas

Flohk Analysis GGVer 18.71.827 Sat Apr 15 13:58:38 EDT 20823

+ GLORG Version 5.21 +

Stabilization with 20.8% constant, B88.8% site dependent weighting.

Delete sites with 3.8-sigma condition.

Height variance factor 19.80 Position, 19.80 Velocity

For Position: Min dH sigma ©.8858 m; Min RMS ©.0@38 m, Min dNE sigma ©.08058 m
For Velocity: Min dH sigma ©.005@ m/yr; Min RMS 0.0@3@ m/yr, Min dNE sigma ©.0001@ m/yr
Sigma Ratio to allow use: Position  3.8@ Velocity 3.00

Starting Position stabilization iteration 1 L23820851200 espeG.glx

For 4 sites in origin, min/max height sigma 1862.58  1@81.99 mm; Median 1067.28 mm, Tol

Position system stabilization results

X Rotation (mas) 5.24642 +- 5.25958 Iter 1 L23820851200 espeG.glx
Y Rotation (mas) 6.18575 +- 10.73391 Iter 1 L2302051200_espeG.glx
Z Rotation (mas) 5.13515 +- 6.82986 Iter 1 L2302051200_espeG.glx
X Translation (m) -8.23432 +- @.21311 Tter 1 L23820851200 espeG.glx
Y Translation (m) 0.06111 +- @.86697 Iter 1 L2382051200_espeG.glx
Z Translation (m) -0.22823 +- @.34443 Tter 1 L2302051200_espeG.glx
Condition Sigmas used @.0000 @.0000 @.0000 @.0000 8.0008 8.0008

Sites and relative sigmas used in stabilization
BRAZ_IPS  1.8@ AREQ 9PS 1.80 QUI1_2PS 1.8@ GLPS_4PS 1.09
For 12 Position Iter 1 Pre RMS ©.8438 m; Post RMS  ©0.02014 m L2302051208_espeG.glx

For 4 sites in origin, min/max NE sigma 1.73 3.85 mm; Median 2.12 mm, Tol
Deleting QUI1_2PS Position error 0.1088 m, relative variance B8.72 Nsigma 3.91
Starting Position stabilization iteration 2 L2382051200_espeG.glx

For 3 sites in origin, min/max height sigma 1867.00  1@81.99 mm; Median 1867.57 mm, Tol
Position system stabilization results

X Rotation (mas) 0.88479 +- 1.21115 Iter 2 L2302051280_espeG.glx

Y Rotation (mas) 1.83068 +- 2.65686 Iter 2 12382051200 espeG.glx

Z Rotation (mas) 1.68429 +- 1.610881 Iter 2 L2302051200_espeG.glx

X Translation (m) -0.07862 +- @.05118 Iter 2 L2302051200_espeG.glx

Y Translation (m) 8.85998 +- 8.01734 Tter 2 12382051200 espeG.glx

Z Translation (m) -0.87800 +- @.08367 Iter 2 L2302051200 espeG.glx

Condition Sigmas used @.e000 @.0000 @.0000 @.0000 0.0000 0.0000

Sites and relative sigmas used in stabilization
BRAZ_JPS  1.21 AREQ 9PS ©.85 GLPS_4PS 1.84
For 9 Position Iter 2 Pre RMS ©.8222 m; Post RMS  ©0.00634 m L23020512008_espeG.glx
For 3 sites in origin, min/max NE sigma 1.32 3.15 mm; Median 2.55 mm, Tol

15.80 mm L2302851200_espeG.glx

1.58 mm L23082051200_ espeG.glx

15.00 mm L2302851200_ espeG.glx

3.69 mm L2302851200_espeG.glx

Archivo .org con las soluciones generadas con GAMIT

ESTACION SEMANA

X(m)

¥(m)

Z(m)

BRAZ
TOPL
POVE
RDSD
AREQ
BOGT
TRPEC
LAEC
FOEC
PIEC
ABEC
RIOF
CUEC
FLEC
LJEC
SIEC
ESEC
NJEC
GQEC
CEEC
MHEC
MUEC
POEC
MANA
GLPS

2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247
2247

4115013.7984
4174345.3363
27742655131
2078678.7985
1942826.2980
1744398.8564
1593945.8833
1448551.1368
1435880.2649
1333085.1072
1257908.3576
1255144.9841
1215704.3378
11988092.5398
1192829.0036
1180956.7766
1149084.7101
1147858.3777
1120058.1270
1109961.7399
1110451.9901
1104889.1161
1057569.9747
407981.9539
-33800.6961

-4550641.2649
-4690236.3128
-5662059.9879
-b683736.8232
-5804070.4439
-6116036.8270
-6175355.9923
-6211793.9451
-6214490.2951
-6239312.2187
-6254107.7535
-6253609.4653
-6255712.2540
-6244396.6856
-6252161.6668
-6259010.6054
-6273040.3998
-6267031.2138
-6274444 4660
-6266411.5602
-6270365.5441
-6281368.8171
-6288867.9089
-6222925 6685
-B377516.7871

-1741443.8536
-1118921.2400
-959415.7281
2006886.9674
-1796894. 1117
512731.9672
-87328.8458
9166.8546
-51232.8092
43757.8768
-140325.1320
-182569.6419
-318818.8236
-513798.7284
-440799.0642
-361977.4220
9B658.5655
-295701.0829
-239602.0950
-453223.3297
-360372.6267
656856.6586
-115407.8078
133356291277
-82154 1908

Soluciones generadas a través del procesamiento con
GAMIT/GLOBK - Semana 2247
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Soluciones generadas

Semana 2247 Semana 2250
Andres » Datos Tesis » TABLAS » SOLUCIONES
AX(mm)  AY(mm)  AZ (mm) AX(mm)  AY (mm)  AZ (mm) t ;
Nombre Fecha de modificacién Tipo Tamafio
Media 6.372 12.967 10.350 Media 6.512 12.586 11.842 5] soL2247.6t Documenta de te.. IKB
Desy, Estandar 4.242 11.493 6.165 Desy, Estandar 5.273 12.226 4.181 - souzstn Jommentedee "
= sol2240.mt Documento de te... 3KB

Max 15.300 38.080 22.320 Max 28.840 52.220 17.080 [E soLz250.t /8 : Documento de te.. 2kB
Min 0.160 0.110 0.090 Min 0.520 1.140 0.380 |J SOL2251.txt 16/8/2023 1:20 Documento de te.. 2KB

Semana 2248 Semana 2251

AX (mm) AY (mm)  AZ(mm) AX (mm) AY (mm)  AZ (mm)
Media 5.916 15.249 10.389 Media 11.128 15.699 9.427 . . .

Almacenamiento de soluciones listos
. Estandar 2.645 10.404 3.362 A .

Desy. Desy, Estandar 7.923 10.078 4.043 para pub/lcar
Max 10.030 42.720 17.650 Max 30.010 38.610 20.250
Min 0.290 1.080 0.770 Min 0.880 1.880 3.680

Semana 2249

AX (mm) AY (mm) AZ (mm)

Media 8.219 19.882 8.861 Resultados estadisticos de las diferencias entre
Desy, Estandar 5.306 13.925 10.625 coordenadas finales oficiales de SIRGAS
Max 25.960 58.910 57110 respecto a las coordenadas procesadas con

software cientifico GAMIT/GLOBK.
Min 0.370 2.030 3.040

UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS
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Servidor web

Interfaz de Usuario lcon-box

£
: Proyeco Quienes somas (( Empecemos
4

7

SOLUCIONES

Tesis de Grado : Aplicacion de los
Implementacién de una Plataforma Digital para la descarga + m()dulos Header y

de Soluciones Semanales Obtenidas a Partir del

Las soluciones se han generado a través del software Cientifico

Procesamiento de Datos GNSS en Software Cientifico. ¢ Hero Section GAMIT GLOEK

Consuliar Enlaces Almacenados en SIRGAS

7]
Archivo sir23P2270

Inicio

- o

Archiva sir23P224%

Seccion donde se
muestra una breve
descripcion del
proyecto

usai mé
ftware Cientifi
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Servidor web
Publicacion de soluciones Publicacion de soluciones

SIRGAS generadas con GAMIT/GLOBK

SOLUCIONES SIRGAS SOLUCIONES GAMIT

| portal FTP de SIRGAS

Consultar Enlaces Almacenados en SIRGAS

i h i h
i3 b L L3 SOL2247.ixt SOL2248.txt SOL2249.ixt SOL2250.ixt
Archivo sir23P2270 Archivo sir23P2269 Archivo sir23P2268 Archivo sir23P2267
L
b 2] 2] 2 SOL2251.txt
Archivo sir23P2266 Archivo sir23P2265 Archivo sir23P2264 Archivo sir23P2263

Se desarrollaron scripts para recopilar
archivos.crd de un sitio web externo
(https://www.sirgas.org) para ser visualizados
en la pagina web
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https://www.sirgas.org
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Capitulo VI

Conclusiones y
Recomendaciones
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Conclusiones

En este estudio, se ha explorado la aplicacidon de la técnica de procesamiento de datos
GNSS mediante el software cientifico GAMIT/GLOBK. Los resultados obtenidos resaltan la
importancia crucial del uso de este software para obtener soluciones precisas y
accesibles. Aunque se lograron soluciones de alta calidad, existieron algunas limitaciones
como la calidad de los datos RINEX, interferencias de fase y falta de observaciones en
algunas estaciones condujeron a excepciones.

AAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA




Conclusiones

El enfoque de |a investigacion fue automatizar el almacenamiento y la publicaciéon de las
soluciones en un servidor web, excluyendo estaciones con diferencias significativas
respecto a las soluciones de SIRGAS. Se profundizo en la base tedrica y el proceso practico
del procesamiento de datos GNSS, presentando adecuadamente los archivos de
configuracion, qgue a menudo generan errores. Ademas, se cred una plataforma web
utilizando Hostinger para permitir un acceso conveniente y eficiente a las soluciones
generadas por GAMIT/GLOBK y SIRGAS. La programacion web, con tecnologias como CSS
y JavaScript, mejoro la experiencia del usuario y la apariencia del sitio, y la conexion entre
Hostinger y FileZilla asegurd la disponibilidad actualizada de datos. Este estudio abordo
exitosamente el procesamiento de datos GNSS vy la creacion de una plataforma web,
sentando bases para futuras investigaciones en optimizacion y mejoras en la accesibilidad
a datos geoespaciales.
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Recomendaciones

Se recomienda la continua exploracion y adopcion de herramientas avanzadas como el software
GAMIT/GLOBK para el procesamiento de datos GNSS, con énfasis en experimentar con
configuraciones y parametros para mejorar la precision. Es esencial revisar a fondo archivos como
"station.info" y "logfile" para superar los obstaculos en el proceso. Se sugiere investigar técnicas
adicionales como Posicionamiento Puntual Preciso (PPP) para ampliar las aplicaciones. Para
plataformas en linea, el enfoque debe ser la experiencia del usuario, mediante elementos visuales
atractivos y opciones de busqueda avanzada. Se recomienda invertir en servidores de pago para
un funcionamiento optimo y seguro, garantizando mantenimiento, almacenamiento y seguridad
de los datos. Mantener la seguridad de los datos es crucial, por lo que se aconseja |la encriptacion
y autenticacion de usuarios para proteger la informacion de amenazas y accesos no autorizados.
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