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Resumen

El proyecto consiste en el disefio e implementacién de un sistema de control para
la puesta en marcha de la balanceadora TIRA K300, perteneciente al laboratorio de
mecanismos y servomotores del departamento de Ciencias de la Energia y Mecdnica
“DECEM”, para lo cual se disefiaron placas electrénicas, las cuales acondicionan las
sefales de vibracién de dos piezosensores eléctricos, como también para un encoder
de tres canales. Para lo cual se usé software y hardware libre, se us6 el hardware
Arduino para la adquisicion de datos de las tarjetas electronicas, y el software Gambas
3 para crear la aplicacion gréfica del proceso de balanceo, para lo cual se us6 el método
vectorial para identificar el lugar del desbalance en uno o dos planos.
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