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ANTECEDENTES Contenido

 Desarrollo de la tecnologia aplicada a seguridad activa
vehicular.

Los requisitos de rendimiento de seguridad, la estabilidad
de conduccion y el rendimiento de seguridad de los
vehiculos presta cada vez mas atencion.

El Programa Electronico de Estabilidad (ESP) es una de
cnologias clave actuales para resolver eficazmente la
seguridad activa del vehiculo.

Estudios para el sistema ESP, demuestran la eficiencia en
estabilidad del vehiculo.

n la actualidad, el ESP del automovil ha sido ampliamente
licado, pero hay pocos estudios sobre el diagnostico y
ntenimiento del este sistema.




ANTECEDENTES Contenido

* En los ultimos afos, la investigacion sobre seguridad vial y buen

conocimiento del estado dinamico de un vehiculo ayuda a reducir el

nuamero de accidentes y muertes.

¢ Los dispositivos de ayuda a la conduccion estan disefiados para

evitar situaciones peligrosas y para mejorar la estabilidad del

tales como:

« Sistemas avanzados de asistencia al conductor (ADAS)

« Sistema de frenos (ABS)

* Programa electronico de estabilidad (ESP).

Los Sistemas de control de estabilidad compensan la insuficiencia
situaciones de panico y generar momentos correctivos

cesarios a traves de la direccion o entradas de control de

enado.




ANTECEDENTES Contenido

El principio se basa en el control integrado de freno y
accionamiento, bajo el control de apertura del acelerador
del motor, control ASR y ESP en conduccidon de vehiculos
todoterreno y ligeros.

En condicion de recta en la carretera biseccional, la
estapilidad de conduccion directa del vehiculo de control
es mejor que el vehiculo de control ASR, el ESP
mejora la estabilidad del vehiculo, sino también garantizar
capacidad de conduccion.

| rendimiento del vehiculo de control ESP esta cerca de
S caracteristicas de direccion, mejora las prestaciones de
nduccion integrales del vehiculo, incluida la estabilidad
de\conducciodn.
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PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

« Avance tecnoldgicos en la industria automotriz.
» Sistemas de seguridad en el automovil.
» Electronica aplicada al automovil sensores, actuadores vy
modulos de control electrénico a los sistemas automotrices
de técnicas apropiadas para el diagnosticos de los

stemas de seguridad activa, es el caso del sistema
electronico de estabilidad mediante el control de frenado que
ayude a optimizar tiempo y recursos.
« Alcanzar procesos ensefanza aprendizaje que generen
conocimientos  significativos para el diagnostico vy
mantenimiento de los sistemas automotrices con asistencia
electronica.




OBJETIVOS




Objetivo General

 Disefiar y construir un banco didactico
ara pruebas del sistema electronico de
estabilidad mediante el control de frenado



Objetivo Especifico Contenido

« Levantar informacion sobre los diferentes sistemas
y elementos a utilizar en el presente banco
didactico.

» Disenar y construir la estructura para los diferentes
componentes del banco de pruebas.

Seleccionar los elementos eléctricos y electronicos
del sistema de control y potencia necesarios para
el funcionamiento del sistema.



Objetivo ESpecifiCQ Contenido

 Realizar pruebas de funcionalidad del sistema
de acuerdo a diferentes condiciones de
operacion.

* /Realizar guias de practica para utilizar el banco
de pruebas del sistema de control de
estabilidad




INTRODUCCION




Sistema ESP Contenido

 Funciona conjuntamente con los componentes del
sistema ABS.

« Adicional utiliza sensores especificos del sistema

aceleracion transversal y direccion del angulo de volante

ncion principal del sistema es evitar que el vehiculo

pierda la trayectoria sefnalada por el conductor.

Aumenta la fiabilidad en los sistemas de seguridad activa
existentes en un vehiculo.

Permite el diagnostico de fallas mediante un lector
(Scanner).
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Elementos del sistema ESP




IMPLEMENTACION Contenido

* Ubicacion de los componentes en un
vehiculo




Ubicacion de los componentes en el
anco de pruebas

Contenido




ESTructuro

|Z| No se puede mostrar la imagen en este momento.

E No se puede mostrar la imagen en este momento.
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E No se puede mostrar la imagen en este momento.

El No se puede mostrar la imagen en este momento.

mostrar la imagen en este momento.

E| No se puede mostrar la imagen en este momento.
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» Sistema de fijacion - transmision

|Z| No se puede mostrar la imagen en este momento.

E| No se puede mostrar la imagen en este momento.




PROGRAMACION

Se utiliza la plataforma visual Basic por su
compatibilidad con (Windows 95, Windows Xp,
Windows Server, Windows vista, Windows 8), es
excelente para calculos intensivos del CPU y
emejanza al lenguaje natural humano




Conexion con la interfaz Contenido




 Mando Principal
Contenido




Funcionamiento Contenido




Etapa de falla




Pantalla de evaluacion Contenido




« Senales del VSS Contenido
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PRUEBAS

E No se puede mostrar la imagen en este momento.

El No se puede mostrar la imagen en este momento.




E No se puede mostrar la imagen en este momento.

E| No se puede mostrar la imagen en este momento.
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PRUEBAS

E No se puede mostrar la imagen en este momento.

El No se puede mostrar la imagen en este momento.




ANALISIS DE RESULTADOS
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E No se puede mostrar la imagen en este momento.




CONCLUSIONES




| diseno del banco didactico simula en un
99%, el funcionamiento del sistema ESP con
respecto a condiciones reales de un vehiculo
gue posee este sistema .
 Para las pruebas de funcionamiento se usan
as /~ condiciones reales en carretera,
nermitiendo visualizar el frenado selectivo de la
ueda permitiendo proporcionar la estabilidad
del vehiculo.
La simulacion de averias del banco didactico
se basa en el codigo de diagnostico de fallas,
gue se presentan en sistema ESP de un
vehiculo real.




Contenido

« Se utiliza una interfaz HMI, de software, grafica, control
Yy monitoreo puesto que no presenta elementos fisicos
como selectores.

« EL sistema de alimentacion eléctrica se disefio para
soportar una carga de 110 V Ac — 60 Hz

ara la programacion del software de control se uso la
plataforma Visual Basic 6.0, puesto a que nos permite
usar una interfaz COM.



RECOMENDACIONES




Investigar las nuevas tecnologias (Sensor
de aceleracion lateral, Sensor de angulo
de direccidon del volante) empleados en el
automovil, asi como el sistema de control
de estabilidad ESP.

ntes del uso del banco de pruebas, leer
las Instrucciones y guias de utilizacion
para no afectar el funcionamiento o danar
algun circuito electronico.




 Verificar que los fusibles tanto de los
motores como de las placas esten en
perfectas condiciones Yy sin
lentamientos.

tes de realizar la practica leer
detenidamente la guia de
funcionamiento para evitar la obtencion
de valores erroneos, asi como el mal
uso del banco de pruebas.




»Para el funcionamiento del banco de
pruebas, es necesario que después de cada
falla la posicion del volante se encuentre en

la posicion central indicadas en cero grados.

omento de activar un icono de
lonamiento normal del sistema se
bjoguea (Frenar) una de las 4 ruedas, se
ebe espera que la llanta blogueada
recupere su velocidad normal para activar
otro icono de funcionamiento.
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Para las mediciones el osciloscopio debe estar
calibrado en 2 ms para el eje horizontal y 10 V
para el eje vertical para la coincidencia de las
hondas obtenidas con las ondas de referencia.

evaluacidon es necesario seleccionar bien
mponente ya gque no se puede volver a
seleccionar.
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LA CIENCIA DE HOY ES LA
TECNOLOGIA DEL
MANANA

Edward Taller




