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PROBLEMA

El sistema de monitoreo y control instalado en la
Corbeta Esmeraldas posee sensores limitados al
sistema de propulsion, sin capacidad de emitir
diagndsticos en caso de averias y sin la posibilidad
de detectar fallas en otros sistemas a bordo del
bugue como el sistema de generacion eléctrica y
el sistema de JP1l, etc., demostrando Ia
obsolescencia del sistema que ya lleva mas de 10
anos de instalacion.



Preguntas

¢ ¢Qué sistemas de monitoreo forman parte de la Corbeta
Misilera Esmeraldas?

¢ ¢Cual es viabilidad de un Sistema Integrado de Control de
Plataforma?

* ¢Qué ventajas para la seguridad obtendria la unidad de
un Sistema Integrado de Control de Plataforma?




OBJETIVO GENERAL:

Realizar un analisis que compruebe l|a viabilidad vy
ventajas de un Sistema de Control de Plataforma
mediante un estudio de factibilidad para incrementar la
seguridad en la corbeta Esmeraldas de la Armada del

Ecuador.



OBJETIVOS ESPECIFICOS

|dentificar la situacion actual de los sistemas de monitoreo vy
control en |la Corbeta Esmeraldas mediante las caracteristicas
del sistema de monitoreo existente para la Corbeta Esmeraldas.

Realizar un estudio de factibilidad, a travées de informacion
recolectada sobre las caracteristicas del sistema integrado de
control de plataforma, que permita evidenciar la viabilidad del
mismo.

Establecer las ventajas para la seguridad del Sistema Integrado
de Control de Plataforma, por medio de los resultados del
estudio de factibilidad.



Sistema de Control de Plataforma

e Monitorizacion y Control

* Composicion entre hardware
y software

* Acceso a informacion en
tiempo real

* Deteccion inmediata de
averias




Marco Legal

SOLAS Capitulo I1I-1

e sobre Construccion - compartimentado y estabilidad,
instalaciones de maquinas e instalaciones eléctricas

Asegurar servicios esenciales para la
seguridad del buque




— Enfoque: Mixto

Alcance: Descriptivo

Metodologia

Diseno: No experimental




Conocimiento de la existencia de un sistema de
control
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¢ Considera usted necesaria la implementacién
de un sistema de monitorizacién y control en el
puente de gobierno?
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B totalmente de acuerdo

M parcialmente de acuerdo

11




¢Considera que la tecnologia a bordo de la
unidad ayuda a tener una navegacion mas
segura?

B totalmente de acuerdo

M parcialmente de acuerdo
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éiConsidera necesario que ciertos controles
analogos a bordo de la unidad pasen a ser
digitales?

M totalmente de acuerdo

M parcizlmente de acuerdo
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¢Cree usted que la informacién que se muestra
en los display de la central de propulsién es de
mucha utilidad para el personal que se
encuentra en el puente de gobierno?

B totalmente de acuerdo

M parcialmente de acuerdo
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En caso de una situacion de emergencia
éiconsidera que el sistema de control de
plataforma puede ser utilizado para minimizar
danos o prever accidentes?
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| SITUACION ACTUAL
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DIAGRAMA DE ISHIKAWA

Humano Tecnoldgico
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de la tecnologia diagndstico
actual
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nuevas tecnologias
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Informacion

Equipos y
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Sistema IMAC L

Acoplable
Voltaje de 24 voltios
3 estaciones de operador

Redundancia en la
informacion

Integracion de subsistemas

SIEMENS
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Sistema Navantia

3 modelos de presentacion

Compartimentaje detallado del
buque

Acoplable

"N/
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Control de acceso y seguridad

Envio de datos

Navantia
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Resultados

Personal de
CORESM

Caracteristicas Sistema de
generales del Monitoreo
SICP actual limitado

favorable al SICP
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PROPUESTA

Analisis del Sistema de Control de Plataforma,
mediante un estudio de factibilidad, demostrando las

ventajas en la seguridad para la Corbeta Esmeraldas de
la Armada del Ecuador.
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Estudio de Factibilidad

Factibilidad Factibilidad Factibilidad

Técnica Econdmica Operativa
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Factibilidad Tecnica
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Factibilidad Economica
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Factibilidad Operativa

Ship Control

Propulsion
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lectric Power
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Ventajas a la seguridad

e Control total de la unidad naval
* Monitorizacion de sistemas auxiliares y equipos de la unidad
* Vista exacta del compartimentaje de la unidad

* Integracion del sistema de monitoreo de los motores MTU,
mejorando sus caracteristicas

e Seguridad Informatica

 Posibilidad de monitoreo externo de la unidad, a través de
una estacion terrena

* Registro de todas las acciones realizadas en la unidad, por
medio de una base de datos del propio sistema
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Conclusiones

El sistema Sismatic Net instalado en |la Corbeta Esmeraldas
monitorea exclusivamente al sistema de propulsion, este
limitante impide el control y conocimiento real de los demas
sistemas y equipos de la Corbeta Esmeraldas.

El estudio de factibilidad realizado al Sistema Integrado de
Control de Plataforma permitio arrojar los datos necesarios
para evaluar las caracteristicas del sistema.

Un Sistema Integrado de Control de Plataforma, permitira el
incremento de la operatividad de la unidad y la seguridad
gracias a las ventajas presentadas por el mismo.
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Recomendaciones

El personal debera ser concientizado y capacitado sobre el
equipamiento y tecnologia a bordo del buque, incrementando
el monitoreo y control hacia los equipos y sistemas de |a
unidad, en especial a los que no se encuentran anexados al
sistema Sismatic Net.

El Alto Mando de |la CORESM debera aumentar el interés por
los estudios sobre sistemas informaticos que le permitan
modernizar la Corbeta Esmeraldas para contribuir a la
seguridad de |la unidad.

La unidad debera analizar el estudio de factibilidad realizado,
para determinar las ventajas que supondria la adquisicion de
un Sistema Integrado de Control de Plataforma.
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