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Objetivo General

• Implementar un sistema multicapa de planificación en

3D mediante la aplicación de algoritmos genéticos, para

optimizar trayectorias de robots aéreos no tripulados en

ambientes parcialmente estructurados

Objetivos



Objetivos Específicos

• Investigar los diferentes algoritmos para la planificación RRT, para

robots aéreos no tripulados en entornos parcialmente

estructurados.

• Proponer un algoritmo para la planificación RRT en 3D de robots

aéreos no tripulados, para tareas de locomoción en entornos de

trabajo parcialmente estructurados.

• Desarrollar un algoritmo genético como optimización de

trayectorias junto con un ambiente virtual para simular el

comportamiento del robot con el ambiente.

• Evaluar el desempeño del algoritmo de planificación propuesto

mediante la interacción con un entorno virtual parcialmente

estructurado para robots aéreos no tripulados.
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Algoritmos Genéticos(Inteligencia Artificial)
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Trayectorias Suavizadas
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Trayectoria de Reprod. Natural

Entorno 1



      

     
Trayectoria de Evolución

Entorno 1



      

     Trayectoria de Mutación

Entorno 1
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