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1. INTRODUCCION
1.1 ANTECEDENTES
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1. INTRODUCCION
1.2 PROBLEMATICA

* Sobredimensionamiento de Controladores.

e Carencia de Plataformas Digitales y Soporte Web.

e Sistema de Control y Supervision de bajo costo.

* Beneficio e la formacion Teodrico/Practico de los nuevos
profesionales.




1. INTRODUCCION
1.3 OBJETIVO GENERAL

Disefar e Implementar paneles remotos y controlar los procesos de caudal y nivel, utilizando
micro autdmatas en el laboratorio de redes industriales y control de procesos.
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1. INTRODUCCION
1.4 OBJETIVOS ESPECIFICOS
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1. INTRODUCCION
1.5 PROPUESTA

ESTACION DE CONTROL DE CAUDAL ESTACION DE CONTROL DE NIVEL
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2. DISENO E IMPLEMENTACION DEL SISTEMA

2.1 PANEL FRONTAL
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2. DISENO E IMPLEMENTACION DEL SISTEMA
2.2 PANEL INTERIOR
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2. DISENO E IMPLEMENTACION DEL SISTEMA
2.3 IMPLEMENTACION
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3. WEB SERVER Y PANELES REMOTOS
3.1 WEB SERVER
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3. WEB SERVER Y PANELES REMOTOS

3.2 PANELES REMOTOS

16

Sede
e e e || | gtacunga

UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS
ARMADAS ESPE SEDE LATACUNGA

DEPARTAMENTO DE ELECTRICA ¥ ELECTROMEA

CARRERA DE INGENIERA ELECTRENICA £
INSTROMENTACION

‘-\\
/I]ISEH[I E IMPLEMENTAL (N DE PANELES RENDTES Y CONTROL
" AUTCNATICO OE LS PRCESOS OE CAUDAL Y HIVEL LITILIZANOD *
MIEH[I 'AUTCIMATAS EN EL LABDRATORIC DE REOES INDUSTRILESY !

CONTROL DE PROCESOS.
gt <3 A . e
oo
- PADILLA MENDEZ (VAN D. - PALOMO LRFUTIA WILSON E.

TUTOR: trg. Jufio Acasts N.
COLABSRADGR: Ing; Ectwin Pruna A

ESQUEMA DE CONTROL

FAAHCE 9 E L% SRR L

P&ID

I PROCESQ

(e

by

}

d -

HESPE

LNNEREIDAD OE LA FUERZES ARMADAS
THHOULEIEN hLRA La ExcELEmELD

ESTACION CAUDAL

Sede
Latacunga

o %rIjxr

Acarwms

[ERITTY

“

7t
R e

X

9000 @ -

10601

ALarwns

P&ID

s

PROCESD

@

HESPE

U080 08 Las FuERzes oo

ESTAGION NIVEL

Sede
Latacunga

UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS

INNOVACION PARA LA EXCELENCIA



AGENDA —

1)INtRODUCCION
2 ) DISERO E IMPLEMENTACION DEL SISTEMA.

3)WEB SERVER Y PANELES REMOTOS

4 ) RESULTADOS




18
4. REsuLTADOS OBTENIDOS

4.1 TIEMPO MUERTO T,

Tiempo desde el momento que se da un punto de consigna o SP hasta el tiempo donde
empieza a reaccionar el procesos.

Caudal Nivel
Cohen-Coon 4,62 seg Cohen-Coon 38,188 seg
Z&N 6,77 seg Z&N 64,37 seg
Haalman 5,24 seg Haalman 32,65 seg
CHR 2,77 seg CHR 39,73 seg

@ESPE

UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS
llllllllllllllllllllllllll




4. ResuLTADOS OBTENIDOS
4.1.1 TIEMPO MUERTO T,,, CAUDAL
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4. RESULTADOS OBTENIDOS
4.1.2 TIEMPO MUERTO T;,, NIVEL
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4. REsuLTADOS OBTENIDOS

4.2 TIEMPO DE ASENTAMIENTO T

Tiempo necesario para que las oscilaciones del PV alcancen y permanezcan a no mas
del +£29% del valor del punto de consigna o SP en estado estable.

Caudal Nivel
Cohen-Coon 464,5 seg Cohen-Coon 415,8 seg
Z&N No llega Z&N 656,7 seg
Haalman 759 seg Haalman 2522 seg
CHR No llega CHR 981 seg
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4. ResuLTADOS OBTENIDOS
4.2.1 TIEMPO DE ASENTAMIENTO T, CAUDAL

Cohen Caudal
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4. ResuLTao0s OpTENIDOS C

4.2.2 TIEMPO DE ASENTAMIENTO Ty NIVEL
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4. ResuLTADOS OBTENIDOS
4.3 ROBUSTEZ

Variacion que tienen las variables del proceso ante una perturbacion externa.
Caudal Nivel
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4. REsuLTADOS OBTENIDOS

4.3.1 RoBUSTEZ CAUDAL

Cohen Caudal

. |
g« A Respuesta CV ante I ; . . .,
: una perturbacion | Voltaje promedio sin perturbacion: 4,22V.
R P % Voltaje promedio con perturbacion: 5,1V.
. ‘Perturhacién

Tima (s8g)

Generando una perturbacion externa con un cierre maximo de V4 entre el 50-60%,
existe un incremento del 17,6% equivalente a 0,88V en el CV, demostrando robustez

del controlador hasta un maximo del 60% de cierre de V4.
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4. REsuLTADOS OBTENIDOS

4.3.2 ROBUSTEZ NIVEL

Cohen Nivel

1000

o A ¥ Respuesta CV ante
una perturbacion

\oltaje promedio sin perturbacion: 5,55V.

| ~ Voltaje promedio con perturbacion: 5,76V.
® - Perturbacién |

Generando una perturbacion externa con un cierre maximo de V6 entre el 50-60%,
existe un incremento del 4,2% equivalente a 0,21V en el CV, demostrando robustez del
controlador hasta un maximo del 60% de cierre de V6.
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5. CONCLUSIONES

LOGO proporciona dos formas de programacion, FUP (Diagrama de funciones) y KOP
(Esquema de contactos), se programo en FUP para una mejor facilidad, reduccion de
codigo y comprension de la programacion realizada.

El disefio del panel local se realiz6 en LabVIEW vy el panel remoto en Logo Web Editor
y como puerta de enlace para la comunicacion de datos entre LOGO y Labview se
utilizo KeepServer.

Cohen-Coon posee un tiempo de asentamiento y tiempo muerto aceptable para lograr un
control optimo de los procesos, convirtiendolo en conclusion en el método de
sintonizacion elegido.
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