ESPE

S UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS
ecuAnoR INNOVACION PARA LA EXCELENCIA

UNIDAD DE GESTION DE ‘_'i_'EGNOLoeiAs

DEPARTAMENTO DE ELECTRONICA Y COMPUTACION

“IMPLEMENTACION DE LA COMUNICACION ENTRE EL
LOGO 230RCE Y EL PLC 1200 PARA EL LABORATORIO DE
INSTRUMENTACION VIRTUAL DE LA UNIDAD DE GESTION

DE TECNOLOGIAS”.

AUTOR: CRIOLLO NACATO JUAN CARLOS

Trabajo de Graduacion parala obtencion del titulo de:

TECNOLOGO EN ELECTRONICA MENCION
INSTRUMENTACION & AVIONICA

Latacunga, Marzo 2015



UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS ESPE

UNIDAD DE GESTION DE TECNOLOGIAS

CERTIFICADO

Certifico que el presente Trabajo de Graduacion fue realizado en su totalidad
por el Sr. CRIOLLO NACATO JUAN CARLOS, como requerimiento parcial
para la obtencién del titulo de TECNOLOGO EN ELECTRONICA MENCION
INSTRUMENTACION & AVIONICA.

SR. ING. PABLO PILATASIG
DIRECTOR DEL TRABAJO DE GRADUACION

Latacunga, Marzo 2015



iii
UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS ESPE
UNIDAD DE GESTION DE TECNOLOGIAS

AUTORIA DE RESPONSABILIDAD

Yo, Criollo Nacato Juan Carlos

DECLARO QUE:

El trabajo de grado denominado “IMPLEMENTACION DE LA
COMUNICACION ENTRE EL LOGO 230RCE Y EL PLC 1200 PARA EL
LABORATORIO DE INSTRUMENTACION VIRTUAL DE LA UNIDAD DE
GESTION DE TEGNOLOGIAS”, ha sido desarrollado en base a una
investigacion cientifica exhaustiva, respetando derechos intelectuales de
terceros conforme las citas constan al pie de las paginas correspondientes,

cuyas fuentes se incorporan en la bibliografia.
Consecuentemente, este trabajo es de mi autoria.

En virtud de esta declaracién, me responsabilizo del contenido, veracidad y

alcance cientifico de trabajo de grado en mencién.

Latacunga, Marzo 2015

Criollo Nacato Juan Carlos

C.I: 171969083-4



UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS ESPE

UNIDAD DE GESTION DE TECNOLOGIAS

AUTORIZACION

Yo, Criollo Nacato Juan Carlos

Autorizo a la Universidad de las Fuerzas Armadas ESPE la publicacion, en la
biblioteca virtual de la Institucion el trabajo “IMPLEMENTACION DE LA
COMUNICACION ENTRE EL LOGO 230RCE Y EL PLC 1200 PARA EL
LABORATORIO DE INSTRUMENTACION VIRTUAL DE LA UNIDAD DE
GESTION DE TECNOLOGIAS”, cuyo contenido, ideas y criterios son de mi
exclusiva responsabilidad y autoria.

Latacunga, Marzo 2015

Criollo Nacato Juan Carlos

C.I: 171969083-4



UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS ESPE

UNIDAD DE GESTION DE TECNOLOGIAS

DEDICATORIA

Dedico este trabajo a Dios, por haberme dado la vida y sabiduria permitirme
el haber llegado hasta este momento tan importante de mi formacion

profesional.

Con todo mi amor y cariiio a quienes por medio de Dios me regalaron la
vida, ya que ellos han sido el pilar fundamental en mi vida, brindandome su

apoyo incondicional.

A mi padre, porque gracias a él sé que la responsabilidad se la debe vivir

como un compromiso de dedicacion y esfuerzo.

A mi madre, cuyo vivir me ha mostrado que en el camino hacia la meta se
necesita de la dulce fortaleza para aceptar las derrotas y del sutil coraje para

derribar miedos.

Juan Criollo



vi
UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS ESPE

UNIDAD DE GESTION DE TECNOLOGIAS

AGRADECIMIENTO

Agradezco a Dios por permitirnos la vida, por mostrarnos siempre el camino
a seguir y ponernos en el camino a personas valiosas de las cuales hemos
aprendido los valores y principios que marcan nuestras vidas. A nuestros
padres y familiares por su comprension, apoyo y aliento en los momentos

dificiles de esta larga etapa.

Gracias a todos



Vi

INDICE DE CONTENIDOS

CERTIFICADO ...ttt ettt e e e e e e e et e e e e e e e e e e nnnneeees i
AUTORIA DE RESPONSABILIDAD ......ocviveieeieeeeeeeee e, iii
AUTORIZACION ..ottt iv
DEDICATORIA ..ottt e e e e e e e e e e e e e e e e s eeeeeeens Y
AGRADECIMIENTO ....cci ittt ettt e e e e e e e e eeeeeeeas Vi
INDICE DE CONTENIDOS ......oeitiiieiieeteeieete ettt e ettt Vii
INDICE DE FIGURAS........ootiiteceecee ettt ettt ets ettt X
RESUMEN ... .ttt e e e e e e et r e e e e e e e s s nnnbrneeeeeeens XV
AB STRACT L.ttt e e e e e e e s r e e e e e e e aaaaas XVi
CAPITULO Lttt ettt nenas 1
1.1, ANTECEDENTES. ... e e e e eeas 1
1.2. PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA ..., 1
1.3. JUSTIFICACION E IMPORTANCIA .....ooiieiee e 2
1.4, OBIETIVOS. .o e e e e e e e eeeas 2
1.4.1. ODJEtiVO GENEIAL: ... ..uuuiiiiiiiiiiiiiiiiiiiie e 2
1.4.2. ODbjetivos ESPeCIfiCOS: ......coiiiiiiiiiiiee e 2
1.5, ALCANCE oo 3
CAPITULO ittt ettt enenes 4
MARCO TEORICO ..ottt enene e 4
2.1 LOGO et 4
2.1.2. Ventaja de LOGO! ... 8
2.1.2. ReqiStro de datOS............uuuuiiiiii e 10
2.1.3. FUNCIioNes de [0g0! ........oviiiiieiee e 10
2.1.4. Tipos De Conexiones Ethernet............cccooeeieiiiiiiiiiii e, 11
2.2, PLC . ittt e e e e e e e e e n 13
2.2.1. Caracteristicas destacadas del PLC............cccccciiiiii, 13
2.2.2.Ventajas del PLC. ... 13
2.2.3. EI PLC SIEMENS 1200. .....cccitiiiiiieiee e e e a e e e 14
2.3. PANEL TOUCH KTP600 Basic MoN0 PN........cccccceeeiviiiiiiiiiiiceceeeeees 17
2.3.1. FUNCIONANATES........coeiiiiiiiiie e 18

2.3.2. Pantalla y grafiCos ........ccooeveiiieeeee e 19



2.3.6. Teclas de fUNCION........ccooieiiee e 20
2.4, SOFTWARE TIA PORTAL ..ottt e 21
2.5. SOFTWARE LOGO! SOFTCOMFORT V7.0 .uuuiiiiiieeiiiiiiiiiiiieeee e 23

2.5.1. INterfaz de USUAIIO ....coooeeeeie e 24
2.6. INSTRUCCIONES EN LOGO! SOFT COMFORT ....cccovvviiiieeiieeeieee, 28

2.6.1. CONSTANTES ....eeiiiiiiii ettt e e et e e e e et e e e e raa e aeees 28

2.6.2. FUNCIONES DASICAS .....ccooiie i 31

2.6.2. FUNCIONES ESPECIAIES ... 32
CAPITULO ittt ne s 35
DESARROLLO DEL TEMA . ..o 35
3.1. INSTALACION DE LOS PROGRAMAS A UTILIZARSE ........ccceeeuenn... 35

3.1.1. Instalacion de LOGO! Soft confort V7.0..........ccoeeeveiiiiee 35
3.2. ENCENDIDO DE UNA SALIDA DEL PLC 1200. .....ccccoveviieeeiieeeieee, 38

3.2.1. Componentes utilizados para la comunicacion Son: ...........ccccceee.... 38

3.3.2. Conexion LOGO 230RCE hacia el PLC 1200 ..........cccccvvvvvieeeeeennns 38

3.3.3. Pasos para realizar 1a ConeXiOn ..........cccoeeeeeeieiieiiiiiiiiee e, 39
3.3. ENCENDIDO DE UNA SALIDA DEL LOGO 230RCE. ......cccccvvveeeeeennns 51

3.3.1. Componentes utilizados para la comunicacion:...............cccceeevvvunnnn. 51

3.3.2. Conexion PLC 1200 hacia el LOGO 230RCE. ..........ccccvvvivveeeeeennnns 52

3.3.3. Pasos para realizar 1a CONexiOn. ..........cccceeeeeeeieieeeiiiee e 52
3.4. COMUNICACION BIDIRECCIONAL. ....coveoveieeeeeieceeeeceeeee e, 62

3.4.1. Componentes utilizados para comunicacion. ................ccceeevevvvvnnnnn. 62

3.4.2. Conexion LOGO 230RCE y EL PLC 1200.......ccccceeiiiiiiiiiiiieeeeaeennnns 63

3.4.3. Pasos para la conexion Bidireccional .............cccccccvveeiieeeeeieeeeiiiinnn, 63
3.5. COMUNICACION HMI. ...ooouiieieieieeeeeeeeeeceeeeee e 70

3.5.1. Componentes utilizados para la comunicacion.............cccccccceeeeeeennes 70

3.5.2. Conexion TOUCH PANEL - LOGO 230RCE. .......ccccoeeeeeeeieeiiiiiinnnn. 71

3.5.3. Paso para la Conexion. ... 71
CAPITULO IV 1ttt 87
4.1. CONCLUSIONES ... .o 87
4.2. RECOMENDACIONES. ... 87

GLOSARIO DE TERMINOS ....cooiioeeeeeeeee ettt 88



NE T GRAFIA ..o ettt e e e e e 90
BIBLIOGRAFI A ..o, 91
AN EX O S e e 92



INDICE DE FIGURAS

Figura 1: Intercambio de datos via Ethernet.............cccciiiiiiiiiiiceee, 5
Figura 2: ClImMatiZaCiOn .........cooiieeiiiiiecce e e e e e eeeenns 5
Figura 3: HIUMINACION..........uuiii i e e e e eeeanns 6
Figura 4: VIgIlanCIa ..........coooviiiiiiiiiiiiiieeeeeeeee e 6
Figura 5: Cintas transportadoras............cceevvviiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeee e 7
Figura 6: Paneles fotovoltaiCas .............uuiiiiiieiiiiieecce e e e 7
Figura 7: Control de MOLOIES. .......cooviiuiiiiii e e e e e eeaeees 8
Figura 8: Programacion 10g0! ...t 9
Figura 9: Conexion directa con SIMuUlacion. .............oooeeeiiieiiieeeeeeiiiiiieeeeeenn 9
FIgura 10: PLC SIEMENS .......oiiiieiiieeieie et e e e e e e e e e e e e e eeanes 13
Figura 11: Configuracion del PLC S7-1200 ...........cccooeiieeeiiieeiiiiiiee e 14
Figura 12: Médulos de expansion del PLC ... 15
Figura 13: Tabla de sefales (SB) .......cccovvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 16
Figura 14: Modulo de comunicacion (CM) .........oovviiiiiiieeeieeeeeie e, 16
Figura 15: Modulo de Sefial .........coooviiiiiiiii e 17
Figura 16: TOUCh Panel..........coooiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee 18
Figura 17: Pantalla de inicio de configuracion ..............ccccccceeeeeeiiiiiiieenennn. 19
Figura 18: Configuracion del panel de operador.............cccovvvvvvviiiiieeeeeeeennn, 20
Figura 19: Teclas de FUNCION................cciiiiii e 21
Figura 20: Software TIA (PORTAL) ...ccovviiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 22
Figura 21: Pantalla principal del LOGO! SoftComfort V7.0 .........cccovvvvvveenen. 23
Figura 22: LOGO! SOft CONFOIT. ....coevviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 24
Figura 23: Interfaz de USUArio. ............uuuiiiiiieiiiiieice e 25
Figura 24: Barra de herramientas "Estandar”. ...............cccccvvviiiiiiieeeeeeeennnn, 26
Figura 25: Botones para controlar la simulacion. ............cccccceeeeiiiiiiiieeennn. 27
Figura 26: Entrada digital. ... 28
Figura 27: Estado 1 (Alt0). ......uuveeiiiiii e 28
Figura 28: Estado 0 (D@J0). ...cvvuieiiiiiiieeeeei e 29
Figura 29: Salida digital. ... 29
Figura 30: CONeCtor abierto. .........coovviiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeee e 29
Figura 31: Entrada analdgiCa. .............uuiiiieiieiiiiiecee e 29



Figura 32:
Figura 33:
Figura 34:
Figura 35:
Figura 36:
Figura 37:
Figura 38:
Figura 39:
Figura 40:
Figura 41:
Figura 42:
Figura 43:
Figura 44:
Figura 45:
Figura 46:
Figura 47:
Figura 48:
Figura 49:
Figura 50:
Figura 51:
Figura 52:
Figura 53:
Figura 54:
Figura 55:
Figura 56:
Figura 57:
Figura 58:
Figura 59:
Figura 60:
Figura 61:
Figura 62:
Figura 63:

Xi

Salida analOogiCa. .......cceeeeiiiiiiiiiiiiiie e 30
IMIBICAS. ...ttt eaas 31
Entrada analdgica de red. ..........ocooovvvveiiiiiiiie e 31
FUNCION AND: <. 31
FUNCION XOR. .o, 32
INSErUCCION ArtMETICA. ..oooe oo 32
Amplificador analogiCo. ...........cevvviiiiieeeieeee e 32
116 D Q=T g P> o To | (o] o TSRS 33
Regulador Pl. ... 33
=)o I 0 (ST N 1o B 33
Icono del instalador LOGO! Soft Confort V7.0. .........ccoeeeeeeeeennn. 35
Seleccion del idiomMa. ........coovvviiiiiiiiiiii 35
Aceptacién de los términos del acuerdo de licencia. .................. 36
Carpeta donde se guardara la instalacion. ..........cccccccevvvvvveeenn... 36
Ubicacion de iconos de producto. ...........cceeeeeeeeieiiiiiiiiiiieeeeeeeeeanns 37
Esperando la configuracion del programa. ..........cccccceeeeeeeeeennnnns 37
Barra de menu en eSpanol.........ccccooiiiiiiiiiiiiie i 38
Conexion de LOGO 230RCE hacia el PLC 1200.............ccccce..... 39
Seleccion de Programa. ........ceeeeeeeeeeeeeiiiie e e e e ee e e e e e eeeeanns 39
Propiedades del esquema €eléctriCo. .........ccceeeeevvviiiiiiiiiieeeeeeeeenns 40
Seleccionamos la opcién Conexiones Ethernet. ............ccccvvvnee. 40
Configuracion de direcciones y CONeXionesS..........cceeevvuvvveeeeennnn. 41
(@] 1= To] o 1 41
Propiedades remotas y transferencia de datos........................... 42
Programa TIA PORTAL. .ccuiiii e 43
(O (=TTl a1V o T o] 0 Y/=Tox (o T 43
Configuracion diSPOSItIVO. ...........eeeiiiieiiiiiiiiiieee e 44
Dispositivo PLC 1200........ccciiiiiiiieieiiie e 44
Interfaz profinet. ..., 45
Direcciones Ethernet.............cooiiiiiiiiiiiicii e 45
Conexiones en vista de redes.........cccccvvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeee 45
AQregar CONEXION. ......ccoeeeieiieeiiiiie e e e e e e e 46



Figura 64:
Figura 65:
Figura 66:
Figura 67:
Figura 68:
Figura 69:
Figura 70:
Figura 71:
Figura 72:
Figura 73:
Figura 74:
Figura 75:
Figura 76:
Figura 77:
Figura 78:
Figura 79:
Figura 80:
Figura 81:
Figura 82:
Figura 83:
Figura 84:
Figura 85:
Figura 86:
Figura 87:
Figura 88:
Figura 89:
Figura 90:
Figura 91.:
Figura 92:
Figura 93:
Figura 94:
Figura 95:

Xii

Establecer el tipo de Conexion. ...........ccuuveeiiiieeiiiiiiiiiiieeee e 46
AV A= W e [ o0 1=t To] o 47
Detalles de direCCIONES. ........ccooeeveeeiieeeeeeeeee e, 47
Cargar CoNfigUIaCION............uiiieeeeeeeeieeiiiee e e e e e e e e e eeeanns 48
Cargar ProOgramMa. .......coeeurrrumuiieeeeeeeeeenti e e e e e e e eerrr e e e e eeennnns 48
Blogue de datos. .......coooiiiiiiiiee 48
Parametros bloque datos 1..........ccooovviiiiiiiiiie e 49
Obtencion de parametros offSet.........cccceeeviviviiiiiiii e, 49
Insertar entradas y salidas. .........cccoooveeeiiiiiiiiiii 50
Seleccionamos “Bloque de datos _1” para la entrada. ............... 50
Escribimos la salida QO0.0. ........cooeiiiiiiiiiiiceeeee e, 50
Cargar €l Programa. ............eeeeieieeeeeeeiiiiiiie e e e e e e e eeanns 51
Conexion del PLC 1200 hacia el LOGO 230RCE..............c....... 52
(@d0] 01> 3 (o] g Iel 1= o) (= 53
ProgramaciOn. .......ccooeeeiiiiiiiie e e e aaaans 54
Cargar la programacion al LOGO 230RCE.........cccccceeeiieeeeeeinnnnns 54
Programa TIA PORTAL. ...ouuiiiiii e 54
Crear NUEVO PrOYECTO. ...cuuurrieieieeeeieeeitiie e e e e e e e e e e eeennes 55
Configuramos diSPOSILIVO. ......ceeeeeeiiiiiiiiice e 55
Escogemos nuestro dispositivo PLC 1200...........ccccceeeeieeeeeeennnns 55
Interfaz Profinet. ... 56
Direcciones Ethernet.............cooiiiiiiiiiiiiiin e 56
Conexiones en vista de redes. .........ccccvvvveeiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeee 56
AQregar CONEXION. ......ccceeeeeieeeeiiie e e e e e e 57
Establecer el tipo de Conexion. .............cccceeeieeeeeeeieiiiiieec e, 57
Via de CONEXION. .ccooeee e 58
Via de CONEXION. .ccooeee e 58
Cargar configuraCiON............cceeeeeeeiiiiiiiiee e eeeanes 59
Determinar diSPOSItIVO. ........cccvuiiiiiiiiii e 59
Blogue de datos. .......coooeiiiiiiei 60
Nombre y tipo de datos. ........coooveeeeiiiee 60
Designaciéon del numero de variable...............ccccvviiiiiiiinnennn, 60



Xiii

Figura 96: Seleccionar una entrada y una salida. ............cccccevvvvviiiiniiieennnnn. 61
Figura 97: Entrada 11 y salida QO0.0. .......ccooviiiiiiiiiiiiiiieee e 61
Figura 98: Cargar Programa. .........ceeeuuuuuiiieeeeeeeeeeeiiiiaseeeeeeeeeessnnnnaeaeeeeeeennns 62
Figura 99: Comunicacion bidireccional. ................ccceoiiiiieiiiiiicce e, 63
Figura 100: Parametros de conexion cliente............occcuvveeeeieeeiiiiiciiiiieeeeen. 64
Figura 101: ESQUEMA EIECLIICO. ....ccvviiiiiiiiiiiieie e 65
Figura 102: Configurar IP de deStiNo. .........ccovvviiiiiiiiiiiie e 65
Figura 103: Seleccionar NUEVO blOQUE............coovvviiiiiiie e, 66
Figura 104: Nombre y tipo de datosS. .........ccovviiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 66
Figura 105: Cargar programacCiOn. ..........cuuuureiieeeeeeeiiiiiiieeeee e e e ssiaieeeeeee s 67
Figura 106: Designacion del nimero de variable............cccccciiiiiiiiiiinennn, 67
Figura 107: Pantalla principal para crear bloque de datos..................ccc...... 68
Figura 108: Injertar entrada y salida. ..........ccccccvviiiiiiiiiiiiiiiieee 68
Figura 109: Bloque de datos_1.11........ccoovviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 68
Figura 110: Salida QO0.0. .......ciiiiiiiieeece e 69
Figura 111: Insertar entrada y salida. .............ccoovviiiiiiiiieciiiccee e, 69
Figura 112: Ingresamos entrada 10.0. ... 69
Figura 113: Bloque de datos _1.Q1 ......ccovviiiiiiiiiiiiiiiiiieeieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 69
Figura 114: Cargar programa de bloque de datos. ............cccoevvviiiieeeeiennnnn, 70
Figura 115: Pantalla TOUCH hacia el LOGO 230RCE...........ccccoevieeeeeeennnns 71
Figura 116: Seleccion de programa. ............eeeeeeeeeeeeiiiieiieeeeeee e e e esiiiieeeeeens 72
Figura 117: Propiedades del esquema eléctrico. ...........ccceeeeeeeriiiiiiiieenennnn. 72
Figura 118: Seleccion de diSPOSItIVOS. ..........eeeiiiieiiiiiiiiiiiiieeee e 73
Figura 119: Dispositivo seleccionado..............cooevvuuiiiiieeeeeeeeiieee e, 73
Figura 120: Conexiones Ethernet. ........cccoooooiiiiiiiiiiii e, 74
Figura 121: Configuracion de direcciones y COnexiones. ...........cocccuvvveeeennnn. 74
Figura 122: Conexiones de Servidor. ..........cccviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeee 75
Figura 123: Esquema €lECtriCO. .........ouuuiiiiiieiiiiecce e, 75
Figura 124: Cargar esquema €lECtrICO. .........ccoorrrrruiiiiie e, 76
Figura 125: Software TIAPORTAL. ......ccoiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 76
Figura 126: Crear ProYECIO. ......couiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeee ettt 77
Figura 127: Configuramos diSPOSItIVO. .......uveiiiiiiiiieiiiecccee e 77



Figura 128:

Figura 129

Figura 130:
Figura 131:
Figura 132:
Figura 133:
Figura 134:
Figura 135:
Figura 136:
Figura 137:
Figura 138:
Figura 139:
Figura 140:
Figura 141:
Figura 142:
Figura 143:
Figura 144:
Figura 145:
Figura 146:
Figura 147:
Figura 148:

Figura 149

Figura 150:

Xiv

Ventana TIA PORTAL — Seleccién de dispositivo. ................... 78
: Ventana de asistencia del panel del operador. ......................... 78
Configuracion de diSPOSItiVO. ..........ccuuuviiiiie e ee e, 79
Red Ethernet — direccion IP del HMI. ..., 79
Protocolo IP del HMI. ..o 79
(O] 0123 (0] 3 1= T USRI 80
Configurar CONEXION. ........uuueiie e eeeeeeeeee e e e e e e e eeeanes 80
Parametro — conexion entre HMIy LOGOL!. ..........cccvveeeeeeee. 80
Tabla de variables estandar...............cccccceeeiiiniiiiiiies 81
Configuracion de tabla de variables estandar. ............cccc......... 81
SelecCiOn de CONEXION. .......uuuuuuriiiiiiiiiiiiieiiiiieeeeberieerrereeeeaaaaeee 82
Seleccion de direccion de la variable. ..............cccvvvviiiiiiiiiinnnnnn. 82
Agregar mas Switchs a la pantalla. ..........ccccccoiiiiiiiiiiiiinennnnn, 82
IMAGEN TAIZ. ... 83
Herramientas. ... 83
Conmutar ON de SWItCH. ........ccvvviiiiiiiiiiiieeee 84
Seleccion de variable activado por bit............cccceeeeiiiiiiiinee. 84
Seleccion de variable desactivado por bit. ...........ccccccoeviiininee. 85
VENTANA PrOCESO. ...cvuiiiiiiieeeie e et e e e e e eaa e eanaeees 85
Tipo de variable. .........cccooiiiiiiiie e 85
Boton para cargar €l proyecto..........ccoovvevvvieiieeeeeee e 86
: Ventana carga avanzada del proyecto..........ccccceeeeeiiiiiieiieeeen. 86

Ventana para sobrescribir el proyecto. ...........cccooeeeeiii. 86



XV
RESUMEN

La finalidad de este trabajo de graduacion es para demostrar las diferentes
configuraciones del LOGO 230RCE para que sea local (controlador) o un
remoto (controlado) con los diferentes dispositivos en este caso utilizo un
PLC 1200 y un PANEL TOUCH KTP600 Basic mono PN, para ello el LOGO
230RCE tiene dos opciones el de LEER Y ESCRIBIR ubicado en el cuadro
de transferencia de datos, LEER para que el LOGO 230RCE pueda LEER
desde el otro dispositivo que esta en red y ESCRIBIR para que el LOGO
230RCE escriba hacia el otro dispositivo que esta en red, cuando lee el
LOGO 230RCE realiza las funciones que el PLC 1200 le indica puede ser la
de abrir o cerrar una salida y cuando escribe el LOGO 230RCE manda
informacion para que el otro dispositivo haga lo que le indica puede ser la de
abrir o cerrar una salida del otro dispositivo. Todo esto se logré gracias a la
facilidad de comunicaciéon Ethernet que tiene el LOGO 230RCE por ello es
gue también se pueden afiadir mas dispositivo con mas facilidad a que estén
entrelazado por medio de un switch. Cada dispositivo a utilizarse debe tener
diferente direccion IP o para ello debe modificarse para que no exista
confusion de direccion IP para poder enviar la informacion correspondiente a
cada direccion IP del dispositivo. Cada dispositivo tiene diferente
alimentacion por lo tanto se debe verificar que tipo de voltaje ingresa a cada
uno de estos para aplicar el cable de acuerdo a su voltaje para realizar las

conexiones correspondientes.

PALABRAS CLAVE:

e COMUNICACION ETHERNET

e CONEXION DE RED

e CONFIGURACION LOGO 230RCE
e DISPOSITIVO DE CONTROL

e TRANSFERENCIA DE DATOS
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ABSTRACT

The purpose of this graduation work is to demonstrate the different
configurations of the LOGO 230RCE so that it is local (controller) or a remote
(controlled) one with the different devices in this case we use a PLC 1200
and a PANEL TOUCH KTP600 cute Basic PN, for it the LOGO 230RCE have
two options the one of to READ AND to WRITE located in the square of
transfer of data, To READ so that the LOGO 230RCE can READ from the
other device that is in net and to WRITE so that the LOGO 230RCE scribe
toward the other device that is in net, when he reads the LOGO 230RCE he
carries out the functions that PLC 1200 indicates him it can be the one of to
open up or to close an exit of the other device. All this was achieved thanks
to the communication easiness Ethernet that has the LOGO 230RCE hence
it is that they can also be added more device with more easiness to that you
are crisscross by means of a switch. Each device to be used should have
different address IP or for he should modify so that address confusion
doesn't exist IP to be able to send the information corresponding to each
address IP of the device. Each device has different feeding therefore it
should be verified that voltage type enters each one of these to apply the

cable according to their voltage to carry out the corresponding connections.

WORDS KEY:

e COMMUNICATION ETHERNET

e CONECCTION OF NET

e CONFIGURATION LOGO 230RCE
e DEVICE OF CONTROL

e TRANSFER OF DATA



CAPITULO |

Implementacion de la comunicacion entre el LOGO 230RCE y el PLC 1200
para el laboratorio de Instrumentacion Virtual de la Unidad de Gestion de

Tecnologias.

1.1. ANTECEDENTES

Para el laboratorio de Instrumentacion Virtual anteriormente se han
creado médulos para que los estudiantes puedan poner en practica los
conocimientos tedricos adquiridos en el aula, para ello se hace necesario
incrementar modulos para que los estudiantes puedan realizar practicas, e
incrementen sus conocimientos y puedan desenvolverse en el ambito

laboral.

1.2. PLANTEAMIENTO DEL PROBLEMA

Es de gran importancia el conocimiento basico de PLC para cualquier
estudiante, estos dispositivos manejan gran parte de la funcién de control en
los procesos industriales, la rapida evolucion de la industria es un factor por
el cual se requiere mejorar el area de laboratorio de Instrumentacién Virtual
mediante la implementacion de un moédulo basada en PLC 1200 y LOGO
230RCE.

Con la construccion de estos tableros se robustece entre otros el
laboratorio de Instrumentacion Virtual y es posible implementar practicas que
equiparen a los estudiantes con el manejo y la programacion de los mismos
ya que lo estudiantes no han quedado satisfechos con las practicas
realizadas en este laboratorio.

En consecuencia:

e Falta de satisfaccion en comprobar lo que dice la teoria con la
practica.
e No se puede realizar las practicas adecuadas por la falta de equipos y

nuevos implementos para el laboratorio.
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e El proceso de aprendizaje y ensefianza no es bueno por no contar

con bueno y modernos equipos de trabajo.

Por lo expuesto anteriormente los estudiantes no podran tener

conocimientos practicos que los preparen para su vida laboral.

Para dar solucion a esta problematica expuesta es necesario
implementar un médulo l6gico universal moderno que facilite realizar
practicas con los distintos métodos y funciones que ofrece el modulo de
aprendizaje, de ese modo mejorar en forma practica el proceso de

ensefianza y aprendizaje de los estudiantes de la Unidad de Tecnologia.

1.3. JUSTIFICACION E IMPORTANCIA

Hoy en dia los avances tecnolégicos se han desarrollado
aceleradamente, esto se hace necesario a que las empresas cuenten con
personal y laboratorios altamente modernos. Por esta razén se hace
necesario incrementar un médulo l6gico universal para mejorar el proceso de
ensefianza y aprendizaje, para que los estudiantes puedan comprobar y
reforzar los conocimientos adquiridos en clase, el cual se contara con
ayudas didacticas suficientes, para una satisfaccién por parte del estudiante

y docente.

Sera de gran beneficio para los estudiantes, docentes y todas las personas

gue hagan uso de dispositivos modernos como es el LOGO 230RCE

1.4. OBJETIVOS.

1.4.1. Objetivo General:

Implementar la comunicacion mediante el puerto Ethernet del LOGO
230RCE y el PLC 1200 para el uso de los estudiante en el laboratorio de

Instrumentacion Virtual.

1.4.2. Objetivos Especificos:

e Analizar las ventajas técnicas para comunicacion Ethernet del LOGO
230RCE y el PLC 1200
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e Configurar la comunicacion entre el LOGO 230RCE y el PLC 1200
utilizando direcciones IP a fin de determinar dispositivos maestro y/o

esclavo.

e Realizar practicas de comunicacion Ethernet entre el LOGO 230RCE
y el PLC 1200 para la utilizacion de los estudiantes de la carrera de

Electronica Mencién Instrumentacion y Avionica.
1.5. ALCANCE

Este proyecto esta dirigido a la Carrera de Electronica Mencion
Instrumentacion y Aviénica de la Unidad de Gestidon de Tecnologias para un
conocimiento mas amplio tedrico-préactico de los alumnos y docentes de esta
carrera. La finalidad de este proyecto es la configuracion de la comunicacién
entre el LOGO 230RCE y el PLC 1200 como ejemplos practicos se realizo el
control con un switch en comunicacién unidireccional y bidireccional, siendo
el LOGO 230RCE un controlador o un remoto.



CAPITULO I

MARCO TEORICO

2.1. LOGO

LOGO es el médulo l6gico universal de la familia Siemens que incorpora:

Controles

Panel de mando y display retro iluminado

Fuente de alimentacion

Interfaz para modulos de ampliacion

Interfaz para tarjetas o cables, de acuerdo con la serie de dispositivos:
— Para OBAG: interfaz para una tarjeta de memoria, tarjeta de bateria,
tarjeta de memoria/bateria combinada, cable PC LOGO! o cable PC
uUsB

— Para OBA7Y: interfaz para una tarjeta SD

Interfaz para un visualizador de textos (TD) opcional

Funciones estandar pre configuradas, por ejemplo. Retardo a la
conexién, retardo a la desconexion, relé de impulsos e interruptor
software

Temporizadores

Marcas digitales y analdgicas

Entradas y salidas en funcion del tipo de dispositivo

LOGO! 0BA7 incluye adicionalmente los siguientes componentes:

Interfaz para la comunicacion Ethernet

Borne PE para conectar la toma de tierra

Dos Led’s para sefializar el estado de la comunicacién Ethernet 2.1.1.
Control Centralizado

Utilizado habitualmente para el control de dispositivos de transportes,

sistemas de gestion de edificios, maquinaria o para la monitorizacién, las

nuevas funcionalidades implementadas, le permitiran hacer ahora mucho

mas.

(LOGO!, Manual de producto, ASE03556176-01, 2011, pag. 13)

Los nuevos mddulos LOGO! pueden acoplarse a través de la interfaz

Ethernet a estructuras jerarquicamente superiores, lo que le permite
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comunicar con otros componentes de automatizacion SIMATIC como CPU

SIMATIC S7, paneles HMI y PC.

(SIEMENS AG, 2011)

LOGO! Communication

12/24RCE 12/24RCE v _
c Simatic
i 1 S7-1200
B Industrial Ethernet
Via defined digital (64) and Standard _ ‘ Locally running
analog (32) V0 network nodes 8-port Indusltnal program
per LOGO! 0BA7 Ethernet switch

230RCE 1224RCE r =
"‘. Simatic
- B | men panel

Figura 1: Intercambio de datos via Ethernet

Fuente: (SIEMENS AG, 2011)

Aplicaciones de LOGO 230RCE en la industria

Calefaccion/ventilacion/climatizaciéon

Figura 2: Climatizacion

Fuente: (SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011)

mGestion de energia
mCalefaccion

mInstalaciones frigorificas
mInstalaciones de ventilacion

mSistemas de aire acondicionado




Domoética e inmética

Figura 3: lluminacion

Fuente: (SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011)

mControl de iluminacion (exterior e interior)
mControl de puertas y portones
mControl de persianas y marquesinas

mSistemas de riego y humidificacion

Sistemas de vigilancia

Figura 4: Vigilancia

Fuente: (SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011)

mControles de acceso

mSupervision de controles de movimientos
mSistemas de alarma

mControles de rebase de limite

mControles de semaforos

mControl de equipajes



Equipos de transporte

> |

Figura 5: Cintas transportadoras

Fuente: (SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011)

mCintas transportadoras
mPlataformas elevadoras
mAscensores
minstalaciones en silos

mComederos automaticos

Soluciones especiales

Figura 6: Paneles fotovoltaicas

Fuente: (SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011)

mPlantas fotovoltaicas
mAplicaciones en buques
mUso en condiciones ambientales extremas

mPaneles indicadores y de guia de trafico



Controles de maquinaria

Figura 7: Control de motores.

Fuente: (SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011)

mControles de motores, bombas y valvulas
mCompresores

minstalaciones de aspiracion y filtracion
mEstaciones depuradoras

mSierras

mInstalaciones para tratamiento quimico y limpieza

(SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011, pags. 2,3)

2.1.2. Ventaja de LOGO!

LOGO! Soft Confort es excepcional desde cualquier punto de vista. La

facilidad de manejo del software es Unica.

La posibilidad de configurar preferentemente en diagrama de funciones
resulta mas comprensible en comparacion con el esquema de contactos,

especialmente en programas con muchas funciones especiales.

Sin embargo, LOGO! Soft Comfort permite programar en las dos formas
de representacion, asi como llevar a cabo comprobaciones en linea, y es el

anico software para modulos l6gicos que permite hacerlo.
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Al ser ejecutable en tres sistemas operativos distintos, le deja un amplio
margen de eleccion a la hora de optar por un PC, que no tiene por qué ser

necesariamente de alta gama.

(SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011, pag. 8)

Figura 8: Programacion logo

Fuente: (SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011)

La funcion de simulacion incluida de serie simplifica el desarrollo de
programas. Permite simular inmediatamente segmentos sueltos de programa
para poder optimizarlos y mas tarde integrarlos en la funcionalidad global. El
toque final a esta extraordinaria serie de funciones lo dan las herramientas

profesionales para la creacién de documentacion del usuario.

(SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011, pag. 9)

@ Crear @ Simular © Test en linea @ Documentar

Figura 9: Conexion directa con simulacion.

Fuente: (SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011)
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2.1.2. Registro de datos.
Podra almacenar en la memoria interna de LOGO! o en una tarjeta SD
estandar los datos obtenidos del proceso de produccion, para luego

recuperarlos con un PC o evaluarlos en su lugar de trabajo directamente

desde la tarjeta SD.

(SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011, pag. 9)

2.1.3. Funciones de logo!

Sus 8 funciones basicas y 30 especiales permiten crear con toda
celeridad sencillos programas de control y maniobra directamente en el

equipo o mediante PC.

LAS OCHO FUNCIONES BASICAS

e And

e Nand

e And con evaluacion de flancos
¢ Nand con evaluacion de flancos
e Or

e Nor

e Xor exclusiva

e Not

FUNCIONES ESPECIALES

e Generador aleatorio

e Temporizador de escalera

¢ Interruptor multifuncion

¢ Reloj temporizador semanal

¢ Reloj temporizador anual

e Contador adelante/atras

e Contador horas funcionamiento

e Conmutador de valor umbral
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e Comparador analdgico

e Conmutador de valor umbral anal6gico
e Amplificador analogico

e Monitorizacion analégica

e Conmutador de valor umbral diferencial analdgico
e Relé bi-estable

e Relé de impulso de corriente

e Conmutador por software

e Registro de desplazamiento

e Regulador PI

e Generador de rampas

e Multiplexor analégico

e Texto de aviso ampliado

e Funcion aritmética

e Modulacion de ancho de impulso
Funciones especiales mas usadas.

e Retardo a la Conexién

¢ Retardo a la desconexion

e Retardo a la conexién/desconexion

e Retardo a conexién con almacenamiento
¢ Relé de impulso/salida de impulso

¢ Relé de impulso, disparado por flancos
e Generador de impulsos

(SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011, pags. 12-15)

2.1.4. Tipos De Conexiones Ethernet

Conexiones maestro esclavo entre LOGO! Y LOGO!

En este caso, uno de los 8 LOGO!s posibles en red ejecuta un programa
del usuario. El resto actian solo como ampliacion de E/S. Ponen a

disposicion del primer LOGO! la informacion de entrada de las entradas
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digitales y analdgicas, mientras por el otro lado ejecutan las 6rdenes para
conmutar las salidas digitales de su hardware, o bien envian los valores
analdgicos de salida a la periferia. Esto permite superar la limitacion de

namero de canales que afectaba hasta ahora a los médulos basicos.

Por supuesto, los médulos basicos utilizados como esclavo pueden estar
equipados a su vez con los ya bien conocidos modulos de ampliacion hasta

la imagen de proceso maxima

Conexiones maestro/maestro entre LOGO! y LOGO!

En este modo operativo pueden conectarse entre si hasta 8 modulos
bésicos. Sin embargo, ahora cada LOGO! procesa su propio programa y
comunica a los restantes solo la informacion de necesidad general. Esto
permite crear pequefios sistemas conectados en red y estructuras de
programa sencillas. Al mismo tiempo, cada uno de los médulos, en su caso,

puede seguir resolviendo autbnomamente su tarea particular.

En ambos supuestos es posible interconectar hasta 8 médulos béasicos y
un PC/PG para la programacién. De este modo, la maxima configuracién
tedricamente posible con LOGO! es de 88 ED, 80 SD, 64 EAy 18 SA.

Comunicacion con SIMATIC S7

Los nuevos mddulos basicos LOGO! pueden acoplarse a estructuras de
automatizacion jerarquicamente superiores (p. €. CPU SIMATIC S7 o
paneles HMI con interfaz Ethernet), ya que dominan el protocolo S7

estandar.

Esto permite por ejemplo, Usar paneles tactiles SIMATIC para manejar una

maquina controlada por LOGOL..

Por supuesto, estas opciones de comunicacion también pueden combinarse

entre si a criterio del usuario.

(SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011, pag. 17)



13

2.2. PLC.
Es un equipo electronico, programable en lenguaje no informatico,
disefiado para controlar en tiempo real y en ambiente de tipo industrial

procesos secuenciales.

Un PLC se puede definir como un sistema basado en un
microprocesador. Sus partes fundamentales son la Unidad Central de
Proceso (CPU), la Memoria y el Sistema de Entradas y Salidas (E/S)

(SIEMENS, SIMATIC S7 Controlador Programable S7-1200, 2009)

Figura 10: PLC Siemens

Fuente: (SIEMENS, SIMATIC S7 Controlador Programable S7-1200, 2009)

2.2.1. Caracteristicas destacadas del PLC.

e Tecnologia de banda ancha.

e Velocidades de y transmision de hasta 45 Megabits por segundo
e Proceso de instalaciéon sencillo y rapido para el cliente final.

e Sin necesidad de cableado adicional.

e Equipo de conexion (Modem PLC).

e Conexion de datos permanente.

e Permite seguir prestando el suministro eléctrico sin problema alguno.

2.2.2. Ventajas del PLC.

e Menor cableado.
e Reduccion de costos.

e Reduccién de espacio.
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e Flexibilidad de configuracién y programacion.

e Facilidad para mantenimiento y puesta a punto.

2.2.3. El PLC SIEMENS 1200.

El controlador l6gico compacto S7-1200 es el modelo para pequefios
sistemas de automatizacion que requieren funciones simples o avanzadas
para logica, HMI o redes. Gracias a su disefio compacto su bajo costo y sus
potentes funciones, los sistemas de automatizacion S7-1200 son iddéneos

para controlar tereas sencillas.

La CPU vigila las entradas y cambia el estado de las salidas segun la
l6gica del programa de usuario, instrucciones de contaje y temporizacion,
funciones matematicas complejas, asi como comunicacion con otros

dispositivos inteligentes.

Para comunicarse con una programadora, la CPU incorpora un puerto
PROFINET integrado. La CPU puede comunicarse con paneles HMI o una
CPU diferentes en la red PROFINET. Para garantizar la seguridad en la
aplicacion, disponen de proteccidn por contrasefia, que permite configurar el

acceso a sus funciones.

(SIEMENS, SIMATIC S7 Controlador Programable S7-1200, 2009)

Conector de corriente

@ Conectores extraibles para el cableado
de usuario (detras de las tapas)

@ Ranura para Memory Card (debajo de
la tapa superior)

LEDs de estado para las E/S
integradas

Conector PROFINET (en el lado
inferior de la CPU)

Figura 11: Configuracion del PLC S7-1200
Fuente: (SIEMENS, SIMATIC S7 Controlador Programable S7-1200, 2009)
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Capacidad de expansién de la CPU

La familia de controladores SIMATIC 1200 ha sido disefiada para otorgar
la maxima flexibilidad, ofreciendo asi una gran variedad de médulos de sefial
y Signal Boards, que permiten ampliar la capacidad de la CPU. De igual
forma es posible instalar moédulos de comunicacion adicionales para soportar
otros protocolos de comunicacion, combinando asi libremente los elementos
de solucién de control de la manera mas provechosa, siendo de manera

rapida y sencilla la ampliacion de la CPU.

(SIEMENS S. S.-C., 2009)

@ Médulo de comunicacion (CM) @ Signal Board (SB)
@ cpu (@ Modulo de sefiales (SM)

Figura 12: Modulos de expansion del PLC
Fuente: (SIEMENS S. S.-C., 2009)

a) Signal Boards (SB)

El sistema SIMATIC S7-1200 ofrece tres modelos de CPU con potencia
escalonada: CPU 1211C, CPU 1212C y CPU 1214C, en donde una Signal
Board se puede afiadir directamente en el frente cada CPU para ampliar las
E/S digitales o analdgicas sin necesidad de aumentar el tamafio fisico del

controlador.

e SB con 4 E/S digitales (2 entradas DC y 2 salidas DC)

e SB con 1 entrada analdgica
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(1) LEDs de estado en la SB

@ Conector extraible para el cableado de usuario

Figura 13: Tabla de sefales (SB)
Fuente: (SIEMENS S. S.-C., 2009)
b) Modulos de comunicacion (CM)
Los tres modelos de CPU que ofrece el sistema SIMATIC S7-1200
proporcionan moédulos de comunicacion que ofrecen funciones adicionales

para el sistema, de los cuales hay dos, a saber: RS232 y RS485, que son

aptos para conexiones serie punto a punto, basadas en caracteres.

Todas las CPU de la gama S7-1200 pueden equiparse con hasta tres
moddulos de comunicacion a la izquierda de la CPU o a la izquierda de otro
CM, lo que permite todo tipo de comunicacién: PROFINET, PROFIBUS,
punto a punto e incluso WAN via GPRS.

(SIEMENS S. S.-C., 2009)

@ LEDs de estado del médulo de comunicacién

@ Conector de comunicacion

Figura 14: Md6dulo de comunicacién (CM)

Fuente: (SIEMENS S. S.-C., 2009)
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c) Mdbdulos de sefial (SM)

Los modulos de sefiales se pueden utilizar para aumentar la capacidad de

E/S digitales o anal6gicas, colocandolos a la derecha de la CPU.

Las mayores CPU admiten la conexion de hasta ocho Mddulos de Sefales,
aumentando asi las posibilidades de utilizar E/S digitales o analdgicas

adicionales. La CPU 1212C permite la conexion de dos Médulos de Sefiales.

(SIEMENS S. S.-C., 2009)

(D LEDs de estado para las E/S del modulo de sehales
(@ Conector de bus

(@ Conector extraible para el cableado de usuario

Figura 15: Modulo de sefial

Fuente: (SIEMENS S.-C., 2012)

2.3. PANEL TOUCH KTP600 Basic mono PN

Los paneles SIMATIC HMI Basic Panels han sido disefiados para operar
a la perfeccion con el nuevo controlador SIMATIC S7-1200. La gama
SIMATIC HMI Basic Panels puede adaptarse a la perfeccibn a las
necesidades especificas de visualizacion: potencia y funcionalidad
optimizada, gran variedad de tamafios de pantallas y un montaje sencillo que

facilita la ampliacion.
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a. Componentes del KTP600 PN mono Basic2

Figura 16: Touch Panel

Fuente: (SIMATIC HMI, 2009)

[EEN

. Display/Pantalla tactil

2. Escotaduras para las mordazas de fijacion
3. Junta de montaje

4. Teclas de funcion

5. Interfaz PROFINET

6. Conexion para la fuente de alimentacion
7. Placa de caracteristicas

8. Nombre del puerto

9. Guia para las tiras rotulables

10. Conexion para tierra funcional

(SIMATIC HMI, 2009, pag. 14)

2.3.1. Funcionalidades

Todos los modelos de SIMATIC HMI Basic Panels estan equipados con
todas las funciones basicas necesarias, como sistema de alarmas,

administracion de recetas, diagramas de curvas y graficos vectoriales. La
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herramienta de configuracion incluye una libreria con numerosos graficos y
otros objetos diversos. También es posible administrar los usuarios en
funcidén de las necesidades de los diferentes sectores, por ejemplo para la

autenticacion mediante nombre de usuario y contrasefa.

2.3.2. Pantallay graficos

Todas las series de los paneles SIMATIC HMI ofrecen una pantalla tactil
que proporciona un manejo intuitivo. El uso de pantallas graficas abre
nuevas perspectivas a la visualizacion: caracteristicas como los gréaficos
vectoriales, los diagramas de curvas, barras, textos, mapas de bits y campos
de entrada y salida hacen posible una visualizacién clara y facil de usar en
las pantallas de control. Los paneles de la gama SIMATIC HMI Basic Panels
pueden configurarse facilmente SIMATC Win CC Basic, un software
integrado hasta el Ultimo detalle en el sistema de ingenieria SIMATIC STEP
7 Basic. 9
(SIMATIC HMI, 2009, pag. 42)

+ Conmute el panel de operador al modo de
operacion "Transfer" con el botdn "Transfer".
El modo de operacion Transfer solo puede
activarse si hay como minimo un canal de datos
Tranafer habilitado para la transferencia.

+ Con el boton "Start" se inicia el proyecto
residente en el panel de operador.
Si no efectlia ninguna accion, el proyecto se
Start abrira automaticamente en el panel de operador
tras un tiempo de refardo.

+ Con el boton "Control Panel" se inicia el Control
Panel del panel de operador.
En el Confrol Panel se realizan distintos ajustes,
p. €. los ajustes para la transferencia.

Confrol Panel

Figura 17: Pantalla de inicio de configuracion

Fuente: (SIMATIC HMI, 2009)
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Abra el Control Panel con €l botdn

Lo v i s | "Control Panel” del Loader.
Configure su panel de operador en el
Confrol Panel. Se pueden realizar los
ajustes siguientes:
Sl +  Ajustes de comunicacion

+ Ajustes de operacion
+ Proteccion por contrasefia
+  Ajustes de transferencia
+ Protector de pantalla
Basic Panals DP + Sefiales aclsticas
A El simbolo "MP1/ Profibus Settings”

A i jlo existe en los Basic Panels DP.
_>> ﬂﬂ /)'() :J‘kn S0I0 exisie an 105 EasIc Fanais
op

ool Panal

WPl J Aroribu P El simbolo "Profinet” solo existe en los

serings Basic Panels PN.
. B m

L »

Tran=tar SereenEaver  Sound Seflings

Basic Panals PN

Contol Pene

Protinet

SereemERwer  Sound Sanlings

2

Figura 18: Configuracion del panel de operador

Fuente: (SIMATIC HMI, 2009)
2.3.6. Teclas de funcion

Ademas del manejo tactil, los equipos de 4", 6" y 10" estan provistos de
teclas de funcién configurables, a las que pueden asignarse funciones de
manejo individuales dependiendo de la pantalla seleccionada. Ademas,
estas teclas ofrecen un feedback tactil para una mayor comodidad de uso y

seguridad de manejo.

Las teclas siguientes estan disponibles en el teclado de pantalla de todos los
paneles de operador Basic:

(SIMATIC HMI, 2009)
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Cursor hacia la izquierda

&

Cursor hacia la derecha

Bormrar un caracter
BSP

Cancelar la entrada
ESC

Confirmar la entrada

ufll

Maostrar un texto de ayuda. Esta tecla sdlo aparece si se ha configurado un texto de
Help | | ayuda para el objeto de control.

Figura 19: Teclas de Funcién.

Fuente: (SIMATIC HMI, 2009)

2.4. SOFTWARE TIA PORTAL

Como respuesta a la creciente presion que se estd observando en la
competencia internacional, los procesos optimizados permiten reducir el
costo total de propiedad (TCO), acortar el plazo de lanzamiento al mercado y
mejorar la calidad. Este equilibrio perfecto entre calidad, tiempo y costos es,
hoy mas que nunca, el factor decisivo para tener éxito en el @&mbito industrial
aprovechando al maximo todos los potenciales que se presentan durante
todo el ciclo de vida de una maquina o instalacion.

Totaly Integrated Automation ha sido desarrollado para satisfacer de
manera 6ptima todos los requisitos posibles y esta abierto a estandares
internacionales y sistemas de otros fabricantes. Toda la arquitectura del
sistema ofrece soluciones integrales para cada segmento de automatizacion

basandose en una amplia gama de productos.

SIMATIC, una de las gamas esenciales de Totaly Integrated Automation,
comprende un sinfin de productos estandarizados, flexibles y escalables
como, por ejemplo SIMATIC STEP 7.
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SIMATIC es considerado en la actualidad el nimero uno mundial en el

terreno de la automatizacion.

Este hecho en parte también se debe a que SIMATIC ofrece las seis

propiedades del sistema tipicas de Totaly Integrated Automation:

Ingenieria.
Comunicacion.
Diagnostico.
Safety.
Security.

S T o

Robustez.

Por otro lado, SIMATIC se caracteriza por otras dos propiedades del

sistema:

1. Tecnologia.
2. Alta disponibilidad.

(SIEMENS AG, 2009)

] S ] W e g 1

Figura 20: Software TIA (PORTAL)
Fuente: (SIEMENS AG, 2009)
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2.5. SOFTWARE LOGO! SOFTCOMFORT V7.0

Siemens LOGO!Soft es el medio mas comodo para programar un logo! de
siemens.

Un programa adecuado para los que se quieran iniciar en los
automatas programables o estudiantes que tengan, por ejemplo, la
asignatura de control de procesos industriales.

Para la programacion del LOGO en una PC, se utiliza el software de LOGO!
SoftComfort V7.0.

Todos los modelos de LOGO! permiten ser conectados a un PC con un

cable especial que distribuye la propia Siemens.

A continuacion en la figura 21 se observa la pantalla del software de LOGO!

SoftComfort, con sus funciones y componentes principales.

(LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)
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Figura 21: Pantalla principal del LOGO! SoftComfort V7.0
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)
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LOGO! SOFT CONFORT

SIEMENS

LOGO!Soft Comfort V7.0
©Siemens 2011

g

=
H=]_[a
|

Figura 22: LOGO! Soft Confort.
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Logo! Soft Confort permite crear programas de forma eficaz, comoda,
confortable y clara en el PC ("Cableado por pulsacion de tecla“). Una vez
creado el programa, puede evaluar qué variante de Logo! se requiere para el
programa ya terminado o puede definir con antelacion, para qué variante de

Logo! desea crear el programa.

Las funciones mas utiles son:

» La simulacion offline del programa,

» Laindicacion simultanea del estado de varias funciones especiales,
» La posibilidad de documentar programas ampliamente,

» La indicacion de estados de valores actuales de Logo! en modo RUN
» La extensa ayuda en pantalla.

(LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)
2.5.1. Interfaz de usuario

Al abrir Logo! Soft Confort V7.0 aparece la interfaz de usuario vacia de
Logo! Soft Confort. Al hacer clic en el icono Logo! Soft Confort creara un
nuevo programa vacio. Ahora puede ver la interfaz de usuario completa de

Logo! Soft Confort. La mayor parte de la pantalla la ocupa entonces el area
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dedicada a la creacion de esquemas de conexiones. Esta area se denomina

interfaz de programacion.

En la interfaz de programacion se disponen los simbolos y enlaces del
programa. Para no perder la vista de conjunto, especialmente en el caso de
programas grandes, en el extremo inferior y derecho de la interfaz de
programacion se dispone de barras de desplazamiento que permiten mover
el programa en sentido horizontal y vertical.

(LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)
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Figura 23: Interfaz de usuario.
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

1) Barra de menus

2) Barra de herramientas "Estandar"
3) Interfaz de programacion

4) Ventana de informacion

5) Barra de estado

6) Funciones:

» Constantes y conectores
» Funciones basicas

» Funciones especiales

7) Barra de herramientas "Herramientas"
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Barra de menus

En la parte superior de la ventana de Logo! Soft Confort se encuentra la
barra de menus. Esta contiene los distintos comandos para editar y gestionar
los programas, también ajustes predeterminados y funciones para transferir

el programa del y al Logo!.

Barras de herramientas

Logo! Soft Confort provee tres barras de herramientas, a saber:
» Barra "Estandar”

La barra de herramientas "Estdndar" se encuentra por encima de la
interfaz de programacion. Al iniciar Logo! Soft Confort aparece una barra de

herramientas "Estandar"” reducida a las funciones esenciales.

La barra de herramientas "Estandar" proporciona acceso directo a las
principales funciones de Logo! Soft Confort. La barra de herramientas
"Estandar" completa aparece tan pronto como se accede a un programa

para su edicion en la interfaz de programacion.

D@ HE8 JRAX 00 FANwEE /20 Q4N

EEECEE

Figura 24: Barra de herramientas "Estandar".

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Mediante los botones de esta barra pueden realizarse, entre otras cosas,
las siguientes acciones: crear un programa; cargar, guardar o imprimir un
programa existente; cortar, copiar y pegar objetos de un circuito o transferir
datos desde y hacia el Logo!. La barra de herramientas "Estandar" se puede
seleccionar y mover con el raton. Si cierra la barra de herramientas

"Estandar”, ésta permanecera siempre acoplada a la barra de mendus.
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> Barra "Herramientas"

La barra "Herramientas" se encuentra en el borde izquierdo de la
pantalla. Los botones dispuestos en esta barra permiten cambiar a diferentes
modos de edicion para crear o procesar programas de forma rapida y

sencilla.

En la barra "Herramientas" se puede seleccionar y mover con el raton. Si
cierra la barra de herramientas "Estandar”, ésta permanecera siempre

acoplada a la barra de menus.

> Barra "Simulacion"

Esta barra de herramientas soOlo es relevante para la simulacion de

programas.
Iniciar la simulacion.
[
| Parar la simulacion.

Detener 1a smulaclon (pausa).

Figura 25: Botones para controlar la simulacion.

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Ventana de informacién

La ventana de informacion muestra informacion e indicaciones. Los
dispositivos Logo! propuestos por la funcién Herramientas -> Determinar
Logo! como dispositivos posibles para el programa se visualizan asimismo

en la ventana de informacion.

Barra de estado

La barra de estado se encuentra en el borde inferior de la ventana de

programa. Aqui se proporciona informacion acerca de la herramienta activa,
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el estado del programa, el factor de zoom ajustado, la pagina del esquema

de conexiones y el dispositivo Logo! seleccionado.

(LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

2.6. INSTRUCCIONES EN LOGO! SOFT COMFORT

2.6.1. Constantes
Digital:

> Entradas

Il q

Figura 26: Entrada digital.
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Los bloques de entrada representan los bornes de entrada de LOGO!. Hay

24 entradas digitales disponibles como méaximo.

En la configuracién de bloques puede asignar un borne de entrada diferente
a un bloque de entrada, si el nuevo borne no se esta utilizando aun en el

programa.

» Niveles fijos

hi -

Figura 27: Estado 1 (alto).
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Si la entrada de un bloque debe tener siempre el estado de sefal 'H', ajuste

la entrada a hi (hi = high).
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lo o

Figura 28: Estado 0 (bajo).
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Si la entrada de un bloque debe tener siempre el estado de sefial 'L’, ajuste

la entrada a lo (lo = low).

> Salidas

1—Q—i§l

Figura 29: Salida digital.
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

» Conectores abiertos

Figura 30: Conector abierto.

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Si no utiliza la salida de un bloque (por ejemplo en textos de aviso),
interconéctela con el bloque "Conector abierto”. Numero de conectores
abiertos: 16 (para LOGO! 0BA6) 6 64 (para LOGO! 0BA7).

Analdgicos:

» Entradas analdgicas

F'I—r’—‘@

Figura 31: Entrada analégica.

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)
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Los dispositivos LOGO! 12/24RC, LOGO! 12/24RCo, LOGO! 24, LOGO!
240, LOGO! 24C, LOGO! 24Co y LOGO! 12/24RCE, asi como los modulos
de ampliacion LOGO! AM2 12/24 procesan sefales analdgicas. Es posible
utilizar ocho entradas analégicas como maximo. En la configuracion de
bloques puede asignar un borne de entrada diferente a un bloque de

entrada, si el nuevo borne no se esta utilizando aun en el programa.

» Salidas analdgicas

1 1AL e

Figura 32: Salida analogica.

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Hay dos salidas analbgicas disponibles, a saber: AQl y AQ2. A una
salida analdgica sélo puede conectarse un valor analdgico, es decir, una

funcién con una salida analégica o una marca analégica AM.

Si conecta una salida analégica real con una funcidn especial que
disponga de una salida analégica, considere que ésta sélo puede procesar

valores comprendidos entre 0 y 1000.

A partir de la serie de dispositivos 0BA5, la reaccién de las salidas
analdgicas puede configurarse de manera que éstas conserven sus Ultimos
valores cuando el LOGO! pase a STOP. Alternativamente, puede configurar
valores especificos que deban aplicarse a las salidas AQl y AQ2 cuando el
LOGO! pase a STOP.

También puede configurar el rango de valores de salida analégicos. Tiene
dos opciones: Normal (0 a 10 V, o bien 0 a 20 mA), o0 4-20 mA.
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» Marcas analogicas

_|&m

Figura 33: Marcas.

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Los bloques de marcas devuelven en su salida la sefal de entrada.
LOGO! O0BA7 provee 27 marcas digitales (M1 a M27) y 16 marcas
analogicas (AM1 a AM16).

Red:

» Entradas analdgicas de red

Figura 34: Entrada analégica de red.

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Existe la posibilidad de conectar una entrada analégica de red a una entrada

de blogue. Se pueden configurar hasta 32 entradas analégicas de red.
Las entradas analdgicas de red pueden leer valores de los siguientes tipos:

» VMy Esclavo

Al leer valores de la VM, el rango de la direccion VW esta comprendido entre
0y 849.

2.6.2. Funciones béasicas

» AND

E TR
L1 11
I
]

Figura 35: Funcién AND:
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)
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La salida de la funcion AND sélo adopta el estado 1 si todas las entradas

tienen el estado 1, es decir, si estan cerradas.
Si no se utiliza una entrada de este bloque (x), se le asigna el valor x = 1.

» XOR

—

s —
1 1

Figura 36: Funcién XOR.
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

La salida de la funcion XOR (O-exclusiva) adopta el estado 1 si las entradas

tienen diferentes estados de sefial.
Si no se utiliza una entrada de este bloque (x), se le asigna el valor x = 0.
2.6.2. Funciones especiales

Analégicos:

> Instruccion aritmética

En o +=

Par— A"_AQ

Figura 37: Instruccién aritmética.

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

El bloque "Instruccion aritmética" calcula el valor AQ de una ecuacion

formada por operandos y operadores definidos por el usuario.

» Amplificador analdgico

Ax A=

Far 4 4- ~Ad

Figura 38: Amplificador analogico.

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)
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Esta funcion especial amplifica un valor aplicado en la entrada analégica y lo

devuelve en la salida analdgica.

» MUX analdgico

Al

(]
[ 5]
1
T
R

Figura 39: MUX analdgico.
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

Cuando estd activado, el SFB Multiplexor analégico muestra uno de
cuatro valores analégicos predeterminados, dependiendo de las condiciones
de la entrada.S1 y S2 (selectores) para seleccionar el valor analégico que

debe devolverse.

S1 =0y S2 = 0: se devuelve el valor V1
S1 =0y S2 = 1: se devuelve el valor V2
S1 =1y S2 =0: se devuelve el valor V3
S1 =1y S2 =1: se devuelve el valor V4

> Regulador PI

_-.ﬁ\_

A

Figura 40: Regulador PI.
Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)

El regulador Pl es un regulador de accién proporcional e integral. Puede

utilizar ambos tipos de regulador por separado, o bien combinarlos.

Otros:

> Texto de aviso

En -
N
Par]

Figura 41: Texto de aviso.

Fuente: (LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)
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Cuando el LOGO! estd en modo RUN, esta funcién muestra textos de
aviso y parametros de otros bloques en el display integrado del LOGO! o del
LOGO! TD.

Los dispositivos LOGO! 0BA7 y OBA6 soportan numerosas funciones
nuevas de textos de aviso que no soportaban los dispositivos LOGO! OBA5 o
versiones anteriores. Algunas de las nuevas funciones soélo estan

disponibles en los dispositivos LOGO! OBA?7.

(LOGO!, Soft Comfort V7.0, 2012)
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CAPITULO 1l

DESARROLLO DEL TEMA

3.1. INSTALACION DE LOS PROGRAMAS A UTILIZARSE

3.1.1. Instalacién de LOGO! Soft confort V7.0.

1. Para la instalacion del programa LOGO! Soft confort VV7.0. , dar doble clic

en el icono que se muestra en la Figura 42:

Logo_v7.0.30
@II InstallAnywhere Self-Extractor
: "m Flexera Software

Figura 42: Icono del instalador LOGO! Soft Confort V7.0.

2. Al abrir el software, seleccionar el idioma en el que el programa se va
instalar en este caso ESPANOL, luego dar clic en OK como se indica en la

Figura 43.

" Install LOGO!Soft Comfort L= |

SIEMEN

LOGO!Soft Comfort V7.0
©Siemens 2011

Figura 43: Seleccion del idioma.

3. Leer las condiciones de acuerdo de licencia y clic en la opcién acepto los
términos de acuerdo de licencia Figura 44.
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Por favor, lea detenidamente el siguiente acuerdo de licencia,
incluidas las indicaciones de seguridad que contiene.

Atencion:

Este software esta protegide por leyes de derechos de sutor vigentes en
Alemania y/o Estados Unidos, asi comeo por clausulas de convenios
internacionales. La Ley sanciona la copia y la distribucién ilegales de este
software ya sea en su totalidad o en parte. Las infracciones serdn
perseguidas conforme al Derecho Penal y al Derecho Civil, pudiendo
acamear severas penas y/o demandas por dafios y perjuicios.

Acepto todas las condiciones de los acuerdos agui listados.
Confirmo gque he leido y comprendido 1as indicaciones de
seguridad para el uso seguro de los productos.

@ Acepto los términos del Acuerdo de licenda

() NO acepto los términos del Acuerdo de licendia

[ oo

Figura 44: Aceptacion de los términos del acuerdo de licencia.

4. Seleccionar la carpeta donde se va a realizar la instalacion del programa,

por lo general esta direccionado al disco C Figura 45.

Seleccione una carpeta destino para esta instalacidn.

¢Dénde desea realizar la instalacion? |
I C:\Program Files\Siemens\LOGOComfort_V7 I

[ Restaurar carpeta predeterminada ][ Elegir... ]

Cancelar

Figura 45: Carpeta donde se guardara la instalacion.

5. Seleccionar donde crear los iconos del producto, en este caso en su
propia carpeta Siemens LOGO!Soft y a continuacion dar clic en Instalar
Figura 46.

(SIEMENS, LOGO! E20001-A1120-P271-X-7800, 2011)
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:Dénde desea crear iconos de producto?

(@ En un nuevo grupo de programas: ISiemens LOGO!Soft

(7) En un grupo de programas actual: | Accessories

() En el mend Inicio
(@) En el escritorio

(7) EnLa Barra de inicio rapido

©) Otra: | | Elegir. |

(©) No crear iconos

[ Crear iconos para todos los usuarios

T TS

Figura 46: Ubicacion de iconos de producto.

6. Esperar a que se configure LOGO!Soft para el sistema Figura 47.

Espere, LOGO!Soft Comfort V7.0 esta siendo configurado para su
sistema. Esto puede tardar unos minutos...

)
Cancelar |

Figura 47: Esperando la configuracion del programa.

7. En la siguiente ventana seleccionar Start LOGO! Soft Comfort V7.0. Y

View Read me y dar clic en la opciéon Terminado Figura 48
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LOGOISoft Comfort V7.0 has been successfully installed to:

CiProgram FilesiSiemensiLOGOComfort_V7

Start LOGO!Soft Comfort V7.0 .
View Readme.

Figura 48: Barra de menu en espaiiol.

3.2. ENCENDIDO DE UNA SALIDA DEL PLC 1200.

Configuracién para la comunicacién del LOGO 230RCE HACIA EL PLC
1200.

El propdsito de esta configuracion es la de encender una salida del PLC
1200 mediante una entrada del LOGO 230RCE.

3.2.1. Componentes utilizados para la comunicacion son:

e LOGO 230RCE

e PLC 1200 CPU 1214 AC/DC/RLY
e Cables Profibus DP

e Switch varios puertos

e Fuente 24V DC

e PC

Software utilizado:
e TIAPORTAL V11
e LOGO!Solt Comfort V7.0.
3.3.2. Conexién LOGO 230RCE hacia el PLC 1200

Conexiéon de LOGO 230RCE hacia el PLC 1200
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En este esquema Figura 49, se tiene la configuracion desde el PC, y
tenemos comunicacion en red por medio de un switch hacia el LOGO
230RCE y el PLC 1200.

El grafico indica que el controlador es el LOGO 230RCE Y EL PLC 1200 el
controlado.

Figura 49: Conexion de LOGO 230RCE hacia el PLC 1200.

3.3.3. Pasos para realizar la Conexion
Conexién del LOGO 230RCE al PLC 1200.

1. Seleccionar el programa en el que se va a realizar la configuracion Figura

) Ares
LOGO!Soft Comfort V7.0 »

@ PowerPoint 2013 ,
Excel 2013 v

»  Todos los programas

| |Eus:ar programas y archives yel |

Figura 50: Seleccién de programa.

2. Seleccionar nuevo proyecto y llenar las propiedades del nuevo esquema
eléctrico Figura 51.
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l""c"lr-"

Archive Edicion Formato Ver Herramientas Ventana Ayuda

v.‘lﬂé S BRBX oo FIAMAL m ] Propicdades de Esquema eléctrical [ =
| Constantes i " Esquema eléctricot General | comentario | Estadistica | Disefio de pagina | Parémetros
E ju Digital B Autor: Juan
-1 Entrada
- € Teda de cursor o o T s Nombre del proyecto: Logo230RCE PLC

F Teda de fundidn del LOGO! TD
$ Bit de registro de desplazamiento)
~I» Estado 0 (bajo)

Nombre instalacién

Cliente:
- hi Estado 1 (alto)
2 Salida N de diagrama:
~ % Conector abierto L
W Marca = Comprobado:
-1, Analégicos
i W Entrada analégica S Empresa:

t-# Salida analdgica
L Marca analdgica
- | Red

T Entrada de red

Version:

By YRR BEE L |0

~at Entrada analdgica de red
- Salida de red

i Salida analdgica de red oo oo coo ..
|| Funciones basicas s s T s Mostrar en nuevo archivo
B AND
% AND {flanca)

* NAMND
o= MAMD (flanco)
M oR

. NOR

1 XOR
o W NOT
|| Funciones especiales
£~ |, Temporizadores
i [ Retardo a la conexién
-5 Retardo a la desconexin
..} Retardo conexisn/desconexisn
i-17 Retardo 2 la conexién con memor
:Re\a: de barride (Salida de impulsc Aceptar ] [ Cancelar ] [ Ayuda l
[ Relé de barrido disparado por flar _

= e m r

Figura 51: Propiedades del esquema eléctrico.

3. A continuacion ubicarse en la opcion herramientas y seleccionar la opcion

conexiones Ethernet Figura 52.

Después de seleccionar conexiones Ethernet se tiene la ventana
configurar direcciones y conexiones, dirigirse a direccibn del modulo e
insertar la direccion IP del LOGO 230RCE y automaticamente aparece la

mascara sub red Figura 53.

1 —
Archivo Edicién Formato Ve ] entana Ayuda

> [~ B Transferir 3
-Z-#ldE &
Constantes Determinar LOGO! F2
=8 . Digital Seleccién de dispositives... Ctrl+H
-~ | Entrada
% Tedade cursor | Wy Simulacién F3

- F Teda de funcién dg
- 5 Bit de registro de d
- l» Estado 0 (bajo)
- hi Estado 1 (alta)

- @ Salida
% Conector abierto B Desconectando conexian con madenm...

- M Marca
£ |, Analégicos &% Conexiones Ethernet...

| Entrada an’alogi Mapeando parametro VM...
% Salida analdgica

B4 Marca analdgica
=1 Red

Parametros de simulacidn...
&5 Testonline

Estableciendo conexion con madem...

Opcicnes..,

TP EERE » &l

Figura 52: Seleccionamos la opcién Conexiones Ethernet.
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. Configurar direccidn y conexicnes | S |
Direccion del mdédulo
Mascara de subred: 255,255.255. 0
Pasarela:

Conexiones punto a punto
- gl Conexiones Ethernet

[ Aceptar ][ Cancelar ][ Ayuda ]

Figura 53: Configuracion de direcciones y conexiones

En la siguiente opcion de configuraciones y conexiones en la opcién
conexiones de punto a punto elegir conexiones Ethernet y agregar

conexiéonl Figura 54.
Clic en aceptar y cargar toda la configuracion en el LOGO 230RCE

= [

. Configurar direccion y conexiones | )

Direccian del madulo

Direccién IP: 192,168, 0. 4

Mascara de subred: 255.255.255. 0

Pasarela:

Conexiones Ethernet
el Conexidnl

[ Aceptar H Cancelar ][ Ayuda ]

Figura 54: Conexiénl
4. En la ventana agregada de nueva de conexion Figura 55, seleccionar la
opcion “Conexion cliente”, llenar propiedades remotas del servidor y
transferencia de datos.
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Propiedades remotas:

TSAP 10.01 TSAP es el mismo parametro que indica a continuacion el TIA
PORTAL esta sirve para asignar al dispositivo maestro para me abra la
comunicacion.

Direccion IP es la direccion IP del PLC S7-1200 el cual va hacer el servidor.
En el cuadro de trasferencia de datos:

ID Operacion se tiene dos opciones “Escribir” y “Leer”, en este caso
seleccionamos “Escribir”

Escribir, escribimos hacia el dispositivo que esta en red.

Longitud (bytes) seleccionar “1 *“que equivale a las 8 entradas que

contiene un byte.

Direccion (local) escribir “IB0” que significa Entrada tipo byte Bool que

inicia desde 0.

Direccion (remota) escribir “DB1.DBB0” que significa DB1 (Bloque de
Datos 1). DBBO (Blogue de Datos Byte 0).

[. Conexionl . )

@) Conexidn diente: solicita la transferencia de datos entre el PLC local y un PLC remoto
Conexidn de servidor: responde solicitudes de conexidn de dientes remotos
Propiedades locales (Cliente) Propiedades remotas (Servidor)
TSAP | 20.00 TSAP 10.01

Direccidn IP: |192.168. 0. 2

Transferenda de datos (ectura: local <-remoto; escritura: local->remato)

ID Operacidn Longitud (bytes) Direccién {Jocal) Direccion {remota)
1 [Escribir |t 180 |p1.0880
Keep Alive

Activar la funddn Keep Alive para esta conexidn

Intervalo Keep Alive: | 0 me ] Segundos

[ Aceptar ]| Cancelar || Ayuda |

Figura 55: Propiedades remotas y transferencia de datos.
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5. A continuacion seleccionar el programa TIA PORTAL para la
configuracion de conexion de LOGO 230RCE a PLC 1200 Figura 56.
,’

2]

NI MAX

TIA
/11

Figura 56: Programa TIA PORTAL.

Al Ingresar al software TIA PORTAL, en la ventana desplegada escoger
“Crear proyecto” Figura 57, escribir el nombre del proyecto y dar clic en

“Crear’.

Crear proyecto

Nombre proyecta: | LOGOZ3ORCE & FLC
Ruta: | CiUsers|OCHODocuments UUAN COMUNICACIONES 2 LOGO APLC

Abrir proyecto existente

Crear proyecto Autor: |0CHO

Comentario
Migrar proyecto

Cerrar proyecto

Welcome Tour

Primeros pasos

Software instalado

Ayuda

@) Idioma de la interfaz

Figura 57: Crear nuevo proyecto.

6. Seleccionar la opcién “Configurar un dispositivo” Figura 58. Escoger
“Agregar un dispositivo” y en las opciones que se despliegan del PLC

escoger “PLC 1200” el cual se utilizara Figura 59.
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Primeros pasos

Abrir proyecto existente El proyecto: "LOGO230RCE a PLC" se ha abierto correctamente. Seleccione el siguiente paso:

Crear proyecto |\,\\.

Migrar proyecto

Cerrar proyecto

q | Configurar un dispositivo

Welcome Tour
Q{s% Escribir programa PLC
Primeros pasos

l J Configurar una imagen HMI
»

Software instalado

Ayuda

' Idioma de la interfaz

Abrir la vista del proyecto

Figura 58: Configuracién dispositivo.

Agregar dispositivo
@ Mostrar todos los dispositivos [ FLC Dispositivo:
~ [ij simamec 57-1200
# Agregar dispositivo ~[cru
oL » (1 CPU 1211C ACIDCIRYy
» [ cru 1211¢ paibeine
e
] _n CPU 1211C DCDCRly CPU1211C ACIDCIRY
» (1 CPU 1212C ACIDCIRYy
D » [ cPu 1212¢ DCiDEDE
» (1 CPU 1212C DCIDCIRlY Referencia:  |6ES7 214-1BE30-0380 |
HMI v [P 4r SCnC(R
Yersion:
S 2
@ Configurar redes b Ly COTIRCTO0T0 Descripcion:
» [1 CPU 1214C DCIDCIRlY
; - Memaria de trabajo SOKE; fuente d=
» [l CPU 1200 sin expecif - € lraba) ;
. a IMERECNEANlimentacion120/240V AC con DI14x 24V DC
: ¥ Ll SIMATIC 57-300 SINKISOURCE, DQ10 xrelé y A12 integradas; 6
Sistermay FC » L SIMATIC 57400 contadores ripidos y2 salidas de impulso
integradas; Signal Board amplia 1i0 integradas;

e
b L SIMATIC ETZ00 PLE hasta 3 modulas de comunicacion para

comunicacin serie; hasta 8 méduos de
sefiales para amphacion li0; 0,1msi1000
instrucciones; conexidn PROFINET para
programaciin, HMl y comunicacién FLLFLL

Figura 59: Dispositivo PLC 1200.

7. En la siguiente ventana que se muestra a continuacion en la opcion vista
de dispositivos Figura 60, configurar la interfaz profinet donde indica el

cuadro naranja.

En propiedades de direcciones Ethernet damos un clip en agregar subred y

ajustamos la direccion IP Figura 61.



LOGO230RCE a PLC » PLC_1 [CPU 1214C ACUDCRIy] -0 E

| Vista topolégica |, Vista de redes [[If Vista de dispositivos

I — z

Gl

Figura 60: Interfaz profinet.

Interfaz PROFINET_1 "6, Propiedades |7 Informacién (i)| %l Diagnéstico
General

General Direcciones Ethernet

Dil i Ethernet
eceones me Interfaz conectada en red con
b Avanzmdo

5 on hora... e < T
INCronizacion nera bk PNJI|E_1 n

Agregar subred

i I |

Protocolo IP
(&) Ajustardireccién IP en el proyecto

Direccion IP: B 192 _ 168 . 0 .2
Mésc. subred: 255 . 255 . 255 . O
[ utilizar router

Figura 61: Direcciones Ethernet.

8. A continuacion seleccionar “Vista de redes” e ir a conexiones Figura 62.
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A continuacion dar clic derecho en el cuadro azul para agregar una

conexion Figura 63.

Arbol del proyecto 1| OGO230RCEa P Dis positivos y rede
Dispositivos & Vista topoldgica |\ Vista deredes |(IIY Vista de dispositivos

HOQ P | ¥ conectaren red v B @ s o0 =

w ] LOGO230RCE a PLC
ﬁL'Agregardisposilivo
g:'! Dispositivos yredes
» [ PLC_1 [CPU 1214C AC/DCIRY]
] m Datos comunes
» [5]) Configuracién del documento

PLC 1
CPU1214C

» [ Idiomas yrecursos
] m Accesos online
» (i SIMATIC Card Reader

=
E

<] [ [3]

Datos de red

Figura 62: Conexiones en vista de redes.
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LOGO230RCE a PLC » Dispositivos y redes
Dispositivos | & Vista topolégica [, Vista de redes |} Vista de dispositivos
EiG O B 8 conectaren red [£8 Conevianes me @ =
~ ] LOGOZ230RCE a FLC EI
" Agregar dispositivo
i Dispositves y redes pLE1
CPU1214C
» (I PLC_1 [CPU 1214C AC/IDC/RIY]
» (5§ Datos comunes [} Configuracisn de dispesitives
» [5] Configuracién del documento Sustituir dis positivo...
» Idi
(@ iomas y recursos W corar o
» [ Accesos online 2] Copiar CtriaC
» (5P SIMATIC Card Reader ’-; Pegar Crrlev
¥ Borrar Supr
Ca F2
<] [} [>[=0]
~ | Vista detallada hdes  |Hi)Informacion ([ 2] Diagnéstico
General 5 o
N b
B - » General Compilar »
W foregardispositvs » InterfazFROFINET Cargar en disposiiv , =]
% BERr Vo= = » DI14/DQ10 & Establecer conexi6n online Ctrl+K
PLC_1
= - Az shac
[é#8 Datos comunes e ]
[Z1  configuracisn del docu... O .
[@ idiomas yrecursos Direcciones E_. M ‘
ID de hardware Refere Maytis +F8
» Contadaores répi.. |2 Planc de ocupacién
» Generadares u & Estructura de llamadas
e T > - Ir=ml

Figura 63: Agregar conexion.

A continuacion se debe seleccionar el interlocutor Figura 64, para
PLC_1, cambiar el tipo de conexion, desactivar el recuadro de “Establecer

conexion activa” y dar clic en “Agregar”.

Crear conexion

Seleccionar interlocutor para PLC_1: Tipo: | Conexidn 57 |'|

I

Sin especificar Interfaz local PLC_1
O  FLC_1. interfaz PROFINET_1(ROIS 1)

1D local (hex): l:B D Establecer conexidn activa Unilateral

| Agregar | | Cerrar

Figura 64: Establecer el tipo de conexién.

Dirigirse a propiedades en la opcion “General” modificar la “Via de

conexion” con los datos del “Local” y el “Interlocutor” Figura 65.
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Dispositivos ‘E Vista topolégica HEE] Vista de redes  |[If Vista de dispositivos
50O E) Fpm— Y B

I Resaltado: Conexién

~ ] LOGOZ230RCE & PLC

B Agregar dispositivo —
& Dispositivas yredes PLC 1
CPU1214C

» [l PLC_1 [CPU 1214C AC/DCIRY]

» (4§ Datos comunes
» [5]) Configuracién del documentc :
I
» [ idiomas yrecursos PRIE T | .
~

» [ig Accesos enline

» [ip SIMATIC Card Reader <] L] B3]

|d Propiedades |4 Informacién 1] &l Diagnéstico |

General

General || Via de conexién
~[vista ToTeaT
Propiedades especi... Local Interlocutor
R Detalles de direccio...
=
I Aorecer dispositive
i —a
By Dispositives yredes i
@ Pc [
(@  Datos comunes I Punto final: [PLC_1 | [lLoco230RCE |
I3 5 f
2| St e Interfaz [ PLC_1, InterfazPROFINE]=| | Desconocide 54l
@ Iidiomas yrecursos
Tipe de interfaz | EthernetlP | [EthemeulP ]
Subred: |[FNIIE_1 L LS
Direccién: [192.168.0.2 | 19216804 |
<[ w ¥ SBuscar conexién. |

Figura 65: Via de conexion.
En la siguiente opcion de propiedades en “Detalles de direccion”
modificar los “Recursos de conexién” y desactivar el recuadro de SIMATIC

ACC y se tiene el “TSAP” Figura 66.

Dispositivos |§ Vista topolégica Hﬂ%ﬁ Vista de redes ([If Vista de dispositivos
500 2 {08 consurences 11 conenones = a: =

1 Resaltado: Conexién

* ] LOGOZ230RCE a PLC

B Agregar dispositivo —_—
&y Dispasitivos y redes pLCI
CPU1214C

» |1l PLC_1 [CPU 1214C AC/DCIRly]

» (4§ Datos comunes

» (7] Configuracién del decumento :
r.

» [ @ idiomas yrecursos BNAIE 1 |

» [ig Accesos online
» [ SIMATIC Card Reader <] [ ]
=

|QPeriedades H"_i.'.lnformacién y"ﬂDiagnéstico |

General

General o
~ ‘Vista detallada el Detalles de direcciones
Propiedades csnecial
Nombre Detalles de direcciones Local Interlocutor
i -
W Agregerdispositivo Funto final: |PLC_1 | [LoGo230RCE ]
Dispositivos yredes ml
gh  Dispositivos y 0 racidsiot: [0 G B 1o \
T [
s Recurso conexién
:g Bsizs s n thex: [10 <z =
5 onfiguracién del docu... H
Config del d ‘
(@  idiomss yrecursos e (1001 Jz000 \
] simanc Acc [ simanc AcC

ID de subred: | 7202 - 6000 - 0001 |[- ]

Figura 66: Detalles de direcciones.

9. A continuacion cargar la configuracion como indica en el cuadro naranja

Figura 67.

La siguiente ventana muestra “Carga avanzada” Figura 68. En esta

seleccionar el “Tipo de interfaz y la Conexion con subred” y dar clic en

cargar.
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nens - LOGO230RCE a PLC
o Edicien Ver Insertar Online Opciones Herramientas Ventana Ayuda

@ x| sl @z I3} ctablecerconesion online X Deshacerconesion oniine | fp I 18] 28] 51 1]

Pr

_l % [ Guardarproyecto 5, ¥

[& Vista topolégica |y Vista de redes |IY Vista de di \I@
[ELX~) 2 |58 conectarenred [} conexiones| [Conexion Al [ B @ s [oo% = = |2
1 Resaltado: Conexién | ~|&
~ [ LOGOZ30RCE a FLC 2!
I Agregar dispositivo — J— g
i Dis positivos yredes - 3
» (18 PLC_1 [CPU 1214€ ACIDCIR] urzec g
» (5 Datos comunes H
» [5] Configuracisn del documento
» (@ iiomas y recursos
» (59 SIVATIC Card Reader < n E
s
[ Popiedades [T DTSl Daantes
General M
General 5
ista detallada e Detalles de direcciones H
Propiedades especial
Nombre Detalles de direcciones Local Interlocutor
g Bloques de programa Funto final: [PLC_T ] [Locoz30Rce |
[%  Objetos tecnolégicos
= N fackislot: [0 10 ][0 [0 ]
Fuentes extemas ,
G VerisbiesPLC | ek 5 =
g s de dosos ic ez [ 5| I -
[2  Toblas de observacion A [1001 | [z0.00 ] Ef
et Csmncace [ smenc ace E
Listos de textos 1D de subred: [7202-0000-0001 = ] H
Médulos locales
< w 51

Figura 67: Cargar configuracion.

Carga avanzada

Nados de acceso configurados de “PLC_1°

Tipe de dispositivo | Tipo Direccién
19216802

Dispositive
PLC_1 CPU1214CACID... PNIE

Subred
PRAE_1

Interfaz PGIPC
Conexién con subred

Frimer gateway

Tipo de interfazPGIPC:

L T
[

Dispositives accesibles en la subred de destino:

[T Mostrar dispositivas accesibles

Dispositivo Tipo de dispositivo | Tipo Direccién Dispositivo de destino
PLC_1 CPU1214C ACID.__ PNIIE 192.168.02 PLC_1
— — PRIIE Direccitn de accesa —

Farpadear LED

Informacién de estado online:
£= Conectado con direccién 192.168.0.2.
Scanning finalimdo.

(IO

Figura 68: Cargar programa.

10. En dispositivos dar clic en “Agregar un nuevo bloque” Figura 69,

seleccionar “Bloque de datos”, cambiar los parametros a “DB global”,

“Estandar- compatible con S7-300/400” y dar un clic en aceptar.

emens - LOGO PL(
Proyecto  Edicion Ver Insertar Online Opciones Herramientas  Ventana

[f 1Y Hl Guondorproyecto @ | M 5 5 X s (e

RGTEgaT NUBVO BIOGUE
Dispositivos

CiQ O 2 |é [

[Bloque de dstos_1 ]

Trm @ D8 global =
T o

Blogue de Nimero:
organizcion

s Dispositivos yredes
~ [ PLC_1 [CPU1214C ACDCRY]
Y Configuracién de dispositivos
onlin 5

O Manual
@ Automético

Acceso a blogues:

» I3 Objetos tecnolégicos
D r——

» [ Variables PLC

» [ Tipos de datos PLC

ompatible con 57-300/400

» [l Tablas de observacion Descripeion:
Informacién del programa Los blogues de datos e datos del
st de texos = s
~ | Vista detallada < oot i

-un bloque de datos de instancia

Nombre

Blogque

de datos .

» Mas informacion

) Agregar yabrir

Figura 69: Blogue de datos.
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A continuacion en la ventana “Bloque de datos_1” Figura 70, donde se
debe modificar los parametros, crear el “Nombre” de las entradas que son I8
del Logo que se muestra en el cuadro naranja y elegir el “Tipo de datos” para

cada uno, en este caso el “Bool” como se muestra en el cuadro verde.

Después cargar el programa y obtener como resultado Figura 71, Como

indica en el cuadro naranja los parametros de “Offset”.

— =
HOQ B |l BB T H
Bloque de datos_1 g
shy Dispesitives yredes Nembre qu  Remanen... | Visibl Cement:

~ [l PLE_1 [€PU 1214C ACIDCIRIy] 1/ v stati |
[IY configuracién de dispositivos 2 las n (m] =] =
nlin: sl 2 )] =] s
sla- = 0 =] H

5 la-= 14 B ~

6la= 5 8 =

7la= 6 a =

sla. B] =

slal~ w8 | 8 C]

o=
vacion
ormecién el procre e
+ | Vista detallada
] W ]
. z
Figura 70: Parametros bloque datos_1.
Dispositivos
OO B|FFhEg BEH T =
Blogue de datos_1
& Dispositivos y redes Nombre Tipo de datos Offset Jalor dearranqu  Remanen... Visible en .. Comente
« [l PLC_1 [CPU 1214C AC/DC/Rly) 1 @ - Stetic

IIY configuracian de dispositivas 2 . n Bool 0o

8 =

% online ydiagnéstico 3 @-nw 12 Boal 01 (] =)

~ gl Blogues de programa 4 @-n 13 Boal 02 ] =]

B Agregar nuevo blogue 5 @n 14 Bool 03 B ™

48 Main [081] 6 @e Is Bool 04 B )]

\g Bloque de datos_1 [DB1] 7 @a-n- 16 Boal 05 B =]

» (34 Objetos tecnolégicos 8 @-n 17 Boal 06 ] =]

¥ L} Fuentes externas S @n 18 Bool E 07 B ™
» [ Variables PLC 10| =

3 Tﬂ Tipos de datos PLC
3 Egﬂablas de obsenvacion
£ |nformacion del proarama
v | Vista detallada

<] n ] ¥

Figura 71: Obtencién de offset
11. Ejemplo con un switch.

Dentro de “Bloques de programa” Figura 72, seleccionar la opcién “Main
[OBA1]” dirigirse a instrucciones basicas e insertar una entrada 11 como se
muestra en el cuadro verde y una salida Q0.0 como se indica en el cuadro

naranja.

Para la entrada |1 dar clic derecho sobre la imagen y seleccionar “Bloque de
datos_1” (1) Figura 73.
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Para la salida escribir el nimero de salida determinado Q0.0 Figura 74,

como se indica en el cuadro naranja.

M 4 [LOGO PLC » PLC_1[CPU 1214C ACUDGRIy] » Blogues de programa b Main [0B1]

Arbol del proyecto

Dispositivos

HOO© B ladags g AEPD8EEN 6 '=- &% =

) Dispositivos y redes

i 5
~ (1 PLC_1 [CPU 1214C AC/DC/Rly] B

Programacién PLC

IIY configuracién de dispositivas Comentario
Online v diagnastico
- ysegmentt:
4" Aoreaar nuev bloque Comentario
P— —
HloqUe dedatee | [Da1] e e

» (3 Objetos tecnolégicos I
¥ L} Fuentes externas _| '
» [ Variables PLC e
» [ Tipos de datos PLC —
» [ Tablas de observacion

588 |nformacién del broarama
v | Vista detallad: > S 2

- v

<No se utilizan variables-

Figura 72: Insertar entradas y salidas.

HF ik —0— {7} =

Comentario

v {}Segmento1: _.

Comentaric

“%DB1.DBXD.0

Bool I
Bool
Bool

Bool

Bool

:°°: 100%  [v] —
ool

Bool mlnformacién QI@ Diagnéstico

Figura 73: Seleccionamos Bloque de datos _1 para la entrada.

Interfaz de bloque

dF ik —0— 7 = 2

Comentario

v  Segmento1: ..

Comentario

DB 1.DBXD.0
“Blogue de
datos_1".11

w “Blogue de datos_1"11 %DB1.DBXD .0
“Tag 17 %00.0

Figura 74: Escribimos la salida QO.0.
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12. Cargar la programacion Figura 75, como se muestra en el cuadro

naranja.

Ed EEEEDIEE EENRERIGEE

|

gy Dispositivos yredes
~ [i§ PLC_1 [CPU 1214C ACIDCIRly]

Y configu de dispositivos Comentario
%/ Online y diagnéstico
~ gl Bloques de programa [ ] w  Segmento1: __
B Agregar nueve blogue = Comentario

~
Ak Ak == {7 = =

~ "Blogue de datos_1"1 %DB1.DBX0.0
TTaa 17 %00 0

Figura 75: Cargar el programa.

B

T

-

13. Comprobar el correcto funcionamiento de la conexion. LOGO 230RCE

sea el controlador y el PLC 1200 el controlado, es decir accionamos las

salidas del PLC 1200 enviando informacion desde el

cerrando las entradas.

3.3. ENCENDIDO DE UNA SALIDA DEL LOGO 230RCE.

LOGO 230RCE

Configuracién para la comunicacion del PLC 1200 hacia el LOGO

230RCE.

El propésito de esta configuracion es encender una salida del LOGO

230RCE con una entrada del PLC 1200.

3.3.1. Componentes utilizados para la comunicacion:

e PLC 1200 CPU 1214 AC/DC/RLY
e LOGO 230RCE
e Cables Profibus DP
e Switch varios puertos
e Fuente 24V DC
e PC
Software utilizado:

e TIAPORTAL V11
¢ LOGO!Solt Comfort V7.0.3
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3.3.2. Conexién PLC 1200 hacia el LOGO 230RCE.

En este esquema (FIGURA 76), se realiza la configuracion desde la PC,
y se tiene comunicacion en red por medio de un switch hacia el LOGO
230RCE y el PLC 1200.

El grafico indica que el local es el PLC 1200 y el LOGO 230RCE remoto.

"
vy
A

W

——
LOCO! zsmce — [

QUTPUT AAELAGDA it
68 KB 86 695 6

Figura 76: Conexion del PLC 1200 hacia el LOGO 230RCE.

3.3.3. Pasos pararealizar la conexién.
Conexion del PLC 1200 hacia el LOGO 230RCE.

Repetir los pasos “1, 2,3” realizados en la conexion LOGO 230RCE hacia el
PLC 1200.

4. En la ventana siguiente Figura 77, seleccionar conexion cliente, llenar

Propiedades remotas y transferencia de datos.

Propiedades remotas:

TSAP 10.01 TSAP es el mismo parametro que indica a continuacion el TIA
PORTAL esta sirve para asignar al dispositivo maestro para me abra la
comunicacion.
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Direccién IP es la direcciéon IP del PLC 1200 el cual va hacer el servidor.

En el cuadro de trasferencia de datos:

ID Operacion Se tiene dos opciones “Escribir’” y “Leer”, en este caso

seleccionamos “Leer”
Leer, lee desde el otro dispositivo que esta en red.

Longitud (bytes) seleccionar “1 “que equivale a las 8 entradas que
contiene un byte

Direccion (local) escribir “VB1” que significa Entrada byte Bool que inicia

desde 1.

Direccion (remota) escribir “DB1.DBB1” que significa DB1 (Bloque de
Datos 1). DBB1 (Blogue de Datos Byte 1).

ll Conexitnl . =
@ Conexion diente: solicita la transferendia de datos entre el PLC local y un PLC remoto
Conexion de servidor: responde solicitudes de conexidn de dientes remotos
Propiedades locales (Cliente) Propiedades remotas (Servidor)
TSAP |20.00 TSAP 10.01
Direcdion Ip; | 192,168, 0. 2
Transferencia de datos (Jectura: local<-remoto; escritura: local->remoto)
‘ 1D Operacién Longitud (bytes) Direccidn (local) Direccidn (remota) |
‘ 1 |leer 1 VBt |oe1s81 |
Keep Alive
Activar la funcidn Keep Alive para esta conexidn
L h
Intervalo Keep Alive: 0 & [ Segundos
| Aceptar | | Cancelar ‘ | Ayuda ‘

Figura 77: Conexion cliente.

5. Ejemplo con switch y una salida

Se procede a realizar el esquema eléctrico Figura 78, insertar una “Entrada
de red” como se muestra en los cuadros naranja, una “Salida” digital como
se muestran en los cuadros verdes y después proceder a conectar la

entrada con la salida.

Cargar el esquema eléctrico en el LOGO 230RCE Figura 79.
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Archivo Edicion Formato Ver Herramientas Ventana Ayuda

DS EHS JRBX oo FIAM: =Ml /QQ @iph?

"5, Esquema eléctrico1

Figura 78: Programacion.

————————— Ayuda
D-EF-eHE fBRX oo FIMAkE --EF A Hth?

"I, Esquema eléetricol

de aursor

¥ Teda de funcion del LOGO! TD
% Bitde registro de desplazamients
+b Estado 0 (bajo)

- Wi Estado 1 (alto)

BAL PAEED & =0

Figura 79: Cargar la programacion al LOGO 230RCE.

6. A continuacién seleccionar el programa a utilizarse TIA PORTAL Figura
80.

Figura 80: Programa TIA PORTAL.
Al Ingresar al software TIA PORTAL, en la ventana desplegada escoger
“Crear proyecto” Figura 81, escribir el nombre del proyecto y dar clic en

“Crear”.
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Crear proyecto

Nernbre proyecta: | PLC LOGD230RCE ]

oyecto existente

Ruta: | ClUserslOCHODocumentsUUAN COMUNICACIONESH PLC a LOGC [
Crear proyecto Autor: | OCHO |
Comentario i

Migrar proyecto
w

Crear

Welcome Tour

Software instalado
Ayuda

Idioma de la interfaz

Figura 81: Crear nuevo proyecto.

7. Seleccionar la opcidn “Configurar un dispositivo” Figura 82. Escoger
“Agregar un dispositivo” y en la opciones que se despliegan se tiene PLC y

se escoge el dispositivo “PLC 1200” el cual se va a utilizar. Figura 83.

Primeros pasos

R [T R El proyecto: "LOGO230RCE a PLC" se ha abierto ente. ione el siguiente paso:
Crear proyecto

proy |~\\
Migrar proyecto

Cerrar proyecto

o o Configurar un dispositivo
Welcome Tour
Qggg Escribir programa PLC
Primeros pasos
l J Configurar una imagen HMI
W

Software instalado
Ayuda

Idioma de la interfaz

Abrir 1a vista del proyecto

Agregar di:
@ Mostrar todos los dispositivos ~[rc Dispositivo:
~ (1§ sivemc s7-1200
#® Agregar dispositivo ~[@cru

» [ CPU 1211C ACIDCRlY
» h Cru1211CDCDCIDC
» [ CPU 1211C DCIDCIRY
» [ CPu 1212C ACIDCRly

u » [ cPu 1212¢ DaiDaiDC
» h CPU 1212C DCIDCIRlY Referencia: | 6ES7 214-1BE30-0XBO

CPU 1211C ACIDCIRly

Hi - ACAC ”
Yersién: V22 v
@ Confiqurar redes » ] e[l Descripeidn:
Q » (3§ CFU 1214C DCIDCIRl
I ; Memoria de trabajo S0KB; fuente dz

» CPU 1200 <i <] i

i "7SEPEENEEr dlimentacion 201240V AC con DIT4x 24V DC

» L sivamc 57-300 SINKISOURCE, DQ10 xrelé y A2 integradas; 6

Sistemas FC "ﬂ SIMATIC 57-400 «contadores répidos y 2 salidas de impulso

ntegradas; Signal Board amplia II0 integradas;
hasta 3 medulos de comunicacian para
comunicacisn serie; hasta & modu os de
sefiales para ampliacion 110; 0,1ms1000
instrucciones; conexién PROFINET para
programacian, HIMI y comunicacion FLLHLL

» [ smamc eT200 PLE

Figura 83: Escogemos nuestro dispositivo PLC 1200.
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8. En la siguiente ventana que muestra a continuacion en la opcion vista de

dispositivos Figura 84, se configura la interfaz profinet como indica el cuadro
naranja.

En propiedades de direcciones Ethernet dar clip en agregar subred y ajustar
la direccion IP Figura 85.

|E Vista topolégica ”ﬁg‘n Vista de redes ||T]'f Vista de dispositivos

dlnc [l dklH @il [ =

=]

Figura 84: Interfaz profinet.

|§, Propiedades ||"_i.'.lnformaci6n y|| %] Diagnéstico

General

General || Direcciones Ethernet

Direcciones Ethernet
Interfaz conectada en red con
} Avanmdo

Sincronizacion hora..

Subred: || FHAE_1 -

Agregar subred

Protocolo IP

@ Ajustar direccion IP en el proyecto

Direccion IP: = 192 . 168 . 0 .2

Masc.subred: | 255 . 255 . 255 . 0
D utilizar router

Figura 85: Direcciones Ethernet.

9. A continuacién seleccionar “Vista de redes” e ir a conexiones Figura 86.

A continuacion dar clip derecho en el cuadro azul para agregar una conexion
Figura 87

Dispositivos ‘E Vista topolégica [\gh Vista de redes [} Vista de dispositivos

00 P | % conectarenred | [}§ Conexiones | (Conesign Hi - =!§, J@lz 100% -

=
~ | ] LOGOZ230RCE a PLC =]
B Agregar dispositive
iy Dispositivos yredes
» [l PLC_1 [€PU 1214C ACIDC/Rly]
» [g§ Datos comunes
» (5] configuracién del documento

PLC 1
CPU 1214C

» [ idiomas yrecursos
} 13 Accesos online
» [ SIMATIC Card Reader

<] i ]

Figura 86: Conexiones en vista de redes.
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LOGO230RCE a PLC » Dispositivos y redes

Dispositivos |5'? Vista topolégica Hﬁg’h Vista de redes [[If Vista de dispositivos
200 B o8 corecren st L1 conoions coreninm 1] % 8 Q2 F

~ | ] LOGO230RCE a FLC
B Agregar dispositivo
& Dispositivos yredes
» [ PLC_1 [CPU 1214C AC/DCIRly]
] m Datos comunes
» []] Configuracién del documento

PLC_1
CPU1214C

[If Configuracién de dispesitivos
Sustituir dispesitivo...
» [ 1diomas yrecursos

= ¥ cortar ctrlsx
» [igj Accesas online

25| Copiar Crrl+C
= E
» [ig SIMATIC Card Reader & Pegar culey
X Borrar Supr
Cambiar nombre F2
<] i - B
ecibir suisos -

& I s vista topolégica

~ | Vista detallada es |7 Informacion )| & Diagnéstico |

=5

Nombre

General
..... o = — ¥ General ~ Compilar » [+ ]
W eorgerdiposiivo b InterfazPROFINET [ Cargar en dispositivo » =]

Dispositivos yredes » DI14DQ10
v A2
General

h _ ||| & Establecer conexién online Ctrl+K
(@ P =
(g  Datos comunes

=

@

conexidn online Cirl+m

|| ¥ Deshs

Crrl+D |

Configuracién del docu...

¥ Entradas ana...

Idiomas y recursos
¥ Direcciones E..

1D de hardware Referencias crumdss Mayiis +F8
} Contadores répi_.. 2 Plano de ocupacién
» Generadores de i Estructura de llsmadss.
FINNT > Il

Figura 87: Agregar conexion.

A continuacibn muestra una ventana donde se debe seleccionar el
interlocutor Figura 88, para PLC_1, cambiar el tipo de conexion, desactivar el

recuadro de “Establecer conexién activa” y damos un clip en “Agregar”.

Crear conexion
Seleccionar interlocutor para PLC_1: Tipo: | Conexion 57 |V|

I |

Sin especificar Interfaz local PLC_1
©  FLC_1. InterfazPROFINET_1(ROIS1)

1D local (hex): l:B D Establecer conexién activa Unilateral

| Agregar | | Cerrar

Figura 88: Establecer el tipo de conexion.

Dirigirse a propiedades en la opcion “General” modificar la “Via de conexién’

con los datos del “Local” y el “Interlocutor” Figura 89.
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|E Vista topolégica ||t|%h Vista de redes |[If Vista de dispositivos

OO E

+ ] LOGO230RCE a FLC
I Agregar dispositivo
g Dispositivos y redes
» [l PLC_1 [CPU 1214C ACIDC/RIY]
» [§§ Datos comunes
» [5]) Configuracién del documente
» [g Idiomas yrecurses
» i Acceses online
» [ SIMATIC Card Reader

PrE—— T p— O — E

1 Resattado: Conexién
PLC 1
CPU1214C
|
)
_PN"E_1 -
L1l

[ —

v ‘Vista detallada

Nombre
- -

W ‘oreger dispositive

@y Dispositivos yredes

(@ pc

@  Datos comunes

(5] configuracién del docu..

[@  Idiomas yrecursos

|§. Propiedades ” i} Informacién (L) Hﬂ Diagnéstico ‘
General
General Via de conexién
0 Tocal
Fropiedades especi... Local Interlocutor

Detalles de direccio..

= f

.
| Punto final: [PLC_1 | [[LoGo230RCE |
il Interfaz | PLC_1, InterfazPROFINE|»| | Desconocido |=|
Tipo de interfaz | EthernetilP | [Ethemeuip |
Subred: |PHIE_1 L [
Direccién: |192.168.02 | 15216804 |
<[ 3 [ Buscarvis ge conexén_| [v]

En la siguiente

Figura 89: Via de conexion.
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opciéon de propiedades en “Detalles de direccion”

modificar los “Recursos de conexién” y desactivar el recuadro de SIMATIC
ACC y se tiene el “TSAP” Figura 90.

Dispositivos

|E Vista topolégica ‘lgg'a Vista de redes [[If Vista de dispositivos

EHOO

~ | ]LOGO230RCE a PLC
I Agregar dispositive
iy Dispositives y redes
» [ PLC_1 [CPU 1214C ACIDCIRlY]
» [ Datos comunes
» [5]) Configuracién del decuments
» [ig idiomas yrecursos
» i@ Accesos online
» [if SIMATIC Card Reader

2 | conmcorenrs 51 conciones Tl E

4 Resaltado: Conexion

PLC 1
CPU1214C
]
i}
._l

I ——

|6, Propiedades  [*} Informacién 1) 2] Diagnéstico

General

General T
v |vista IDlocsl etalles de
Froniedades esnecial
Nombre Detalles de direcciones Local Interlocutor
o =
W Aregar dispositive Punto final: [PLC_1 | [LoGoz30RcE |
Dispositivos y redes
5 2 2 i Rackisler |0 [ o 1[0 ]
W P
laf  Dstos comunes I RE[“““”"&’:‘;": D B E =
[E)  Configuracién del docu... ‘
[ diomas yrecursos T~ L) | B3 |
[] simamc AcC [ simamc Acc

1D de subred: | 7202 - 0000 -0001 [ |

Figura 90: Via de conexion.

10. A continuacién cargar la configuracion como indica en el cuadro naranja

Figura 91.

La siguiente ventana que muestra de “Carga avanzada” Figura 92. En esta
seleccionar el “Tipo de interfaz y la Conexién con subred” y dar clip en

cargar.
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T4 Siemens - LOGO230RCE a PLC HaX

nans  Ayuds

H Eﬁ I3 ¥ Establecer conexién online ¥ Deshacer conexién online - B [ [ 3¢ H ||

Proyecto Edicién Ver Insertar Online Opciones  Herramien

G (% cusntsrproyecto & X, % B X 92 @2

Dispositivos |; Vista topolégica ‘lﬁg’h Vista de redes  |[If Vista de dispositivos
50O B € conscrenre £ coneones e 5

1 Resaltado: Conexién

~ | ] LOGD230RCE a PLC

B Agregar dispositiva —
o Dispositivos y redes Z;S—:mc
» [l PLC_1 [CPU 1214C ACIDCIRY]

» [g§ Datos comunes

b [5]) Configuracién del decumento :
=

» [ig idiomas yrecursos. PNIET R |

SiEmpIEn 5p 0bo|EIE) (£

» [} Accesos online %

» (5 SIMATIC Card Reader <] L} E

ey Fl

EA

5

| Propiedades ”‘il Informacién (i) | %] Diagnéstico | Z

General :

- E

General i E

~ |Vista detallad: Eled] Detalles de =
Propiedades especial...

Nombre Detalles de direcciones Local Interlocutor _?
E:—‘ Blogues de programa Punto final: [PLC_1 | [Locoz30RcE | H
r—? Objetos tecnolégicos I racksior. [0 IE I I | g
Fuentes externas [
= [ Recursa conexién
f- Variables FLC n = m =l [z0 = 0
@ Tipos de datos PLC d E

Tablas de observacion e | JJz000 J g
Informacién del progra... [ simemc acc [ simeamc acc ES
g Listas de textos ID de subred: |7202 -0000 -0001 1[- | §
[  Modulos locales
<[ m 2]
Figura 91: Cargar configuracién
Carga avanzada 3

MNodos de acceso configurados de "PLC_1"
Dispositivo Tipo de dispositive | Tipo Direccién Subred
PLC1 CPU 1214C ACID... PNIIE 192.168.02 PMNIIE_1

Tipo de interfaz PGIPC: |—!_PN|'IE |'|
interfazPGIFC: | W@ Intel(R) 82579V Gigabit N_| ¥

Conexidn con subred: | PMIIE_1

Frimer gateway: |

Dispositivos accesibles en la subred de desting: [] Mostrar dispositivos accesibles

Dispositivo Tipo de dispositive |Tipo Direccidn Dispositivo de destino
PLC_1 CPU 1214C ACID... PNIIE 192.168.0.2 PLC_1
= = FNIIE Direccién de acceso —

Parpadear LED

Informacidn de estado online:
;5' Conectado con direccién 192.168.0.2.
Scanning finalimdo.

[« 1]

| Cargar | | Cancelar

Figura 92: Determinar dispositivo.

11. En dispositivos dar clip en “Agregar un nuevo bloque” Figura 93,
seleccionar “Bloque de datos”, cambiar los parametros a “DB global”,

“Estandar- compatible con S7-300/400” y damos un clip en aceptar.
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T¥, Siemens - LOGO PLC —ax

3 3 H curdarproyecto 5 ¥ = = X (s
e

L] ey
Dispositivas Hombre:
r —|  [Bloque de datos_1
HQQ 2 |d[d
s — W 0B global
2 Dispositivos yredes. [ 0 = 808
[ PLC_1 [CPU 1214C ACDGRY] Lenguzje: D8 =
Y Configurzcién de dispesitivos Blogue de — I
%, Ogline ydiagnésiico organizcién
~ g Bloques de programa ) Vanuel
' Agregar nievo blogue = @ Automstico
T Vo [08T] !.
+ [ Objetos tecnolégicos B Aecesoa blogues: 00 Onimizds,
» 5 Fuentes extemas Bloque. (@ Estindar - compatible con 73001400
+ (.3 Variables FLC i s
+ € Tipos de datos PLC
+ [ Tablas de chsenacién Deseripeidn:
2§ Informacién del programa | t Los blogues de datos (DBs) son éreas de datos del programa de usuario que contienen
= Listss de texto: id datos de usuaric.
= Eljz uno de los 5pos siguientes:
Rl delliad 4 Funciéa ~un blogue de datos global
-un bloque de datos de instancia
Hambre
Geny Hﬂ
Elogue
U Men | CETEE més_
] » Mis informacién
g ‘g Agregar yabrir Caceptar-.] | cancelar
| aesrniy |

Figura 93: Bloque de datos.

12. Ir a la opcidn bloque de programa y seleccionar “Bloque de datos_1.

A continuacién presenta una nueva ventana “Bloque de datos_1” Figura
94, donde se debe modificar los parametros, crear el “Nombre” de las
entradas que son ocho 18 y cuatro salidas Q4 del Logo como muestra en el
cuadro naranja y elegir el “Tipo de datos” para cada uno que en este caso el

“Bool”.

Después cargar el programa y se obtiene como resultado Figura 95, Como

indica en el cuadro naranja los parametros de “Offset”.

Dispositivos
OO 2| R EE T =
Blogue de datos_1
i Dispasitivos yredes Nombre Tipo de datos Offsst | valor dearranqu | Remanen_ | visible en _ | comentaric
~ [l PLC_1 [CPU 1214C AC/DCIRIy] 14 v _Stafic
IIY confiquracién de dispositivos 2 A s Q1 Bool (] =]
%] online ydiagnéstico 3 @n Q2 Bool [m] =]
« [-gl Blogues de programa 4 A s Q3 Bool = =]
B Agregar nueve blogue =z a-= Q4 Bool false =] =]
4 Main [0B1] s e =
@ Blogue de datos_1 [DB1] 7
Figura 94: Nombre y tipo de datos.
Dispositivos
GiQQ B |z eEg B8 T =]
Bloque de datos_1
iy Dispositivos y redes Nombre Tipo de datos Offset ‘alor dearrangu | Remanen... | Visible en .. | Comentario
+ [l PLC_1 [CPU 1214C ACIDTIRIy] 1 @~ Static
IIY configuracién de dispositive 2 @@= Q1 Bool 1.0 blse ] =]
'/ Online y diagnéstico 3 a-= Q2 Bool 11 e ] =]
~ | Blogues de programa 4 = Q3 Bool 12 blse [m] =)
I Agregar nuevo blogue =ls la= Q4 Bool 3 13 =]
& Main [OB1] 5
8 Bloque de datos_1 [0B1] e " ]

Figura 95: Designacion del numero de variable.
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13. Ejemplo con un switch.

Dentro de “Bloques de programa” Figura 96, seleccionar la opcién “Main
[OB1]” dirigirse a instrucciones basicas e insertar una entrada 10.0 como

muestra en cuadro verde y una salida Q0.0 como indica el cuadro naranja.

PARA 10.0 Y Q1 Figura 97.

Para la entrada 10.0, escribir la determinada entrada que en este caso es

10.0 como muestra en el cuadro naranja.

Para la salida Q1 dar clip derecho sobre la imagen y seleccionar “Bloque de

datos_1" (Q1) como muestra en el cuadro verde.

Dispositivos
50O 2 |ddss w AEE@aEdl @6 ==&

[N

oy Dispasitives yredes A
« [/l PLC_1 [CPU 1214C AC/IDC/RRy]
JIY Configuracién de dispositives

HF HF =~ 7}

Comentario

B Online vdiagndstica

v {4Segmento 1: ...
Comentario

v [ Bloques de programa
W& Anrenar nieun hingue
4 Main [0B1]
W tiogue ae aatos_1 [DB1]

» [ Objetos tecnolégicos

] Fuentes externas
» L@ Variables PLC
3 [‘y Tipos de datos PLC
» [:5. Teblss de observacién <No se utilizan variables=
0% informacian del oroorams
w |Vista detallada - Segmento 2: . E

Opciones

Gl F % B E ()8 G €6 D = & T F EE

hd | Favoritos

HF 4k —0— 7 —= 2 TSRS ) S [
v | Instrucciones bésicas
> LU0 U DIOYUES  WBIN FTOQIEM SWEEP [LyCie) =
. Nombre Des
Comentario
v [7] General -
o 5 nto 1 ¥ %] Operaciones lagicas con . =
3 Segmento 1: ... » [&] Temporizd
Comentario [®] Temporizmdores
» [ Contadores
o0 v [¢] Comparadores
"Tag_1" “Bloque de E » [£] Funciones matemaéticas v
datos_1°.Q1 < i
m il Bool ~ \nzadas
- 3 Boal Det
< 14 Bool -~
"Tag_1" Woo - 15 Bool = =
< 16 Boal Liimda
- Segmento 2: .. lan 17 Bool
Comentario lam 18 EBoal
<0 Q1 Bool - -

Figura 97: Seleccionar Entrada I1 y salida QO.0.
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14. Por ultimo proceder a cargar los cambios realizados Figura 98, como

muestra en el cuadro azul.

ens - PLC LOGO230RCE

Dispositivos
HoO I T 28 (@[ ¢ 6B == & T =2
ny [Dnﬁgurs(i e dispositivos w02 s
- E e A
> o s oy eI Frogram sweep e, =
Comentario

@ Bloque de datos_1 [DB1] ~ Segmento 1: ..

» [ Objetos tecnol lsgicos Comentario
» Fuentes externas =
» [ variables PLC %DB1.DBX1.0
» [ Tipos de datos PLC 0.0 “Blogue de
b [ Tablas de observacién Tag_1® dat,“J Q1
4 Informa el programa — {
2] Listas de textos
» [ Médulos locsles
~ | Vista detallada ~ "Tag_1" %o .0
"Bloque de datos_1"Q1 %DB1.DBX1.0

Nombre Direccign

Figura 98: Cargar programa.

15. Comprobar el correcto funcionamiento de la conexién. PLC 1200 sea el
maestro y el LOGO 230RCE el esclavo, es decir accionar las salidas del
LOGO 230RCE enviando informacion desde el PLC 1200 cerrando sus

entradas.
3.4. COMUNICACION BIDIRECCIONAL.

Configuracion para la comunicacién bidireccional entre el LOGO 230RCE y
EL PLC 1200.

3.4.1. Componentes utilizados para comunicacion.

e PLC 1200 CPU 1214 AC/DC/RLY
e Cables Profibus DP

e Switch varios puertos

e Fuente 24V DC

e PC

Software utilizado:

e TIAPORTAL V11
e LOGO!Solt Comfort V7.0
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3.4.2. Conexion LOGO 230RCE y EL PLC 1200.

En este esquema FIGURA 104, indica la comunicacién LOGO 230RCE y
EL PLC 1200, PLC 1200 y LOGO 230RCE (bidireccional) para ello
configurar las caracteristicas de cada equipo con el PC el cual después de
su configuracion se procede a cargar los cambios efectuados en cada

equipo.

Figura 99: Comunicacién bidireccional.

3.4.3. Pasos para la conexion Bidireccional
Repetir los pasos “1, 2,3” realizados en la conexion Logo 230RCE hacia el
PLC 1200.

4. En la ventana siguiente “Conexion 1” Figura 100, seleccionar conexion

cliente, llenar Propiedades remotas y transferencia de datos.
Propiedades remotas:

TSAP 10.01 TSAP es el mismo parametro que indica a continuacion el TIA
PORTAL esta sirve para asignar al dispositivo maestro para me abra la

comunicacion.

Direccion IP es la direcciéon IP del PLC 1200 el cual va hacer el servidor.
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En el cuadro de trasferencia de datos:

ID Operacion se tiene dos opciones “Escribir’ y “Leer”, en este caso dar clic
derecho en la primera fila para insertar una fila mas para poder utilizar las

dos opciones “Escribir’ y “Leer”.

Escribir, para escribir al otro dispositivo que esta en red.
Leer, para leer desde el otro dispositivo que esta en red.
Longitud (bytes) seleccionar “1 “en ambas operaciones.

Direccion (local) “Escribir” “IB0” que significa Entrada tipo Bool que inicia
desde 0. “Leer” “VB1” gue significa Salida Bool que inicia desde 1.
Direccion (remota) “Escribir” “DB1.DBB0” que significa DB1 (Bloque de
Datos 1). DBBO (Bloque de Datos Byte 0). “Leer” “DB1.DBB1” que
significa DB1 (Bloque de Datos 1). DBB1 (Bloque de Datos Byte 1).

l. Conexionl - P9

@) Conexidn diente: solicita la transferendia de datos entre el PLC local y un PLC remoto
~) Conexidn de servidor: responde solidtudes de conexidn de dientes remotos
Propiedades locales (Cliente) Propiedades remotas (Servidor)

TSAP |20.00 TSAP 10,01
Direccign Ip; |192.168. 0. 2

Transferenda de datos (ectura: local<-remoto; escritura: local-=remoto)

ID Operacdn Longitud (bytes) Direccion (Jocal) Direccién (remota)
1 [Escribir |1 50 [pe1.0880

2 |Leer 1 VE1 DE1.DBBL

Keep Alive

[T] Activar la funcién Keep Alive para esta conexién

Intervalo Keep Alive: 0= Sequndos

[ Aceptar H Cancelar H Ayuda ]

Figura 100: Parametros de conexion cliente.

5. Ejemplo con un switch

Realizar el esquema eléctrico Figura 101, usando una “Entrada de red
como lo muestra en el cuadro naranja y una “Salida” digital como lo muestra

en el cuadro verde.
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Cargar el esquema eléctrico Figura 102, como se muestra en el cuadro
naranja, configurar la “Direccién IP de destino” que en este caso es el LOGO

230RCE para finalizar dar clic en aceptar,

| "l Esquema eléctricol
-

| Constantes
= | Digital

! Entrada
+- @ Tecla de cursor
- F Teda de fundién del LOGO! TD
- 8 Bit de registro de desplazamiento
- b Estado 0 (bajo)

L. Marca

£ | Analégicos
- W Entrada analdgica
- ¥ Salida analdgica
L&MW Marca analdgica
- | Rad
a1 Entrada analogica de red
-7 Salida de red
- ha Salida analdgica de red

bALFEEREE S 0

S % AND (fanca)

L mNAND

Lo NAND (flanco)
LNOR

L xOR

Lo kot

Figura 101: Esquema eléctrico.

o FIMAe oEE S RQQ RN

nﬁu Esguema eléctricol

il Configurar direccién IP L= |
i

Wl

[

R S—

R ——

Figura 102: Configurar IP de destino.

6. A continuacioén repetir los paso (5, 6, 7, 8,9) de la Configuracién para la

comunicaciéon del LOGO 230RCE hacia el PLC 1200.
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7. En “Dispositivos” dar un clic en “Agregar un nuevo bloque” Figura 103,
seleccionar “Bloque de datos”, cambiar los parametros a “DB global”,

“Estandar- compatible con S7-300/400” y dar un clic en aceptar.

T4 Siemens - LOGO PLC —nX
Proyecto  Edicion  Ver Inserta nes  Hemamienta d
5 (% [ Guardar proyecto =, =] 5 X O (A Gd m [ & Fetablecer canexin anline ¥ Nechacer conexin anline A [N T8 : ¢!
Agiegar nieve boge —— ]
Dispositivos e
) |- —| |[Blogue dedatos_1 ]
GO 2 |dr [7
Tipo: DB global
gy Dispositivos y redes E L [-]
= [ PLC_1 [CPU1214C ACIDCIRl) 5 Lengusje: e [
ositves Blogue de Niimero |
organizcion
() Menual
@ Automati
T o
Blogue @ Esténdar -compatible con 57-300/400
de funcién
v
< Funcién
Nombre
ar| B
Elogue
= de datos s
1) » Miés informacién
g [ Agregar y abrir Aceptar Cancelar
I

Figura 103: Seleccionar nuevo bloque.

A continuacion se muestra una ventana de “Bloque de datos 1" Figura
104, donde se debe llenar el “Nombre” como se muestra en el cuadro
naranja con las entradas (11,12,13,14,15,16,17,18) y las salidas
(Q1,Q2,Q3,Q4).Llenar el “Tipo de datos” que en este caso es “Bool” como se

muestra en el cuadro verde.

S R EHE T Fl
Blogue de datos_1
Mombre Tipo de datos Offset | Valor dearranqu  Remanen_ |Visible en _ | Comentario
1 <@~ Static
2 @ 1" Bool @] =]
3 @ 12 Bool =] =]
4 @ 13 Bool B =]
5 @ 14 Bool =] =]
6 = 15 Bool =] =]
7 @ 16 Bool =] =]
8 = 17 Bool =] =]
9 @ 18 Bool =] =]
10 @@= Q1 Bool =] =]
1 @@= Q2 Bool false =] =]
12 @@= Q3 Bool false =] =]
13 4= Q4 Bool hd P8 false D E
14 = <agregar=
[<] M ] >

Figura 104: Nombre y tipo de datos.



8. Cargar la programacioén Figura 105.
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Después de haber cargado el Bloque de datos_1 se tiene como resultado

“Offset” Figura 106, que es la direccion de las entradas (1) y salidas (Q).

X )z ]i Ji.' @\ ﬂ E r,?,. ﬁ' Establecer conexion online ;5 Deshacer conexién online ﬂutl? [E [E x j JJ

Cargar vista preliminar X
9 Comprobar antes de cargar
Estado |1 Destino lienzaje Accidn
L ® ~ rCa Listo para operacion de carga.
o « Software Cargar software en dispositivo Cargar con coherencia
o ~ Cargaren disp... Objetos que no existen online.
0 Blogue de .. Cargar en dispositivo
| Finalizr | Cargar | Cancelar i
. - 7
Figura 105: Cargar programacion.
S bR EE T =
Blogue de datos_1
MNombre Tipo de datos Offset valor de arranqu  Remanen...  Visible en . Comentario
1 <@ - Static
2 @= 1 Bool 0.0 false =) =]
3 @-= 12 Bool 0.1 false = =]
4 4@ m 13 Bool 02 false ) W
5 @@= 14 Bool 03 false [l =]
6 |«m = 15 Bool 0.4 false = =l
7 @= 16 Bool 05 false =) =]
8 4a@= 17 Bool 0.6 false = =]
9 @@= 18 Bool 07 false =) =]
10 | = Q1 Bool 1.0 false = =]
1 |qm = Q2 Bool 11 false ) W
12 @ = Q3 Bool 12 false [l =]
i3lames 04 Boal E]R [KE! false ()] ™
14 = gregars
[ <] il ] »

Figura 106: Designhacion del numero de variable.

9. Dirigirse a “Dispositivos” a la opcion “Main [OB1]” Figura 107.

Mando LOGO 230RCE a PLC 1200

1. Insertar una entrada como indica el cuadro naranja y una salida como

indica el cuadro verde Figura 108.
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2. Dar clic derecho en la entrada |11 como se indica en el cuadro naranja y
seleccionar “Bloque de datos_1.11" Figura 109.
3. Escribir Q0.0 como se indica en el cuadro verde Figura 110.
MANDO PLC 1200 A LOGO 230RCE

1. Insertar una entrada como se indica el cuadro naranja y una salida como

se indica el cuadro verde Figura 111.
2. Escribir la entrada 10.0 como se indica en el cuadro naranja Figura 112.

3. Dar clic derecho en la salida Q1 como se indica en el cuadro verde y

seleccionar “Bloque de datos_1.Q1” Figura 113.

Dispositivos
HoQ i
~ [ PLC_1 [CPU 1214C ACIDCIRIy]

IIY configuracién de dispositives
% online ydiagnéstico
~ gl Blogues de programs [ ]
W Aoregar nueyvo blogue
B Main [OB1] @®|=
@ Blogue de datos_1 [DB1] []
b [ Objetos tecnolégicos

» Fuentes externas

~ [ g variables PLC [ ]
25 Mostrar todas las variables
B Agregar nueva tabla de variables
%Tabla de variables estdndar [16]

» [ Tios de datos PLC !

Figura 107: Pantalla principal para crear bloque de datos.

- i45egmento 1:

Comentaric

[ — { }

Figura 108: Injertar entrada y salida.

~ 4Segmento 1: ..
Comentario

WDB1.DBX0 . 0

"Bloque de datos_1"11 DB 1_DBEXD .0

Figura 109: Bloque de datos_1.11



v  Segmentol1: ..

Comentario

DB 1.DBX0.0
"Bloque de
datos_1".1

Figura 110: Salida QO.0.

v {4Segmento 2: .

Comentario
<7 T <7 T
s { )
Figura 111: Insertar entrada y salida.
w i4Segmento 2: .
Comentario
;..’..f;:
11 1

"Tag_2" Wo 0

Figura 112: Ingresamos entrada 10.0.

- Segmento 2: ...

Comentario
%DB1.DBEX1.0
W00 "Blogue de
"Tag_2" datos_1".01
] |
11
w "Tag_2" Ho0
"Bloque de datos_17.01 DB 1.DBX1.0

Figura 113: Bloque de datos _1.Q1
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10. Cargar el programa Figura 114, como indica en el cuadro naranja.

DENCEIRTERT i I [ & Establecer conexién online ¥ Deshacer conexién online n"u? mm x40

e g AEo/8:@EHE 6B == & T H
T« T T
- i = —
w Titulo del blogque:  “Main Program Sweep (Cycle}” [~
Comentario I
- Segmento 1: ...
Comentario
DB 1.DBX0.0
*Bloque de Q0.0 )
datos_1".11 “Tag_1" =
] | i 1
L 1 I
WDB1.DBX1.0
0.0 "Blogue de
*Tag_3" datos_1".Q0
] | i 1
LI 1 i L
w “Bloque de datos_1711 %WDB1_DBX0.0
“Tag_1" W00
“Tag_3" W00
“Bloque de datos_1°.Q0 “WDB1.DBX1.0
~

Figura 114: Cargar programa de bloque de datos.

11. Comprobar en correcto funcionamiento en comunicacion bidireccional es
decir que la informacion se enviara de los dos dispositivos haciendo que el
controlador sea tanto el LOGO 230RCE y el PLC 1200 asi como también las
salidas sean leidas desde los dos dispositivos.

3.5. COMUNICACION HMI.
Encendido de una salida del LOGO 230RCE desde la PANTALLA TOUCH

Encendido de una Configuracion para la comunicacién del LOGO
230RCE hacia la PANTALLA TOUCH.

3.5.1. Componentes utilizados para la comunicacion

e PLC 1200 CPU 1214 AC/DC/RLY
e LOGO 230RCE
e Cables Profibus DP
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e Switch varios puertos
e Fuente 24V DC
e PC

Software utilizado:
e TIAPORTAL V11
e LOGOI!Solt Comfort V7.0.
3.5.2. Conexién TOUCH PANEL - LOGO 230RCE.

En este esquema FIGURA 115, se realiza la configuracién desde el PC,
y se tiene comunicacion en red por medio de un switch hacia la pantalla
TOUCH y el LOGO 230RCE.

El grafico indica que el maestro es la pantalla TOUCH y el LOGO 230RCE

es el esclavo.

.

Figura 115: Pantalla TOUCH hacia el LOGO 230RCE.

3.5.3. Paso para la conexion.

Conexién de la pantalla TOUCH hacia el LOGO 230RCE.

1. Seleccionar el programa en el que se va a realizar la configuracion Figura
116.
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W Ares

1 LOGO!Soft Comfort V7.0 3
Uk | word 2013 v
. aTube Catcher
a Proteus 8§ Demonstration 3
L
® Total Video Player 3
V2| Excel 2013 v

» Todos los programas

| Buscar programas y archivos L |

Figura 116: Selecciéon de programa.

2. Seleccionar un nuevo proyecto y llenar las propiedades del nuevo

esquema eléctrico Figura 117.

Archivo Edicion Formate Ver Ventana Ayuda
5-.“:15 $B@X 0o 3k gt ae Il Ropiedades de Esueng eléctiot '—!HI

| ", Esquema eléctricol

General | Comentario | Estadistica | Disefio de pagina | Pardmetros|

|, Constantes .
£ ). Digital

Autor: 3uan

! Entrada

€ Teda de cursor
~ F Teda de fundién del LOGO! TD
- & Bit de registro de desplazamientol

Nombre del proyecto: Loga230RCE PLC

Nombre instalacién

- I» Estado 0 (bajo)

- b Estado 1 (slto) Cente: ‘
- @ Saida NP de diagrama: [

* Conector abierto

" Marca Comprobado: [

5 |, Analégicos

A Entrada analégica Empresa: ‘ ‘

+-M Salida analégica — ‘1 ‘ |0 ‘ ‘0 ‘
ersign:

L.-AM Marca analdgica

5| Red

-1 Entrada de red

a1 Entrada analgica de red
% Salida de red

4 Salda analdgica de red
|| Funciones basicas

* AND

Ay FEOERE L &0

Mostrar en nuevo archivo

- AND (fianco)
~+ % NAND
-« NAND (flanco)
- OR
< NOR
-1 XOR
. NoT
|, Funciones especiales
5|, Temporizadores
3 Retardo ala conexign
‘11 Retardo a la desconexign

-1 Retardo conexidn /desconexién
12 Retardo ala conexidn con memor
11" Relé de barrido (Salida de impulsc

-~ Hi Rel de barrido diparado por fiar _ |-

4 "Vﬁlil = 777‘"7 - »

Figura 117: Propiedades del esquema eléctrico.

3. Dirigirse a la opcion “Herramientas” Figura 118, dar un clic y se despliega
“Seleccién de dispositivos” como se muestra en el cuadro naranja, y dar un

clip.



B L0600t Cornfor
Archive Edicién Formato ‘u’er‘u’entana Ayuda

O~~~ -d&E 1}

. Constantes
= |, Digital
- | Entrada
-2 Teda de cursor

nl

- I+ Estado 0 (baja)
- hi Estado 1 (alto)
-2 Salida

- M Marca
=~ |, Analégicos

--#A Salida analdgica
--BM Marca analdgica
=l L Red

IWYHIEEE L &

- F Teda de funddn de
- & Bit de registro de d

- ¥ Conector abierto

- # Entrada analdgica

Transferir

Determinar LOGO!

Seleccidn de dispositivos...

n_ln':n Simulacién

Parametros de simulacion...

Q Test online

Estableciendo conexion con madem...

cf} Desconectando conexion con madem...

&4 Conexiones Ethernet...

Mapeando parametre VM...

Opciones...

F2

Ctrl+H |

F3

Figura 118: Seleccién de dispositivos.
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4. A continuacion en la ventana de dispositivos, Figura 119, seleccionar

dispositivo a la pantalla Touch que en este caso es OBA7 Standard y

después dar un clic en aceptar

8 seleccion de dispositivos...

Seleccionar dispositivo:

Recursos

- J. DBA1
B9 swndara
B
- @ LB11
= DBA2
, Standard
f _e Standard Anslog
B
- @ LB11
. DBA3
-..JiE&] standard
I+ |, DBA4
- {EE) standard
I+ |, DBAS
{2 standard
- |, DBAS
-2 standard
. - ES3

{E=] Logosupdatez

0BAT

‘ E QLDQDISl

m

Bloques de funcién
REM

Entradas digitales

Salidas digitales

Marca

Entradas analégicas

Cuadre de texto

Contenido del texto

Salidas analégicas

Memoria de lineas de programa
Nombres de bloques

Marca analégica

Teclas de cursor

Registro de desplazamiento

Conector abierto
Teclas de funcién LOS0! TD
Entradas de red

Entradas analégicas de red
Tipos UDF

Instancias UDF

Registro de datos

Salidas de red

Salidas analégicas de red
Filtros analégices

Juego de caracteres:

.

100
18
4

4

Bit de registro de desplazamie32

r

i

ISce259_1,1508859_5,ISO8859_9, ISOS859_16, GBE, SIIS ~

[ Aceptar ][ Cancelar ][ Ayuda

Figura 119: Dispositivo seleccionado.

5. Dirigirse nuevamente a herramientas Figura 120

“Conexiones Ethernet”

y seleccionar

A continuacion se despliega una pantalla de” Configurar direcciones y

conexiones” Figura 121, en “Direccién del médulo” escribir la “Direccion IP”

del logo y automaticamente se determinara la “Mascara de subred”.



74

En “Conexiones punto a punto” dar un clic en “Conexiones Ethernet” y

agregar una nueva “Conexion 1”7 por ultimo aceptar.

A 060 o Cordr T

Archive Edicion Formate Ver |Herramientas| Ventana Ayuda

OE-6 5 & }) Transferir 4
i ]
| Constantes Determinar LOGO! F2
=~ |, Digital Seleccidn de dispositivos... Ctrl+H
-1 Entrada
- Teda de cursor Simulacién F3

- F Teda de funddn d
- 8 Bit de registro de d
-1 Estado 0 (bajo)
- hi' Estado 1 (alto)

Parametros de simulacian...

B sl

Test online

By PEEEE S &0

) &} Estableciendo conexion con médem...
- Salida
% Conector sbiertn BB Desconectando conexi6n con madem...
W Marca
5 || Analgicos & Conexiones Ethemnet..
| rirada an'alogica Mapeando parametro VM...
- S3lida analogica
A4 Marca analdgica Opciones...
-1 Red —

Figura 120: Conexiones Ethernet.

r |
. Configurar direccidn y conexiones | & |

Direccién del modulo

Direccidn IP: 192,168, 0. 4
Mascara de subred: | 255,255,255, 0

Pasarela:

-
Conexiones punto a punto

Bﬁ Conexiones Ethernat
“- i, Conexini

[ Aceptar ” Cancelar H Ayuda ]

[S 4

Figura 121: Configuracion de direcciones y conexiones.
A continuacion se despliega la pantalla de nueva conexionl Figura 122,
y seleccionar “Conexion de servidor”.

En “Propiedades locales (Servidor)” seleccionar en los cuadros de “Conectar
con un panel operador (OP)” y en “aceptar todas las solicitudes de

conexion”.

En “Propiedades remotas (Cliente)” seleccionar el TSAP que es 02.00.
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Por ultimo dar un clic en “Aceptar”.

i N
.Conein. Ty L ‘i|
() Conexidn diente: solicita |a transferenda de datos entre el PLC local y un PLC remoto
| @) Conesign de servidor: responde sdlicitudes de conexidn de dientes remotos

~Propiedades locales (Servidor) Propiedades remotas (Cliente)
[¥/] Conectar con un panel de operador (OP)
V] Aceptar todas las solicitudes de conexidn

Keep Al
] Activar la funcidn Keep Alive para esta conexién i

Intervalo Keep Alive: EEE Segundos

[ dcopter || Cancer || ance |

Figura 122: Conexiones de servidor.

6. Ejemplo con dos switch (Figura 123).

En la siguiente pantalla se crea nuestro esquema eléctrico.

Aqui se inserta las “Entradas de red” como se indica en los cuadros de color
verde. También las “Salidas digitales” como se muestra en los cuadros de
color naranja, después se proceden a conectar las entradas (11, 12) con las
salidas (Q1, Q2).

e Byuda

DrEr-eES i BBX 0o FAM4 L wEE 406 BEN
] BuEstuema eéctrical %, Escuems ekéctico? ‘

| Constantes

E
& |, Digital
R Eads
Y i~ @ Tedade qursor
F Teda de funcién delLOGO! TD
8 Bit de regisiro de desplazamiento
1> Estado 0 (bajo)
. |B |1 Analdgicos
A + ¥ Entrada analdgica
.4 Salida analogica
A o naiges
% =l
8 T Entradade red
‘1 Chifa0a anaodica de red
7 Salda dered

- ia Salids analdgia de red
| Funciones bisicas

* D

& AND (flanco)

* NAND

* NAND (flanco)

TR

T NOR

TR

TnaT

Figura 123: Esquema eléctrico.
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7. Cargar el esquema eléctrico como se muestra en el cuadro naranja Figura
124. A continuacion se muestra una ventana “Configuracion de direccion IP
de destino” y se inserta la direccion del LOGO 230RCE, como muestra en el

cuadro verde. Por ultimo dar clic en aceptar.

= = (|

Archive Edicion Formato Ver + Ventana Ayuda

‘DrEF-EES LtRBX oo ML

| Constantes
- Digital
! Entrada
¢ Teda de cursor
¥ Teda de funddn del LOGO! TD
® Bit de registro de desplazamiento
1+ Estado 0 (bajo)
ti Estado 1 (altc)
o
-1 Conector abierto
- Marca

L4 Entrads anslécica
4 5alida analéaica
. Marca analédica Direccidn IP e destino

5|, Red

- Entrada de red
-1 Salida de red Copiar en tarjeta 5D

] Confiqurar direccién P i

AL YEEEE S ]

i1 Entrada analégica de red
| .
ia Salida anlégica de red
| Funciones basicas

- (ot ] [ concelr |
* NAND 1 T

*+ NAND {flanco)
" oR

2 NOR

I XOR

“NoT

Figura 124: Cargar esquema eléctrico.

8. Seleccionar el software TIA PORTAL Figura 125.

Figura 125: Software TIAPORTAL.

Al Ingresar al software TIA PORTAL, en la ventana desplegada escoger
“Crear proyecto” Figura 126, escribir el nombre del proyecto y dar clic en
“Crear”.
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Crear proyecto

Nombre prayecto: | LOGO230RCEaTOUCH

Abrir proyecto existente

Ruta: | ClUserslOCHOIDocumentsUUAN COMUNICACIONES 4 LOGO a TOUCHC Jead

Crear proyecto Autor: | 0cHO

. Comentario fad
Migrar proyecto

Welcome Tour

@ Software instalado

Ayuda

Idioma de la interfaz

Figura 126: Crear proyecto.

Seleccionar la opcion “Configurar un dispositivo” Figura 127. Escoger

“Agregar un dispositivo”.

Primeros pasos

Abrir proyecto existente El proyecto: "LOGO230RCE a PLC" se ha abierto correctamente. Seleccione el siguiente paso:

Crear proyecto
Migrar proyecto

Cerrar proyecto

n n Configurar un dispositivo I

Welcome Tour
@@ Escribir programa PLC
Primeros pasos

l /J Configurar una imagen HMI

Software instalado

Ayuda

Idioma de la interfaz

Abrir la vista del proyecto

Figura 127: Configurar dispositivo.

9. En la siguiente ventana seleccionar en agregar dispositivo Figura 128.
Seleccionar el dispositivo que en este caso es “HMI”, dentro de SIMATIC
Basic Panel la opcién 6” Display , por ultimo el KTP600 BASIC mono PN,

como lo muestra en el cuadro verde.

En la ventana siguiente dar clic en “Finalizar” Figura 129.
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7% Siemens - LOGO230RCEaTOUCH _aX

Totally Integrated Automation

Agregar dispositivo

@ Mostrar todos los dispositivos
~ G Hm
¥ [53 2" Display
v [4 4" Display
~ [ 6" Display Dispositivo:

A KTP600 Basic DP
[ KTP600 Basic DF Portrait
[ KTP600 Basic FN

ALKIPA00 Ba 1 Porirai
— » [5 10" Display
+ [ 15" Displey Referencia: | 6AV6647-0AB11-3AX0
—
» [l SIMATIC WinAC para Multi Fanel Version: o0

Descripeién:

KTP600 Basic mono PN

® Con figurar redes

Sistemas PC

Pantalla de 5.7 ST monocroma, 320 x24
pixeles, 4 niveles de gris; Manejo téctil o cc
teclado, 6 teclss de funcién; 1 xPROFINET

‘ Ayuda

<] ] \

Figura 128: Ventana TIA PORTAL - Seleccién de dispositivo.

Asistente del panel de operador: KTP600 Basic mono PN X

Conexiones de PLC
Configure las conexines de FLC

4
Formato de Imagen )

Avisos )

Driver de comunicacién:
Imagenes

Interfaz

J
Imégenes de sistema )
J

Botones

HMI_1
KTP600 Basic monc PN Seleccionar PLC

Examinar... n

¥ Guardar canfiguracién | Csiguiente = | | Enalimr || Concelar |

Figura 129: Ventana de asistencia del panel del operador.

10. Al dar clic en finalizar aparece la ventana de “Arbol de proyecto”, en la
parte inferior de este aparece el nuevo dispositivo agregado “HMI_1
[KTP600 Basic mono PN]".

Dar clic en “Configuracion de dispositivos” Figura 130.
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Arbol del proyecto m 4
Dispositivos
EHO Q@ g
* | 7] Proyecto? Z
I ~gregar dispositivo [
i Dispesitivos y redes
~ [ HMI_1 [KTP600 Basic mono PN]
[h‘ Configuracion de dispositivos =
% Online ydiagndstico 1
Y Configuracién de runtime
» [ Imagenes
» [[§] Administracién de imagenes
» 3 variables HMI
#24 Conexicnes
E4 Avisos HMI
ﬁ Recetas
51 Planificador de tareas

Figura 130: Configuracién de dispositivo.
A continuacién doble clic en el cuadrado verde Figura 131, Aparece una
ventana en la parte inferior para configurar la direccion IP del HMI Figura

132. En este caso es “192.168.0.3 como se indica en el cuadro naranja.

|E Vista topolégica ||T]'f Vista de dispositivos [

i Qiioe [

MREY =

HMI

v
<] i | (> )&
Figura 131: Red Ethernet — direccion IP del HMI.
|§Propiedades "E'.Informacién y"ﬁ Diagnéstico |
General
» InterfazPROFINET... || Direcciones Ethemet B
Interfaz conectada en red con E
Subred: | FNIE_1 [+]
L | Agregar subred
il
b Protocolo IP
*
| [ utilizzr protocolo IP
(® Ajustar direccién IP en el proyecto
Direccién IP: | 192 . 168 . 0 .3
lIl _ ml\»\ésc.subred: 255 . 255 . 255 . 0 m

Figura 132: Protocolo IP del HMI.
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11. Dentro de dispositivos dar clic sobre conexiones Figura 133, aparece una

ventana Figura 134 para configurar la conexion.
Dentro de esta ventana realizar los siguientes pasos:

» En el “Nombre” dar doble clic y seleccionar “Conexion_1"
» En “Driver de comunicacion” seleccionar “SIMATIC S7 200”.

» Verificar que este Habilitada la opcion “Online”.

A continuacion en “Parametro” Figura 135, ingresar las direcciones IP del
LOGO! 230RCE y del HMI KTP600 mono PN, para que exista transferencia

de datos entre los dos equipos.

Dispositivos

I W i g

¥ ] LOGO230RCEaTOUCH
B Agregar dispositivo
iy Dispositives y redes
« |5 HMI_1 [KTP600 Basic mono PN]
T configuracian de dispositives
B Online ydiagnéstico
Y Configuracién de runtime
3 Tj Imégenes
» [[§] Administracién de imégenes
» L2 Variahles HM
“Zq Conexicnes
L Avisos HM

;J Recetas
5] Planificadar de taress

Figura 133: Conexiones.

Conexiones
Nombre Driver de comunicacidn Estacion Interlocutor Nodo Online
24 Conexicn_t [SImanC 57 200 [+] =]
<Agregar>
. . .z
Figura 134: Configurar conexion.
Conexiones
Nombre Driver de comunicacion Estacién  Interlocutor | Modo Online Comentario
.Z. Conexion_1 SIMATIC 57 200
<Agregar>
J Parametro H Puntero de area ‘
KTP600 Basic mono PN Estacién
Interfaz
i]]

Panel de operador

Direccién: | 192 . 168 . O .3
Punto de acceso: | S7ONLINE

Figura 135: Parametro — conexién entre HMI y LOGO!.

Controlador
i
Slotde ampliacién: [0 |
Rack:

Funcionamiente ciclico [vf]
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12. Después en Dispositivos ir a Variables del HMI e ingresar a “Tabla de

variables estandar” Figura 136.

Dispositivos
5O O =
~ [ HMI_1 [KTP500 Basic mono PN]

IIY configuracién de dispositives
%/ Online ydiagnéstico
1 Configuracién de runtime
» [ Imégenes
» [ Administracion de imégenes
~ L5 variables HMI

% Mostrar todas las variables

B’ Agregar nueva tabla de varisbles

%’ Tabla de variables estdndar [0]
24 Conexicnes
£ Avisaos HMI

Figura 136: Tabla de variables estandar.

En la siguiente ventana “Tabla de variables estandar” Figura 136 realizar

los siguientes cambios:

>

En “Nombre” dar doble clic se cagara la variable al HMI, para desde
esta enviar un valor al LOGO 230RCE, en este caso asignar en
nombre “UNO” como indica el cuadro verde.

En tipo de dato seleccionar Bool como indica el cuadro naranja.

En conexidn desplegar la pestafia, seleccionar conexiones Yy
seleccionar “Conexion_1” Figura 137.

En direccién Figura 138, como lo muestra en el cuadro naranja y en
el “Indicador del operando” seleccionar la “V”. Damos clic en el visto.
En caso de agregar mas switchs a la pantalla touch Figura 139,

realizar los mismos pasos antes mencionados.

LOGO230RCEaTOUCH » HM_1 [KTP60O0 Basic mono PN] » Variables HMI

e E
Variables HMI
Nombre Tabla de variables Tipodedatos | lonexidn .. VeriablePLC  Direccién « Modo de acceso
@l UNO Tabla de variables estandar E ‘\ EETI “onexion_1 B <o defini... BVD.U B <Acceso absolu
<Agregar» Bool A
Eyte
Char
Dint 3
Dword
Int
Real
StringChar

] ;

Figura 137: Configuracién de tabla de variables estandar.
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Variables HMI ~ | Buscarfreemplaza

Nombre Tabla de variables Tipo de datog Conexién .. Variable PLC Direccion a Modo deacceso
< UnNO Tabla de variables estandar E Bool - ! <No defini E Voo B <Accesoabsolu  Buscar

<Agregar>

[ ]
vrﬁ' HMI_1 [KTF600 Basic mono . MNombre
#2, Conexicnes <Variable intzma
"2  Conexign_1 I

B w ] m#l

:\visos de bit ” Avisos analdgicos ‘

Figura 138: Seleccion de conexion.

Opciones

EXE =
Variables HMI
Mombre Tipodedatos  Conexidn - Wariable PLC

< UND Bool E Conexion_1 E <ho defini..
<Agregar>

+ | Buscarlreemplazar

Direccion a | fodo de acceso

|voo v || Accesoabsolu Buscar

Identificador del operando

Tipo de operando: -

Direccidn: |D |

Namero de bit: |D |

x|

Figura 139: Seleccion de direccion de la variable.

Dispositivos

HOO

FBRE S =
Variables HMI

- E HMI_1 [KTP600 Basic mono P Mombre Tabla de variables Tipodedatos | Conexion .. VariablePLC  Direccién a Modo deacceso
IY Configuracién de dispositivas a uno Tabla de variables estindar ~ Boal Conexgn_1 <MNo definido> V00 <Acceso absolutox

4 Dos Tabla de variables estandar B Bool B Conexién_1 E] <o defini.. DVOJ E]«:Accesoabmlum
<Agregar»

% Online ydiagnastica
{ Configuracién de runtime
¥ [ Imégenes
» [} Administracién de imagenes
| Verizbles H
% Mostrar todas las variables
[ Agregar nueva tabla de vari..
# Tabla de veriables esténdar ... MT‘ }
D.Z¢C0ne)uones i B
[ Avicns HM v

Figura 140: Agregar mas Switchs a la pantalla.

13. Crear mascarilla del HMI

Ir a “Dispositivo” después seleccionar “Imagenes” y dar doble clic en

“Imagen raiz” Figura 140.
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En herramientas Figura 141, se tiene una serie de opciones que servira
para crear la mascarilla para nuestra pantalla HMI.

e Objetos basicos.
e Elementos.

e Controles.

Agregar en la opcion “Elementos” un switch e insertar en la pantalla.

Dispositivos

- ) B
¥ ] LOGOZ30RCEaTOUCH E

[ Agregar dispositivo

# Dispositivas y redes
~ [ HMI_1 [KTP600 Basic mono PN]
IIf Configuracién de dispasitivos

% Online ydiagndstico

i~ Agregar imagen
dministracion de imagenes
» E Variables HMI
Dr'_"i Conexiones

i6n de runtime

Figura 141: Imagen raiz.

Opciones
v | Objetos basicos

/S ® @M A |
a

v | Elementos

0E o nE Ll Y5

]
i

v | Controles |

A B i

Figura 142: Herramientas.
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Insertado los switchs en la ventana del panel touch Figura 142, seleccionar

un switch y dirigirse a eventos y seleccionar.

“Conmutar ON”, elegir “Activar Bit” en el cuadro rosa Figura 143, seleccionar

nuestra variable que en este caso es “UNO”.

“‘Conmutar OFF” elegir “Desactivar Bit” en el cuadro rosa Figura 144,
seleccionar nuestra variable que en este caso es la misma variable pero de
desactivar “UNQO”.

Para el switch 2 realizar los mismos pasos que para el switch 1.

LOGO230RCEaTOUCH » HMI_1 [KTP600Q Basic mono PN] » Imagenes » Imagen raiz

|ngpiedades ||:i.l|nformaci6n iJ"ﬂDiagnéstico ‘

| Propiedades H Animaciones I Eventos I
LT BE
[i#} conmutar ON [+ ActivarBit =]
onmutar O Variable (Entradaisalida)
Activar “ <Agregar funcién>
Desactivar

Figura 143: Conmutar ON de switch.

l | i/\ ” m”‘ ae || ” B ||@| l w [ HM_1 [KTP600 Basic meno .. HNombre Tipo de
e (' (B IEDORY (DRSRNY : ~
| S (E T | L[ el ve\{anab\es H l Ninguno
i v 34 Tabla de varisbles est. @ UNO Bool [
|g Propiedades
‘ Propiedades || Animaciones ” Eventos
LT BHE Al i ] ¢ w |
Cambio ["] Mostrar todo B Agregarobjeta
Ecunmmarcm w ActivarBit 4
Conmutar OFF Variable (Entrada/salida) ‘3
Activar tl <Agregar funcién>
Desactivar
» | Controles
» | Gréficos

Figura 144: Seleccion de variable activado por bit.
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‘QPropiedades ""_i.'.lnformacién yuﬁDiagnéstico

Propiedades || Animaciones || Eventos |
r*T BE
Cambio
3 conmutar ON » DecactivarBit
E Conmutar OFF Variable (Entradaizalida} UNO |§||

Activar <Agregar funciéns

Desactivar

Figura 145: Seleccién de variable desactivado por bit.

14. Para ingresar la variable por la cual se enviara los datos, dar clic en el
cuadro ingresar datos. En la parte inferior aparece una venta “Proceso”
Figura 145.

Proceso

Vanable: |
Variabde FLC: A

Direceitn:
Figura 146: Ventana proceso.

Dar clic a lado derecho de “Variable”, Aparece una ventana Figura 146 y

seleccionar la “Variable_ HMI_1".

Proceso

Variable: | [PXETTSNYN] [..]

Variable PLC: <Moo definidos A

Direccion: VW0 Int
Figura 147: Tipo de variable.

Al finalizar el proyecto al HMI, dar clic en el boton de cargar Figura 147.

A continuacion en la nueva ventana Figura 148, verificar que en “Nodos
de acceso configurados de HMI_1" contenga la “Direccion IP” del HMI
KTP600 mono PN como se indica en el cuadro naranja, luego dar clic en

cargar como se indica en el cuadro verde.

15. A continuacion sobre escribir como se indica en el cuadro naranja y

cargar como se indica en el cuadro verde Figura 149.
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[eim)i] )l m]

3

Figura 148: Botdén para cargar el proyecto.

Carga avanzada X]
Nodes de acceso configurados de "HM_1"
Dispositive Tipo de dispositive Tipo Direccién Subred
HM_1 KTP500 Basic mo_. Ethemet 182.168.05
Tipo deinterfazPGIPC: | @_Ethemet I=
InteriszPGIRC: I Ethemer [~ ®[dl
Coness bred:  [(ocal - @
w [ []®
Direccién o nombre del dispositivo de destino:
@) Confip
) wiilizr ot 1P
Direcciént: [0 0 o o0 |
() Utilizr nombre de dispositivo (DNS)
) E—
Informacién de estado online:
3 Intentando establecer una conexién con la direccién 192.168.05.
= Conectado con direccién 192.168.0.5.

Figura 149: Ventana carga avanzada del proyecto.

Cargar vista preliminar X

e Compdiar antes de cargar
Estado | Desono Mensaje Accidn
4 ° v HM_1 Listo para operacibn de carga.
@  » Sobrescibir {Desen sobrescribir si el objeto existe onfine? @ Sobrescribir todo
[ Acwanar
- | oo [ ane

Figura 150: Ventana para sobrescribir el proyecto.

16. Comprobar el correcto funcionamiento de la conexion. LOGO 230RCE
sea el esclavo y la TOUCH KTP600 Basic mono PN el maestro, es decir
accionamos las salidas del LOGO 230RCE enviando informacion desde la

TOUCH KTP600 Basic mono PN pulsando en la pantalla los botones.
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CAPITULO IV

CONCLUSIONES Y RECOMENDACIONES

4.1. CONCLUSIONES

Se ha investigado las caracteristicas técnicas del LOGO 230RCE y
del PLC 1200 para la configuracion de la comunicacion determinando
gue estos modulos pueden trabajar de diferentes formas tales como
local, servidor o esclavo segun la necesidad, ademas permite leer y
escribir desde y a otro dispositivo por medio de un puerto Ethernet.

Se comprobd el protocolo estandar Ethernet permite comunicar
facilmente varios dispositivos como Logos, PLC’s, Touch Panel a
través de un switch con varios puertos para una comunicacién en red.
Se determind que un dispositivo maestro y/o esclavo debe tener una
Unica direccion IP siempre que se encuentre dentro del dominio de

red, en nuestro caso 192.168.0.xxx

4.2. RECOMENDACIONES

Antes de realizar la configuracién comprobar si existe la comunicacion
de cada componente con la computadora con las diferentes
direcciones IP.

Asignar diferentes direcciones IP (Protocolo de Internet) tanto para el
LOGO 230RCE, PLC 1200 y como para la TOUCH KTP600 Basic
mono PN para que el software pueda determinar cada direccion IP y
permita la comunicacion.

Utilizar cables adecuados para las conexiones de los dispositivos,
fijando claramente con que voltaje trabaja cada uno de los

dispositivos.
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GLOSARIO DE TERMINOS
A

AREAS DE TRANSFERENCIA. Son areas de memorias asignadas para la

transferencia de datos.

AREAS DE MEMORIA. Son areas asignadas para programacion.
D

DINT. Tipo de datos doble entero.

DWORD. Tipo de datos doble palabra.
E

EA. Entrada Analdgica

ED. Entradas Digitales

Escribir. Para escribir al otro dispositivo que esta en red.

ETHERNET. Es un estandar de redes de area local.
F

FRAMEWORK. Infraestructura digital, es una estructura conceptual y
tecnologica de soporte definido, normalmente con artefactos o médulos
de software concretos, que puede servir de base para la organizacion y
desarrollo de software.

HMI. Interfaz hombre - maquina.
I
INTERFAZ. Conexion e interaccion entre hardware, software y el usuario.

IP. Es una etiqueta numérica que identifica, de manera logica y jerarquica, a
un interfaz (elemento de comunicacion/conexion) de un dispositivo
(habitualmente una computadora) dentro de una red que utilice el protocolo

IP (Internet Protocol).
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L

Leer, para leer desde el otro dispositivo que esta en red.

O
OBAY. Incluye interfaz para una tarjeta SD

P
PLC. Esun controlador I6gico programable.

PROFINET. Es el estdndar Industrial Ethernet abierto y no propietario para la
automatizacion. Con él es posible una comunicacién sin discontinuidades

desde el nivel de gestion hasta el nivel de campo.

PI. Proporcional, Integral.

RCE. Ranura Compuerta Ethernet

SA. Salida Analdgica.
SD. Salida Digital.
STEP 7 BASIC. Software de programacion.

SISTEMAS DE CONTROL. El sistema de control de un sistema
automatizado permite ejecutar el programa y lograr que el proceso realice su

funcién definida.

SOFTWARE. Es conjunto de programas, instrucciones y reglas informéaticas

gue permiten ejecutar distintas tareas en una computadora.
T
TIA. (Totally Integrated Automation) Integracion total de automatizacion,

Software de SIMATIC.
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