UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS
INNOVACION PARA LA EXCELENCIA

CARRERA DE ELECTRONICA MENCION
INSTRUMENTACION Y AVIONICA.

TEMA: “IMPLEMENTACION DE UN
CONTROL INALAMBRICO PARA EL
MODULO DE ELECTRONEUMATICA
MEDIANTE XBEE PRO”.



Objetivo general.

»Implementar un control
inalambrico para el modulo
de electroneumatica
mediante XBee-PRO.




Objetivos especificos.

» Investigar las caracteristicas vy
especificaciones del XBee-PRO apoyado en
manuales tecnicos existentes.

» Establecer los requerimientos minimos de
hardware y software para la
implementacion de control inalambrico.

» Desarrollar un control inalambrico mediante
XBee-PRO y el modulo de electroneumatica.

» Realizar pruebas de funcionamiento del
control inalambrico mediante una secuencia
basica de actuadores.




Alcance.

» Este proyecto esta dirigido a la
Carrera  de Electronica en
especial en el desarrollo de
procesos automatizados. Sera de
gran beneficio para los alumnos
de sexto nivel permitiéndoles
realizar practicas de control de
Drocesos y automatizacion
brindando los conocimientos
teoricos y practicos acordes al
ambito laboral.




Reguerimientos minimos.
» Dos Modulo XBee » Dos cajas de

pro S1 acrilico
» Arduino mega » Fuente de 9V DC
» Arduino uno » Shield XBee
» LCD (4x16) disenados
» Modulo de Software utilizado:
Electroneumatica » Plataforma
» Cables UTP Arduino
flexible » Proteus 8.1

» cuatro pulsadores » XCTU
» CPU



\

» XCTU es una aplicacion multi-plataforma

Software X-CTU.

libre disenada para permitir a los
desarrolladores interactuar con modulos
Digi RF a través de una interfaz grafica
facil de usar. Incluye nuevas herramientas
que hacen mas facil de configurar y
probar modulos RF Xbee

& S D|IGI XCTU

e &@©FED

Configuration & Test Utility Software

@ Copyright Digi International Inc.



Parametros a configurar de los
modulos Xbee Pro.
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Configuracidon de la tarjeta
arduino.
» Descargar la plataforma arduino

» Conexion de
> Instalacion c
» Iniciar y cre

ardUinO @Hmiw_u.?_ =

ranEmiEor_automatico_prebe_bien

#incslods <LiguidCrystsl . B>
Liguidtrystal led{i®, 11, 16, 5, &, Ti: Eﬂ e
£ (RS, E, D4, DS, D6, DT) ALY P

byte asd, bed, ced, d=d;
Scring 8l,.B1l,cl,.dlr
bBynes e, el s

wpid spviar(byce &,.byoe b.boyce o . byce &)

woid secopih {

£ PUC ¥YOUT Setup code herIew, To TUR ORCE:
Led. . bEegind{dd, 4}
Lerial . begin {SEO00) 5

pinMode (2, INPUIT_FULLUP) =
pinMedes (3, INPFUT_PULLOP) &

L]

weid loasd] | —




» Seleccion de la tarjeta arduino mega

25 transmisor, {

gdel:bue.

transmisor_automatic

#include <LiquidCry
LiguidCrystal lecd(l
//(RS,E,D4,D5,D6,D7

byte a=0,b=0,c=0,d=
String al,bl,cl,dl;
byte x=0,y=0;

void enviar(byte a,

void setup() {

// put your setup
lcd.begin(20, 4);
Serial.begin(9600);
pinMode (2, INPUT_PUL
pinMode (3, INPUT_PUL
}

void loop() {

FodratA

10:-Serila.

o |

Auto Formato
Archive de programa.

Reparar codificacion & Recargar.

#include <LiquidCrys
LigmidCrystal led{l2
//{RS,E,D4,D5,D6,07)

Monitor Serie

Serial Plotter

byte a=0,b=0,c=0,d=0
String al,bl,cl,dl;
byte x=0,v=0;

Procesador: "ATmega2560 (Mega 2560)"
Puerto

Programador: "AVRISP mkll"

Quemar Bootloader

void enviar{byte a,b

Placa: "Arduino/Genuino Mega or Mega 2560"

Ctrl+Maytis+M

Ctrl+Mayts+L

vold setup() {
// put your setup code here, to run once:

led.begin(20, 4);

Serial.begin(9600);

pinMode (2, INFUT_FULLUE) ;

pinMade (3, INPUT_FULLUE) ;

}

void loop() {

Gestor de tarjetas..

Placas Arduino AVR
Arduina Yin
Arduina/Genuino Uno

Arduina Duemilanove or Diecimila

Arduine Nano
€ Arduing/Genuine Mega or Mega 2560
Arduine Mega ADK
Arduino Leonarde
Arduine/Genuine Micro
Arduine Esplora
Arduine Mini
Arduing Ethemet

Arduine Fio




Aplicacion Electroneumatica.




Programacion en Arduino.

transmisor_automatico_prueba_hien

#include <LigmidCrystal. h>
LigmidCrystal led{l12, 11, 10, 9, &, 7}r
S/({BR5,E, D4, D5,D6,07)

byte a=0,b=0,c=0,d=0;
String al,bl,cl,dl;
byvte x=0,v=0;

vold enviar{byte a,byte b,byte c,byte d): MAESTRO

vold setup () {
S/ put your setup code here, To run once:
led.begin {20, 4)
Serial.kbegin{(9600)
pinMode (2, INFUT FULLUF) ;
pinMode (3, INFUI_FULLOF) ;
1

vold loop() |
S/ put your main code here, to run repeatedly:

lcd.szetCursocr {0, 0):

led.print ("™ Control Butomatico™) »
lcd.setCursor {0, 1):

led.print ("Valvula: ™) ;|




&% serial_tres Arduino 167 ==

Archivo Editar Programa Herramientas Ayuda

serial_tres

vold setup() |
// put your setup code here, to run once:
Serial.begin (9600)
pinMode {2, 0UTEUT) ;
pinMode (3, OUTEUT) ;
pinMode {4, 0UTEUT) ;
pinMode (S, OUTEUT) » ESC LAVO

}

volid loop() |
// put your main code here, to run repeatedly:

while (Serial.availakble () >0}
{

byte a=Serial.parselnt();

byte b=Serial.parss=Int{):

byvte c=Serial.parseInt{):

byte d=Serial.parselnt();

if{Serial.read()=="n")

{




Conexion para el control
Inalambrico.
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Conexiones del modulo de
electroneumatica.
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Conclusion.

» La investigacion sobre las caracteristicas y el
funcionamiento del modulo Xbee Pro, permitio
comprender de mejor manera todos los
parametros necesarios para un correcto
funcionamiento del modulo inalambrico.

» Los requerimientos minimos de modulo adquirido
para la implementacion control , permitio
realizar la comunicacion inalambrica de una
manera facil de comprender utilizando los
software XCTU que permite configurar el modulo
Xbee Pro y el software Arduino el cual permite
realizar la programacion para el control del
modulo de electroneumatica , lo que facilito la
elaboracion del proyecto técnico.




» Dentro de las pruebas de funcionamiento,
el modulo Xbee Pro maestro y el modulo
Xbee Pro esclavo trabajan exitosamente,
cumpliendo la secuencia de cilindros
basica correspondiente a este proyecto
tecnico.




Recomendaciones.

» Revisar las especificaciones y caracteristicas
tecnicas de los modulos Xbee Pro para
realizar una correcta conexion con el arduino
mega y el arduino uno antes de alimentar a
los dispositivos con voltaje.

» Para el uso de los modulos Xbee Pro es
esencial disenar una fuente de alimentacion
de corriente directa confiable y precisa, o
utilizar un regulador de 3.3V para asegurar
un voltaje constante, ya que los dispositivos
Xbee Pro son sensibles a fallas de voltaje y
pueden resultar danados de forma
permanente.



GRACIAS POR SU
ATENCION




