


• Objetivo general: Controlar.



• Objetivo Especifico: Determinar.



• Objetivo Especifico: Establecer.



• Objetivo Especifico: Implementar.



• Objetivo Especifico: Realizar.





• Requerimientos mínimos de hardware.



• Requerimientos mínimos de hardware.



• Requerimientos mínimos de hardware.



• Requerimientos mínimos de hardware.



• Requerimientos mínimos de software.



• Requerimientos mínimos de software.



• Requerimientos mínimos de software.



• IMPLEMENTACIÓN DEL PROYECTO.



• PRUEBAS DE FUNCIONAMIENTO.



CONCLUSIONES

• Se determinó las características de los equipos utilizados para la 

implementación del control, permitiendo comprender de mejor 

manera las aplicaciones y utilidades, ayudando a desarrollar 

eficientemente el proyecto. 



• Se estableció los requerimientos de software y hardware para implementar

el proyecto de manera eficiente, logrando el control del motor a través de

los distintos equipos y programas de una manera entendible.



• Se implementó un control centralizado permitiendo acoplar  un HMI para el 

control de velocidad de un motor trifásico empleando un variador V20 

Siemens que fue configurado con los parámetros del fabricante para realizar 

la comunicación USS con el PLC S7-1200, proporcionando el desarrollo del 

proyecto en base a las programaciones realizadas en los distintos softwares 

y equipos.



• Se realizó las pruebas poniendo en funcionamiento el control desarrollado y 

obteniendo resultados aceptables.



RECOMENDACIONES

• Revisar las especificaciones y características otorgadas por los respectivos 

fabricantes de los distintos equipos, para realizar correctamente las 

conexiones de alimentación, obteniendo un eficiente funcionamiento de los 

dispositivos.



• Es indispensable para la comunicación verificar las direcciones IP (protocolo 

de internet) que poseen los equipos, además es importante determinar que 

los mismos posean direcciones que no coincidan, para obtener una 

comunicación sin ningún tipo de error.



• Para la comunicación RS485 utilizar un cable de par trenzado apantallado, 

asegurándose de terminar el bus correctamente instalando una resistencia 

terminadora de 120 Ω entre los bornes del bus (P+, N) del variador. 


