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OBJETIVOS

ESPECIFICOS

» Comprobar que las estaciones que ya estan realizadas, las
cuales seran los esclavos tengan, Una buena comunicacion
entre el PLC y los transmisores.

» Habilitar y configurar la red modbus.

» Adquirir la respuesta de los esclavos cuando el maestro lo
requiera.

» Realizar un HMI en labview para el monitoreo de los
transmisores que tienen los esclavos.




CONFIGURACION DEL MAESTRO

BLOQUE MB_COMM_LOAD
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EL MAESTRO REALIZA UNAPETICION DE
LECTURA O ESCRITURAAUN ESCLAVO ALA

Valor del Contador Bits de marca interna Funcion
%M2.0 %M2.1 %M2.2 %M2.3
0 1 0 0 0 Lee datos del esclavo 1
1 0 1 0 0 Escribe datos en el esclavo 1
2 0 0 1 0 Lee datos del esclavo 2

3 0 0 0 1 Escribe datos en el esclavo 2




CONTADOR
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BLOQUE MB_MASTER maestro-esclavo 1

* Segmento 2: - Segmento 3:
Comentaro Cormentaro
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BLOQUE MB_MASTER maestro-esclavo 2

*  Segmento 10: ... - Segmento 11:
Comentario Comentario
%DE3 WDEB3
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SET POINT

¥  Segmentod: ..

Comentario
NORM_X SCALE_X
Int to Real Real to Int
EN ENO EN ENO
O aipa0 0—p DB1.77?
WMB30 ouT — Tag_4 %MD40 *MAESTRO".
"Tag_3" —FIVALUE "Tag_4" — YALUE ouT — enviar[0]
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RECEPCION DE DATOS DESDE EL ESCLAVO

L Segmento 16: . - Segmento 17:
Comentario Comentario
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CONFIGURACION DE LOS ESCLAVOS
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BLOQUE MB_SLAVE_DB

¥  Segmento 2: ¥  Segmento 2: .
Comentario Comentario
DB 3 %DB3
*ME_SLAVE_DE" *ME_SLAVE_DE"
MB_SLAVE MB_SLAVE
EN ENQ =——— EM
2~ ME_ADDR MDR = ... 3~ MB_ADDR
PADB1.DBXD .0 DR=-- PADB1.0BXD.0
"ESCLAVDT™. ERROR — ... ESCLAVO2".
registra — MB_HOLD_REG STATUS — - E9IEtre — MB_HOLD_REG
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ENVIO DE DATOS AL MAESTRO

v  Segmento5: - Segmento 5:
Comentario Comentario
MOVE
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ESCLAVO 1 ESCLAVO 2




RECEPCION DE DATOS DEL MAESTRO

-
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MOVE
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OPC (OLE FOR PROCESS CONTROL)

¢ NI OPC Servers - Runtime

File Edit View Tools Runtime Help

NS Jd 2| S MEE S| 9 % g3 @ X|E

E‘? modbus Tag Name / Address Data Type Scan Rate
""" {f) maesiro A MD38 Float 100
B MDO46 Float 100
caudal MBI Eyte 100
on/off 1 M3.1 Boolean 100
on/off 2 M3.2 Boolean 100
pem M3.3 Boolean 100

temperatura MEBE30 Eyte 100
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CONCLUSIONES

« Se comprobd que exista comunicacion entre el elemento primario de ¢
controlador y el elemento final de control en cada una de las estaciones en
recibiendo informacion.

« Se configurd y habilito la red modbus mediante la programacion realizada
PORTAL con el lenguaje ladder.

« Se adquirio la respuesta de los esclavos en el bloque MB_SLAVE vy a través d
bloque MB_COM _LOAD se envio la informacion al maestro para ser visualizado
el HMI.

« Se realizé un HMI para receptar los datos del operador y enviarlos al P
maestro el mismo que los redirige a los respectivos esclavos a traves del
MB_COM_LOAD.



RECOMENDACIONES

Cuando conecte el cable PROFIBUS a los CM 1241 asegurese de qu
resistencia en el esclavo 1 y 2 en estado ON y en el maestro en estado
debido a la configuracion tipo bus que se construyo en este proyecto.

Compile y quite los atributos de los bloques tanto maestro como los esclavo
para que exista comunicacion.

Cuando inicie el sistema y cargue los PLCs asegurese g todos los leds esten
de color verde eso quiere decir que esta funcionando correctamente

Una ves terminada la programacion en ladder primero debe cargar
Informacion a los esclavos y al altimo al maestro
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