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OBJETIVO

Realizar un estudio aerodindmico alar simplificado
mediante el uso de simulaciones por computadora para la
consfruccion de un vehiculo aéreo no tripulado.

» Anadlizar vehiculos aéreos no tripulados similares a la propuesta
requerida

Establecer aspectos generales del UAV

Realizar un estudio aerodindmico que sustente al UAV MAOT
Construir el UAV MAOT

Elaboracion de Manuales del UAV MAQOT
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Analizar vehiculos aéreos no fripulados
similares a la propuesta requerida.

» Scan EAGLE

» ELIMCO E500




Analizar vehiculos aéreos no fripulados
similares a la propuesta requerida.

» Scan EAGLE

Concepto Detalle
Carga Uutil 7.5 libras (3,4 kg
Tripulacion ninguno a bordo
Longitud: 1,550 1,71 m

Envergadura 3, 11T m
Peso en vacio 14-18 kg

Peso cargado 18 kg
Max. peso 22 kg

despegue
Planta motriz Motor de 2 tiempos -1,5 hp




Analizar vehiculos aéreos no fripulados
similares a la propuesta requerida.

» ELIMCO ES500

Concepto Detalle
Carga Uil 10 kg
Autonomia 3 horas.
Motor Bicilindrico de 150cc, 15HP
Envergadura 3.60m
Estacion de control Portatil y Autdnoma

Recuperacion Paracaidas
Radio de operacion 100km
Techo de servicio 3500m

Peso max. 50kg



Establecer aspectos generales del UAV

Concepto Detalle
Ubicacion Ala Media

Concepto Detalle
Nombre MAOT
Categoria UAV Experimental
Mision Reconocimiento
Equipo a bordo Sis. FPV/Sis. Confrol

Numero de superficies Monoplano
Forma Ala Flechada

Tipo de fren Triciclo fijo.

Tipo de motor Glow 2 Tiempos
Combustible Nitrometano
Conf. Planta motriz Pusher

Techo mdx. de servicio 3000 msnm



Establecer aspectos generales del UAV

» EQuipo a bordo

Sistema de Video FPV Sistema de control FS-CT6B
3DR Robotics FlySky



Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

Sustt_an__l_:acién
» Peso estimado del UAV MAOT 3005gr. (L)
» Factor de seguridad 2. T Resistencia
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Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

» Determinacion de velocidad.

Temperatura

Densidad

Altura

Viscosidad cinemdatica u
Longitud de Cuerda L

Reynolds Re

10 °C

1.4 kg/m3

3000 m

1.52 * 107 ( kg/m*s2)*s
0.23m
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Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

» Sustentacion

1 —
p=12kg/m3
V=125 m/s?
¢ 2L ]
T p N S=X
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Contante. =



Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

NACA 2410




Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.
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Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.
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Cp Vs Alpha - NACA 2410 Cl/Cd vs Alpha - NACA 2410



Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

» PROPULSION

L=58.8N
, p=12kg/m3
Lzz.p.Vz.S.CL V=125 m/s2
N
i Il C, =137
AN Contante. = %




Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

» PROPULSION

darea sq. in.

Desplazamiento 0.455 cu in (7.45 cc)
Diadmetro: 0.886 in (22 mm)
Carrera: .0.772in (19.6 mm)

RPM . 2,000-17,000

Salida . 1.63 hp @ 16,000 rom A= :
Peso 17.1 oz (486 Q) A MASTER AIRSCREW'




Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

PLANOS - CANARD




Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

PLANOS - CANARD




Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

CENTRO DE GRAVEDAD

EL CALCULO M
DE GRAVEDAD




Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

DISENO - Distribucidn de Sustentacion

Plane Name

Wing Span 206.000 cm
xyProj. Span 180.000 cm

Wing Area 0.387 m* v = 15.00 m/s
xyProj. Area 0.360 m* Alpha 14.000%
Plane Mass 0.000 kg Beta 0.000%
Wing Load 0.000 kg/m* CL 1.219
Tail Volume 0.054 cD 0.074
Root Chord 20.000 cm Efficiency 0.581
MAC 19.456 cm CL/CD = 16.411
TipTwist 0.000° Cm = -3.825
Aspect Ratic 10.957 Ccl = 0.000
Taper Ratio 6.667 Cn —0.000
Root-Tip Sweep 16.623° X Cp €3.957 cm
Mesh elements 1760 X 06 = 0.000 em



Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

DISENO — Comportamiento stream




Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

DISENO - Resistencia Inducida

Plane Name

Wing Span = 206.000 cm

xyProj. Span = 180.000 cm

Wing Area = 0.387 m® V= 15.00 m/3
xyProj. Area = 0.360 m* | . Alpha = 14.000
Plane Maas = 0.000 kg Beta = 0.000
Wing Load = 0.000 kg/m® L = 1.219
Tail Volume = -0.896 [ 1| | L[ | D = 0.074
Root Chord = 20.000 em R I T — Efficiency =  0.581
MAC = 19.456 cm CL/CD = 16.411
TipTwist = 0.000° Cm = -3.925
Aspect Ratic = 10.957 Cl = 0.000
Taper Ratio = 6.667 Cn = -0.000
Root-Tip Sweep = 16.623" X CP = 83.957 cm
Mesh elements = 1760 X C6 = 0.000 cm




Realizar un estudio aerodindmico que
sustente al UAV MAOT.

DISENO - Distribucidn de Sustentacion

Wing Load
Tail Volume
Root Chord
MAC

TipTwist
Aspect Ratio
Taper Ratio
Root-Tip Sweep
Mesn elements

206.000
180.000
0.387
0.360
0.000
0.000
-0.896
20.000
19.456
0.000°
10.957
6.667
16.623°
1760

<
Efficiency
CL/CD

15.00 w/s
7.000°
0.000%
0.702
0.024
0.594

29.122

-2.283
0.000

-0.000

£3.398 cm
0.000 cm

Plane Name

Wing Span 206.000 cm
xyProj. Span 180.000 cm

Wing Area 0.387 m*

xyProj. Area 0.360 m*

Plane Mass 0.000 kg

Wing Load = 0.000 kg/m*

Tail Volume -0.896

Root Chord 20.000 em

MAC 19.456 cm

TipIwist 0.000°

Aspect Ratio = 10.957

Taper Ratio = 6.667

Root-Tip Sweep 16.623° X CP = 63.398 cm
Mesh elements 1760 X C6 = 0.000 cm




Construir el UAVY MAOT

Inspecci

Fuselaje —
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S. de Video
)

Ué = UAV MAOT

Control



Construir el UAVY MAOT
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Construir el UAVY MAOT
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conU4=U5

Control




Construir el UAVY MAOT
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Elaboracion de Instructivos del UAV
MAOT.

|. OPERACION

PREVUELO

MANTENIMIENTO
CORRECTIVO

OPERACION



GRACIAS
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