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DESCRIPCION DEL PROBLEMA
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DESARROLLO EXPERIMENTAL

DATOS

VARIABLES

SIMULACION
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IMAGEN GENERAL DEL PROCESO




DIRECCIONAMIENTO DE VARIABLES

Descripcion Direccion

Controlador

_ 10.0 Booleano
_ 10.1 Booleano
_ 10.2 Booleano
_ 10.3 Booleano
_ 10.4 Booleano
sapointioal w100 wWord
Semordenvel wio2 wWord
- Direccién Tipo
Controlador
 Indicador modo manual 00 sooleano
_ Q0.1 Booleano
_ Q0.2 Booleano
_ Q0.3 Booleano
_ Q0.4 Booleano
_ Q0.5 Booleano
_ Q0.6 Booleano
| Viwiadedescarsa awoo wWord
Vawadellenado awio? wWore
| okplaysetpont awios wWord
| DiplayProcesvaie awios word
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Tipos de datos, atributos y direcciones
creadas

g3 BB E ™ Keepactualvalues g Snapshot % ™ Copysnapshots tostartvalues | & Load startvalues s actual values By, )
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ol i i 2 {@® Entrada_Modo_Auto _‘Buol £00 D El E| E| j
b4 "'.""T"\\'. _ ' ! ‘ 3 40 SetPoint Real 20 D E‘ E' E‘ j
£ W : N . @ Poces Vke Res| 60 0 M ¥ ¥ 0
i i3 ‘ 5 4 Entrada_Btn Vaciade Bool 10.0 0 v v v 0
- g | B , . 4" Entrade Btn llenado  Bool 10.1 D @ E| E' j
2 ; 7 4" Entrada_SetPoint Re.. Real 120 D E‘ E' E| j
§ 4@ Pus_emergenca  Bool 160 0 v M ¥ 0
9 @r  IndMenual Bool 161 i ¥ ¥ @ 0
0@ Ind_Remoto Bool 162 i ¥ ¥ ¥ 0
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Flujo del proceso Node Red

& Node-RED X+
&

C  © 127.0.0.1:1880/#flow/9428301b0143d9a1

=<7, Node-RED

Q Flow 1
v common _ function Iv1.6/devicesiplc
@0 C d
inject
i _ function Iv1.6ldevices/plc
diing | @0 @ connected
complete
@ false @ connected
catch . )
_ function Iv1.6/devicesiplc
— ®iue @ connected
link in
@ false c d
Ik cal Iv1.6/devices/plc/modo/lv function m
link out connegied ®true
v1.6/devices/plc/vaciar/lv function m
comment
con @ false
v function 1.6/devices/plc/lienarflv function m
connected @ false
function
switch @20
change
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Grafico de tendencias e ingreso de valores
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Conexion online entre Tia Portal

Project Edit View Intert Online Options Tools Window Help Totally Integrated Automation
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Conexion exitosa

« DRIVER ‘semssmoonsuo
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SENSORS ACTUATORS @

Emergency Siop 1
FACTORY 0 {Paused)
FACTORY /0 (Reset)
FACTORY /0 (Running)
FACTORY 0 (Time Scale)
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Sincronizacion del lazo PID
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Measurement Tuning mode
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Procedimiento del método
lambda

PID_Compact 1]
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Respuestas del sistema de CV
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Respuesta a escalones
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Tendencias en el servidor Ubidots.
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Conclusiones

Se disefo un prototipo de arquitectura loT para el
monitoreo y control de una estacion de nivel mediante

un automata simulado.

Se implemento diferentes bloques de datos y
comunicaciones para acceder y modificar condiciones
de operacion en el automata simulado, a través de una

plataforma de uso gratuito como node-red.
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Conclusiones

« Se implementod la comunicacion mediante protocolo MQTT
hacia un broker en la nube, para la manipulacion y
monitoreo de los sensores y actuadores de la Estacion de

nivel virtual desarrollada en el presente proyecto.

e Se incorporo el registro de tendencias de comportamiento
del proceso dentro del servidor, con lo que se puede
recomendar acciones de mantenimiento preventivas del

sistema, siempre que se trabaje con un sistema fisico.
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Conclusiones

Como trabajos futuros se pueden desarrollar diferentes
arquitecturas de IoT/IoT enfocados en soluciones tanto
domesticas como industriales, los cuales permitan
incrementar la eficiencia tanto en consumo energeético
como el en aprovechamiento de materia prima e

INSUMoS.
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