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Implementar un prototipo de clasificadora de huevos utilizando
elementos eléctricos, electronicos para el sector avicultor.
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« Determinar el funcionamiento de una clasificadora de huevos.
« Seleccionar los elementos que intervienen dentro del prototipo.
» Realizar los diagramas de programacion.

» Realizar pruebas de funcionamiento.
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INTRODUEEION

La avicultura es una de las actividades que a nivel mundial debido a
la produccion genera fuentes de trabajo, crecimiento en la parte
econdmica y social.

En el Ecuador existe una gran demanda en la parte avicola debido
al consumo de la carne de pollo y huevos de gallina generando rubros
sobre los 800 millones de dolares al afio que equivale a un 24% de la
produccion nacional, creando en varias familias estabilidad laboral.

La produccion de huevos de gallina hoy en dia tiene que tratar con
muchos defectos en los huevos debido a que no cuentan con una
clasificacion que permita delimitar su tamafno, esto debido a que no
existe un sistema automatizado.

En el sector avicola contar con un sistema automatizado en la etapa
de clasificacion constituye un campo prometedor e innovador,
permitiendo establecer tamafo, eficiencia y mayor precision en la
clasificacion de huevos de gallina.

En este sentido, el prototipo estudio parte por el interés del
investigador por establecer un sistema que permita clasificar los huevos
de gallina por su peso mejorando la producciéon de las granjas avicolas.
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Un huevo fresco tiene una densidad entre 1.03 y 1.1 g/mol

Promedio entrel.03 g/mol hasta 1.1 g/mol
Phuevo: Densidad del huevo (g/mol).
Phuevo = 1.1 —1.03 = 0.07

Phueve = 0.07/2 = 0.035

Pruens = 0.035 + 1.03 = 1.065 -2

mol
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Se tomaron un rango de peso, medida y tamafio entre los diferentes tipos de huevos para establecer

las caracteristicas para el prototipo.

A. Para huevos menores a 55g.

Donde: Peso en gramos
V huevo: Volumen del huevo (cm3). <559
55-65 g
ml 11 1000cm3
4 =55 65-75 g
huevo = 29 * 0650 " 1000ml - 1
>75¢g

Vihuevo = 51.64cm3

El volumen sera mayor a 51.64 cm3
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B. Para huevos entre 55y 65g.

v o ml 11 1000cm3
=S k3 k *
huevo = 528 * 7065 0 " 1000ml l

Viuevo = 61.03cm3

; Peso en gramos
La volumen sera mayor a 61.03 cm3

<55¢g
C. Para Huevos entre 659 y 754g.
55-65 g
v o ml 11 1000cm3 65-759
= E S k *
huevo = 720 * 7 565 5" 1000ml l
>75¢

Viuevo = 70.42cm3
El volumen serda mayor a 61.03 cm3 y menor a 70.42 cm3
D. Par huevos mayores a 75g.

Finamente el Volumen sera mayor a 70.42 cm3.
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MW" DE

ELEFAENTO M.* DE PIEZA DESCRIPCION CANTIDAD
e ESTRUCTURA
[ At FILAMENTE PLA 1 R A
. SOPORTE DEL SERVE)
2 MOTOR DEL CARGADDR|  TILAMENTD PLA !
. SOPORTE DEL SERVO
3 TOTOR DE LA CUMA FILAMENTO FLA i Sy (i 16 17
- : ACERC INORIDABLE
4 CELDA DE CARGA S Bl i
5 CUMA BALAMNIA FILAMENTC PLA 1
& CUMA FILAMENTC PLA 1
7 SERVO MOTOR PLASTICO) 2
RUEDA DEL SERVOD ;
& N OTER FILAMENTE PLA 2
SOPORIE DEL
) CABCADOR FILAMENTC PLA i
10 CARGADOR FILAMENTE PLA 1
BASE DE 5P ORIES DE
i ACCEAARIOS MADER A MOF i
. BASE DE DEPOSITO DE
12 B MADERA MOF i
13 DEPCISITO DE HUEVOS MADER A MOF 1
14 CALA DE CONTROL MADERA MOF 1
BASE DEL
15 TRAMSFORTADOR DE MADER A MOF i
HUEVCYS
14 MOTOR REDUCTOR PLASTICO 1
17 EMGRANAE MADERA MOF 2
E F A5 IRANSPORIADORA CALCHOD 1
SEFARADORE DE LA .
i FALA TRANSFORTADORA PLASIICO 4
SOPORTE ALTO DEL
1) TRAMSPORTADCR DE MADERA MDF 2
HUEVOS
SOPORTE PEGUENG DEL
21 TRAMSPORTADCR DE MADERA MOF 2
HUEVOS
¥ RODAMIENTO ACERD AlS1 1020 3
73 EJE ACERD AlSI 1020 2
. RODILLO DE LA FAJA .
24 IRAMSPORTADORA MALERA MBE ‘ @ES p E le?nololg\a Supenlor ttan t
] '.'lﬂFﬂH] ELATERAL l:::l:i:!.l:n:w-us:: rusnzna amwnces | | AUTOMatizacion e Instrumentacion
4 [ZGUIERDO DE HUEVOS MADERA MOF 1
24 SOPORIE LATERAL MADERA MOF 1

DERECHO DE HUEWOS




DISENO Y CONSTRUCCION DE
LA MAQUINA
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En la elaboracion del prototipo de la clasificadora de huevos se disefiaron todos los
componentes con la ayuda del programa de SolidWorks ayudandonos a mejorar el
disefio, para luego proceder al ensamblaje del prototipo de la maquina.

La programacién realizada en Arduino ayudo a obtener el procedimiento correcto para
clasificar los huevos mediante el peso y logrando hacer automatizar el proceso de
clasificacion, disminuyendo el tiempo que se emplea en forma manual.

Cuando se finaliz6 la construccién del prototipo y se realiz6 las pruebas del
funcionamiento se determind que la maquina cumple con las caracteristicas principales

del proyecto, logrando mayor eficiencia a la hora de clasificar los huevos.

El sistema mecéanico permite que los huevos en todo el proceso no sufran ningdn dafio

y el sistema electronico permite el control del motor para la clasificacion de los huevos.
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