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No hay secretos para el éxito. Es el
resultado de la preparacion, el trabajo
duro y el aprendizaje de los fracasos.

Colin Powell
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Planteamiento del

oroblema

Sensores
implementados en el
sistema de lubricaciéon
los cuales transmiten la
senal a una placa de
Arduino el cual es el
encargado de interpretar
las sefales emitidas

Incorporar una pantalla
tactil para el monitoreo
constante del sistema de
lubricacion

Incorporacion de una
alerta visual, sensorial y
auditiva para la
interpretacion inmediata
del funcionamiento del
sistema de lubricacion

Incorporacion de un
sistema de apagado del
vehiculo con
temporizador
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DISENO Y CONSTRUCCION DE UN SISTEMA DE ALERTA )
TEMPRANA, MONITOREO Y CONTROL DEL SISTEMA DE LUBRICACION
DEL MOTOR

T
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Enviar una alerta de
advertencia sobre
alguna anomalia en el
sistema de lubricacion

Monitoreo en tiempo real
del sistema de
lubricacion mediante los
sensores
implementados

Emitir un aviso de mal
funcionamiento del
sistema mediante una
alerta temprana

Control del sistema de
lubricacion durante la
conduccion en cualquier
tipo de terreno
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Descripcion del proyecto




Objetivos - S

GENERAL

« Disefar y construir un sistema de alerta temprana, monitoreo y control del sistema de

lubricacion del motor.

ESPECIFICOS

e Diseflar y seleccionar los elementos mecanicos, eléctricos y electronicos necesarios para el

monitoreo y control del sistema de lubricacién del motor de vehiculo.

e Construir e implementar los componentes para monitorear y controlar el sistema de lubricacion

del motor del vehiculo.

e Validar el funcionamiento del sistema de monitoreo y control del sistema de lubricacion del motor

de vehiculo.
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Marco Teorico

Sensor infrarrojo
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Alternativas de diseno

Alternativa 1

Elemento conductor

Soporte de anclaje - Bornes de conexion
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Diseno final del sistema de monitoreo y control
}Alertas

Pantalla

Auditiva

Microcontrolador
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Diseno final del sistema de alerta temprana

Alerta visual Alerta auditiva
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Seleccion de componentes del sistema de alerta temprana

1. Hilo Led RGB

2. Motor
desbalanceado

3. Buzzer




Seleccion de componentes del sistema de monitoreo

1. Pantalla Nextion 3.5 pulgadas 2. Transductor de presion

4. Sensor infrarrojo




Seleccion de componentes del sistema de control
R

2. Cable de red

1. Relés

3. Arduino Mega




Construccion del circuito de control

Construccion de la placa PCB Construccidn del circuito final
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Construccion de los componentes del sistema

Transductor de presion Sensor de temperatura Sensor infrarrojo
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Implementacion del sistema de monitoreo y control

Conexion del circuito Implementacion del sensor Implementacién de un buzzer
~ infrarrojo

Impleme_ntaC|0n del sensor Implementacion Implementacion caja negra para el
de presion y temperatura motores contra peso circuito
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Validaciéon del Sistema de monitoreo

EHEVRDLET MONITOREO

DEL
SISTEMA DE LUBRICACION

ﬂESTIGo
SACEITE

RILOMETRAJE
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Validaciéon del Sistema de monitoreo

DESEA CONTINUAR...?
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Pruebas en el sistema implementado

Prueba de activacion de decibelios entorno al
voltaje recibido

Tabla 1
Rango de decibelios

Voltaje Decibelios

(V) (dB)

5 105
476 100
428 90
3.80 80
3.33 70
2.85 60
2.38 20
1.90 40
1.42 30
0.95 20
— 0.47 10

Prueba de |la temperatura del aceite

Tabla 2
Promedio de los datos obtenidos de la temperatura de aceite

Temperatura del aceite
Estado

P1 P2 P3 P4 P5 °C

Sin encender 23.9 232 227 233 232 23.26

Encendido (5 min) 63.0 64.6 653 66.2 66.9 652

Encendido (15 min) 95.0 91.2 90.9 89.6 925 91.84
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Analisis de Resultados

Comparacion de decibelios del buzzer con la
tolerancia del oido humano

Tabla 3

Comparacion de decibelios del buzzer con la tolerancia del oido

Decibelios (dB) Tolerancia del oido

105
100
90
80
70
60
20
40
30

20 Ya no se escucha
10

No tolera

Tolerable

Comparacion de latemperatura con el sensor
y una camara termografica

Tabla 4
Comparacion de los valores obtenidos con el
sensor vs la cAmara termogréfica

Estado RPM Sensor Cama[a.
termografica
Apagado 0 24.14 23.26
Después de 5 min. 800 65.93 65.2

Después de 15
min.

1500 92.58 91.84
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Conclusiones

El sistema de monitoreo, alertas y control para el sistema de lubricacion
del motor del vehiculo permite al conductor recibir avisos anticipados
sobre la presion, temperatura y nivel de aceite en el circuito de
lubricacion, asi como los futuros cambios de aceite.

Se construyd un sistema en varias etapas para monitorear el sistema

de lubricacidon del vehiculo, utilizando un sistema DAQ para recopilar
datos de las variables del sistema de lubricacion.

El sistema es de facil configuracion gracias a sensores no invasivos y
tecnologia 10T, eliminando la necesidad de ajustes constantes por
parte del usuario. Esto asegura un funcionamiento oOptimo del
sistema de lubricacion.

El sistema responde de manera rapida a los errores detectados por las alarmas,
en un lapso de uno a tres segundos. Esto se logra considerando la velocidad de
transmision de datos y el tiempo de respuesta del microcontrolador,

garantizando asi la integridad del sistema de lubricaciéon y permitiendo su
mantenimiento adecuado.
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