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Planteamiento del problema

r

Sensores
colocados en
todos los
neumaticos el
cual trasmite una
senal mediante
maodulos
bluetooth los
cuales son
responsables de
interpretacidén de
sefiales.

Implementacién
de una pantalla de
monitoreo
constante de la
presion de aire en
los neumaticos.

Implementacidén de
una alerta visual v
sonora para una
interpretacidn
inmediata de la
pérdida de presidén
del neumatico

Implementacidn
de un sistema
neumatico para
el auto inflado de
los neumadticos
del vehiculo.

DISENO E IMPLEMENTACIéb.l DE UN SISTEMA DE MONITOREO, ALERTA TEMPRANA Y
CONTROL DE LA PRESION DE AIRE DE LOS NEUMATICOS DE UN VEHICULO.
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Trasmitir una
senal de
advertencia sobre
alguna perdida de
presion en los
neumaticos

Monitoreo
constante de la
presién de aire en
los neumaticos
mediante
sensores

Aviso del mal
funcionamiento del
sitema mediante
alerta temprana
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Control de la
presion de aire en
los neumdticos
durante la
conduccidén en
cualquier tipo de
carretera.
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Descripcion del proye_
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Objetivos -

« Disefar y construir un sistema de alerta temprana, monitoreo y control de la
presion de aire de los neumaticos del vehiculo.

° Disefar y seleccionar los elementos mecanicos, eléctricos y
electréonicos necesarios para el sistema de alerta temprana, monitoreo y
control de la presion de aire de los neumaticos de vehiculo.

° Implementar un sistema de alerta temprana, monitoreo y control de la
presion de aire de los neumaticos de vehiculo.

° Validar el funcionamiento del sistema de alerta temprana, monitoreo y
control de presion de aire de los neumaticos de vehiculo.
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Marco teorico

Presidn de aire en los neumaticos




Marco teorico
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Diseno de
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Diseno final del sistema
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Diseno final de los subsistemas

[ Alarma [ Monitoreo ]

+  E585460-4121
E4104-L58-1
+ 2000mAh 3.7V
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Esquema del diseno Propuesto
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ESP8266 ESP32
(Microcontrolador) (Microcontrolador central)
de monitoreo)
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[ Sistema Neumatico ]




Seleccion de componentes del sistema de monitoreo

S8mm/2.28"

Gl/4
23mm/0.9”

Encapsulado de acero inoxidable

1. Sensor HK1100C

1. Bateria Lipo 3. UC ESP8266
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Seleccion de componentes del sistema de alerta temprana

' CONECTAR *

1. UC ESP32 2. LCD Android
o ;
%////\
1. Led 1. Buzzer Interruptor
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Seleccion de componentes del sistema de control

4. Valvula
reguladora de

1.Lcd 2. Interruptor de 3. Deposito de
Android presion aire
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9. Manguera
neumatica

8. Racor

neumaticos @ESPE

5. Electrovalvula 7.Compresor
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Implementacion del sensor y circuito electronico

Ensamble del circuito electrénico de monitoreo
Adaptacion del sensor de presion
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Implementacidon del sistema de alerta

temprana

Circuito del sistema de alarma

Adaptacion en el vehiculo
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Implementacion del sistema de control

Aplicacion de control en la pantalla Adaptacion en el vehiculo

,‘, UNIVERSIDAD DE LAS FUERZAS ARMADAS

INNOVACION PARA LA EXCELENCIA




Pruebas del sistema

Tabla 1
Comparacion de tiempo de recarga de los neumaticos en pruebas estaticas

Presion inicial Apertura Presion final Tiempo de llenado
de caudal
Numero de unidad % valor wunidad Valor unidad
neumaticos a valor promedio
presion baja
Un neumatico 13 psi 100 26 psi 45 586 =
50 82 226 3
5 291.980 3
Dos neumaticos 13 psi 100 26 psi 158.408 S
50 299.616 S
5 563.815 S
Tres neumaticos 13 psi 100 26 psi 239290 5
50 45875 3
5 882 768 3
Cuatro neumaticos 13 psi 100 26 psi 203.6 =
50 354.916 S
) 1226663 s
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Tabla 2
Comparacion de tiempo de recarga de los neumaticos en pruebas dinamicas

Presion inicial Apertura Presion final Tiempo de llenado
de caudal
Zona de ruta valor unidad % valor unidad Valor unidad
promedio
Urbano 13 psi 100 26 psi 137.376 s
50 268.74 g
5 456.446 g
Rural 13 psi 100 26 psi 145.453 5
50 287 693 5
5 528.36 g
Autopista 13 psi 100 26 psi 159.236 g
50 312 356 g
5 H95 46 5
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Tabla 3
Comparacion de tiempo de recarga de los neumaticos en pruebas dinamicas

Presion inicial  Apertura de Presion final Tiempo de llenado
caudal
Zonaderuta wvalor unidad Yo valor unidad Valor unidad
promedio
Urbano 13 psi 100 26 psi 141.43 5
50 271.463 S
5 456.03 S
Rural 13 DSl 100 psi 145 352 S
50 26 291623 S
5 531.756 S
Autopista 13 psi 100 psi 163.286 s
50 26 316.796 S
5 599.65 S
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Conclusiones
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