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OBJETIVOS

» |nvestigar el manejo del nuevo lenguagje de
programacion a emplearse para la configuracion de los
autdmatas S7-1200.

» Programar el PLC SIEMENS S7-1200 con la herramienta
de software TIA PORTAL, tanto el lazo de confrol que
actuard sobre la variable fisica, asi como, la
configuracion de la red Profibus DP y Profinet.

» Disenar HMI's para la visualizacion de los procesos,
desarrollandolos en las pantallas TOUCH SCREEN con el
software WInCC.

» Realizar pruebas de funcionamiento y conectividad de
todos los dispositivos de la red.



Diagrama de Blogues del Sistema
L -

[PNAE_1 |

Mazztro |
CPU1214C T
{PROFIEUS_T |
Esclanso_Presiom l |E sclanen_Flujo: l Slae=_1
CPU 1214C | CPU1214C | MICROMASTER 4 gm ﬁ
Chd 1243-5 | Chl 1243-5 L1 O 1343-5

PHSIE_2 | | PHSAE_S |

HMI_Presion. HMI_Flujo

KTRSO0 Hamic PN KTRSDD Hamic P




Desarrollo de los Lazos de Conftrol

» Objeto Tecnologico PID_Compact
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» Ajustes Basicos

Ajustes basicos (V)

: Ajustes basicos
Ajustes del valor real 5 )

b Ajustes avanzmdos (/)

Tipo de regulacion

Caudal '| lirnin '| [ ] Inversién sentido de regulacién

@ Activar ultime modo de operacion tras rearrangue de la CPU
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» Ajustes del Valor Redl

Ajustes del valor real

Input_PER
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RED PROFIBUS-DP

» Medio Fisico

» Flementos del Bus
» Topologia

» Protocolo

» [rama



» Modos de Acceso de una CPU a PROFIBUS-DP
a. A través de una CPU con puerto PROFIBUS-DP integrado.

b. Mediante una tarjeta especifica de comunicaciones CP

para las CPU's que no dispongan de dicho puerto.
» Configuraciones de comunicacion en PROFIBUS-DP

a. Configuracion con esclavos DP "simples" con CPU maestro
con puerto DP integrado

b. Configuracion con esclavos DP "simples" con CPU maestro a
través de una CP

c. Configuracion con esclavos DP inteligentes
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Configuracion de la Red

» Configuracion Hardware
» Configuracion del Maestro
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General

General

Seccenpomgy || Direccion PROFIBUS
hbdodeopercis Interfaz conectada en red con
ID de hardware
Subred:
. ’ Agregar subred 1
!
)| Pardmetros

Direccian: ﬂ
Direccion mas alta: m
Velocidad de transferencia: m

DIRECCION
NOMBRE DISPOSITIVO PROFIBUS
Maestro S7-1200 2
Esclavo_Presion S7-1200 3
Esclavo_Flujo S$7-1200 4

Esclavo_Velocidad Micromaster 440 77




» Configuracion de los esclavos s7-1200
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» Configuracion del Micromaster 440

» Configuracion Hardware

a. Direccionar el variador b. Puesta en marcha

/\
1 By -

1 Interruptores de direccion de PROFIBUS (interruptores DIP)
2  (sodlo para uso interno de Siemens)




» Configuracion Software

a. Configurar Interfaz PROFIBUS b. Seleccionar Tipo de Telegrama

[l madule universal

[. Standard Telegram 1

Il 2 Prw, 2 FZD (FPO 1)
Tl o FEW, 2 FZD (FFO 3)

[. 4 PKW, 4 PZD whole cons.
[l 2 P, 4 FZD word cons.
[l o Fw, 4 PZD whole cons.

[
| [l o Picw, 4 FZD word cons.

Il - "n430i1440 only: FZD =4 -
&JB [l 2 Pwi. 6 PZD (PPO 2)

[l 2 Frw. 6 FZD word cons.
[l o PRI, 6 FZD (FFO 4)

[l o Fw, 6 PZD word cons.
[l 2 FKw, 8 FZD whole cons.
Il = Few, &8 FzD

word cons.

[l o Frw, 8 PZD whole cons.
[l o FKw, 8 FZD word cons.

Vista general de dispositivos
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—

Slave_1 0 0

4PKW, 2PZD (PPOT1) 2.1 0 1 300307 300307

4PKW, 2PZD (PPO1) 22 O 2 308..311  308.3M




RED PROFINET

» T|pos de comunicaciones PROFINET
» \elocidad

» \Medio Fisico

» PROFINET en equipos SIMATIC
» Comunicacion S7

» Bloques PUT y GET
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Punteros hacia las dreas de las CPU

$7-300

$7-1200

MAPEO EN EL

CLIENTE
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» Fyuncionamiento de lared PROFINET

a. Blogue GET con observacidon activada
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b. Envio de datos Servidor — Cliente

Bloque Envio en el Servidor $7-300
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Diseno y Configuracion HMI Local

» Menu Principadl
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» \Menu del Control de Proceso
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» Pantfalla para la Sintonizacion

CONTROL DE FLUJO




» Pantalla para la Visualizacion de Tendencias
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» Pantfalla para la Visualizacion del Proceso

CONTROL DE FLUJO




» Pantalla para la Visualizacidon de Alarmas




Diseno y Configuracion HMI Remoto

» Manejo del Micromaster 440
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» Pantalla para la Visualizacion del Proceso de Flujo
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» Pantalla para la Visualizacion del Proceso de Presion




CONCLUSIONES

» | o configuracion de los sistemas de control, redes y
HMI's son desarrollados en un mismo software de
programacion: TIA PORTAL.

» Una de las principales ventajas que representa la
automatizacion basada en PROFINET es, integrar toda la
tecnologia de Ehernet ya conocida para el medio
Industrial.

» | o red PROFIBUS DP en éste proyecto tiene una
configuracion con esclavos DP inteligentes.

» E| control del variador de velocidad MICROMASTER 440
se produce por el canal ciclico de PROFIBUS DP.
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