TEMA: “Disefio y Construccion de una Leva Electronica de movimientos
reprogramables para el laboratorio de Mecanismos y Vibraciones del DECEM de
la Universidad de Fuerzas Armadas - ESPE”

RESUMEN

Las levas son elementos importantes en algunas méaquinas en donde se requiere
realizar movimientos verticales con curvas suaves, esto es para evitar el desgaste
de los elementos mecéanicos producido por vibraciones y golpeteos que
disminuyan la vida util de las maquinas. Uno de los inconvenientes que poseen los
mecanismos leva-seguidor es el costo elevado de fabricacion que se requiere para
las levas por lo que es conveniente elaborar un sistema en el que se pueda
configurar los movimientos verticales. La leva electronica permite realizar
movimientos reprogramables, lo cual significa que se pueden elaborar un nimero
infinito de levas con un mismo mecanismo y que ademas permite realizar
movimientos combinados que muy dificiimente se puede conseguir con la leva
tradicional. El mecanismo de la leva electronica consta de una cremallera movida
por un pifidn el cual esta adaptado a un motor al que se le controla su posicion
angular mediante programacion y el uso de software en el que el usuario pueda
reconfigurar los movimientos. EI mddulo construido seré utilizado en el laboratorio
de Mecanismos y Vibraciones para las diferentes préacticas, el mecanismo posee
una caja de engranes en el que se aumenta la velocidad lineal de la cremallera y
gue esta adaptado al motor Dynamixel el cual es controlado mediante la placa
OPENCM 9.04-b y los datos son transmitidos mediante la sefial PWM del Arduino
Mega 2560 hacia el controlador; el usuario interactia con el HMI elaborado en

MATLAB por lo que el presente proyecto es para fines didacticos.
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