RESUMEN

En este proyecto se realizé el disefio y construccion de una plataforma portatil
para un sistema de vision estéreo para aplicacion en vehiculos. Este proyecto
nace de la necesidad de obtener un dispositivo que indique y prevenga
situaciones peligrosas al momento de manejar un vehiculo motorizado,
haciendo que el conductor tenga una senal de advertencia cuando en su
camino se cruce un peatdén u otro objeto, para ello se utilizara informacién
visual. Debido a que las principales investigaciones indican que la visién
estereoscopica es la mas adecuada para este tipo de aplicaciones, se aplicara
un sistema de ejes Opticos paralelos por lo que el principal requerimiento de la
plataforma es que las dos camaras permanezcan paralelas durante su
operacion. Otros requisitos de disefio son: no refleje las vibraciones del
vehiculo cuando esté en marcha ya que puede afectar directamente a la
calidad de la imagen y el resultado obtenido por el sistema de vision estéreo no
sera satisfactorio; ademas es una plataforma fabricada con materiales
resistentes para garantizan su durabilidad. La plataforma incluye una placa
electrénica para controlar su movimiento a través de motores a pasos y un
control manual para ser utilizado en caso de no tener las facilidades como son
una fuente de alimentacion para los motores, los dos tipos de control son de

facil y rapido intercambio.
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