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RESUMEN

El presente proyecto trata sobre el diseno e implementacién de un balastro elec-
tronico para lamparas HID-MH, aplicando estrategias de control basadas en redes
neuronales artificiales y utilizando tecnologia de montaje superficial. El balastro elec-
tronico consta de varias etapas: filtro EMI, para eliminar armoénicos presentes en
la red; rectificador AC-DC para transformar la tensién alterna en tensiéon continua
con un determinado porcentaje de rizado; un convertidor Buck-Boost para reducir y
aumentar los niveles de tensién proporcionados al inversor, el convertidor tiene un
Controlador por Modo Deslizante Hibrido que ofrece robustez, rapidez de correccion,
y tiene como superficie de deslizamiento la corriente en la bobina; un inversor DC-AC
tipo puente H que proporciona una onda simétrica de tension a la lampara y eleva la
frecuencia de operacion. El controlador neuronal consta de un identificador neuronal
entrenado para reconocer patrones, que se encarga de estimar las distintas fases del
encendido de la lampara y un compensador neuronal entrenado por ajuste de curvas
para corregir las variaciones del sistema en el estado de estabilizacién. El prototipo
se implemento con elementos de montaje superficial para reducir el tamano, costo y

velocidad de implementacién.
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