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OBJETIVO GENERAL

INVESTIGAR EL CONJUNTO ÓPTIMO DE TÉCNICAS EN VISIÓN

ARTIFICIAL Y REDES NEURONALES QUE PERMITAN LA

IMPLEMENTACIÓN DEL SISTEMA DE ATERRIZAJE EN UN

CUADRICÓPTERO.



OBJETIVOS ESPECÍFICOS

• ENTRENAR LAS REDES NEURONALES CON UNA BASE DE DATOS PARA
IDENTIFICAR EL OBJETIVO (HELIPAD) O PUNTO DE ATERRIZAJE.

• IDENTIFICAR LOS PARÁMETROS DEL VEHÍCULO AÉREO NO TRIPULADO

(UAV) NECESARIOS PARA CONTROLAR EL ATERRIZAJE

• ACOPLAR EL SISTEMA DE CONTROL AL VEHÍCULO AÉREO NO TRIPULADO
(UAV) PARA REALIZAR LAS PRUEBAS DE SU FUNCIONAMIENTO.

• CALIBRAR Y CORREGIR POSIBLES EVENTUALIDADES PARA OPTIMIZAR EL

PROYECTO.

• ANALIZAR LOS RESULTADOS OBTENIDOS.





“ASÍ COMO EL DESPEGUE, EL ATERRIZAJE DE UNA

AERONAVE PRESUPONE DEL PILOTO CONCENTRACIÓN

EXTREMA Y EJECUCIÓN PRECISA DE LA TÉCNICAS

CORRESPONDIENTES” (ZEIDAN, 1990)









•

•

•

•













QUANUM VENTURE DRONE        B)

POTENCIACONTROL
CONTROLADOR DE VUELO

OPERADOR

PC WIN 10
NEURAL NETWORK

ARDUINO
PWM CONTROL

DIJI NAZA M LITE

SENSORES

CONTROLADORES 
DE VELOCIDAD

BRUSHLESS
20A

MOTORES
BRUSHLESS

20 A

CAMARA
SJ 4000

BATERIA LIPO 11.1 v / 5 A







T = 19500 µ𝑺

𝒇 = 51,282 𝑯𝒛



𝑫𝒎𝒊𝒏 = 5,43 %𝑡𝑚𝑖𝑛 = 1060 𝜇𝑆



𝑫𝒎𝒆𝒅 = 7,38 %𝑡𝑚𝑒𝑑 = 1440 𝜇𝑆



𝑫𝒎𝒂𝒙 = 9,64 %𝑡𝑚𝑎𝑥 = 1880 𝜇𝑆



ACELERADOR
CANAL 3

𝑡𝐷𝐸𝑆𝑃𝐸𝐺𝑈𝐸 = 1532 𝜇𝑆 60%

2,9 kg.



2 m

ACELERADOR
CANAL 3

𝑡𝐴𝐿𝑇𝑈𝑅𝐴 = 1466 𝜇𝑆 52%



POSICIÓN
GPS OBJETIVO

POSICIÓN
GPS ACTUAL

y∞+

y∞-

x∞+x∞-

-1.274723 , -78.619743

X                    Y

LATITUD
ELEVADOR

LONGITUD
ALERÓN

-1.275703, -78.619928

X                 Y

𝑡𝐴𝐿𝐸𝑅Ó𝑁 = 1480 𝜇𝑆 8%

𝑡𝐸𝐿𝐸𝑉𝐴𝐷𝑂𝑅 = 1423 𝜇𝑆 8%
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IMAGEN DE 
ENTRADA

PRIMERA RED 
NEURONAL 10 000 

NODOS ENTRADA Y 42 
DE SALIDA

MATRIZ DE 420 
SE ALIMENTA EN 10 

CICLOS DE LA SALIDA DE 
LA PRIMERA RED

RED NEURONAL NUEMRO 2
A ENTRENAR 420 

NEURONAS DE ENCTRADA Y 
3 DE SALIDA

COMPARA SALIDA SEGUNDA 
RED CON LA IMAGEN O EL 

RUIDO

RUIDO

N=0

N=1
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𝑡𝐴𝑇𝐸𝑅𝑅𝐼𝑍𝐴𝐽𝐸 = 1399 𝜇𝑆 44%

ACELERADOR
CANAL 3





14                 84,37%         86,25% 

# PRUEBAS | CONTROL | ATERRIZAJE

14                 2,31 m         29,12 mm

SHELL - PUYO



2 m                                         1m
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BRIAN SELZNICK

http://www.frasesypensamientos.com.ar/autor/amelia-earhart.html



