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TECNICAS DE CONTROL AVANZADO

 Control en cascada.
* Control en adelanto.
* Control de relacion.
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CONTROL EN CASCADA
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CONTROL EN CASCADA
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CONTROL EN ADELANTO
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CONTROL EN ADELANTO
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CONTROL DE RELACION DE CAUDALES
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CONTROL DE RELACION DE CAUDALES
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SISTEMA DIDACTICO
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PANEL FRONTAL DEL MODULO DE CONEXIONES
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PLC S7 - 1200 CON MODULO ANALOGICO SM1234
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ANALISIS Y RESULTADOS
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RESPUESTA DE LOS CONTROLES PID, CASCADA Y

ADELANTO (VARIABLE NIVEL)
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Tiempo(s)
Control OS (%) Tiempo de establecimiento (s)
PID 7.876 146.2
Cascada 2.76 55.9
Adelanto 7.37 63.8
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NIVEL (in)

RESPUESTA PERTURBACION V-1
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Tiempo de
Control OS (%) o
establecimiento (s)
PID 2.232 185.8
Cascada 0.836 40.7
Adelanto 0.344 30.1
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RESPUESTA PERTURBACION V-2
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TIEMPO (5)
Tiempo de
Control OS (%) o
establecimiento (s)
PID 4.628 141.1
Cascada 2.304 46.7
Adelanto 1.224 34.7
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ZINTONIZACION DE FLUJO MAESTRO Y
CONTROLADO
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Chien 1.117 2.12 0.5695 2 12
Callender 0.9365 1.6151 0.4021 7 15
Parr 2.3266 2.8475 0.4556 15 12.9

Zieglerand 2.2335 2.278 0.5695
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RELACION FLUJOS A DIFERENTES PROPORCIONES
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