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Objetivos

Objetivo General

Implementar un sistema embebido para el procesamiento
digital de imagenes aéreas mediante tarjeta NI-MY RIO vy el
software LAB-VIEW




Objetivos especificos

» Establecer los requerimientos de hardware y software para la
Implementacion de un sistema embebido

* Implementar el algoritmo de programacion en el software LAB-
VIEW para el procesamiento digital de imagenes aéreas.

 Controlar manualmente el DRONE e interactuar con la interfaz en
LAB VIEW para el procesamiento de imagenes aéreas.

 Monitorear varios escenarios mediante el vehiculo aéreo no
tripulado (UAV) para procesar diferentes imagenes desde la
computadora a bordo.




¢, Que es un UAV ?

Son pequenos vehiculos aéreos no tripulados que pueden
ser controlados mediante un piloto en tierra de manera
remota o mediante un sistema automatico.



Aplicaciones de los UAV s
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Ensamblaje del prototipo de vuelo
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INTERFAZ PRINCIPAL PARA EL USUARIO
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PRUEBAS REALIZADAS
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dit View Project Operate Tools Window Help
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PROTOTIPO DE VUELO




Conclusiones

e Gracias al sistema implementado usando las herramientas de
vision, se monitore0 desde una perspectiva aéerea varios sectores de
produccion identificando anomalias mediante el reconocimiento de
colores especificos programados haciendo uso del vehiculo aéreo
no tripulado DJI FWA450.

* Los elementos necesarios adquiridos para la realizacion de este
proyecto técnico permiten comprobar el buen funcionamiento y
desenvolvimiento del procesamiento digital de imagenes aereas.




« El software de programacion LabVIEW cuenta con suficientes
herramientas de vision que permiten la adquisicion de imagenes en
tiempo real visualizando los resultados obtenidos desde un
computador en una interfaz amigable con el usuario.

 El vehiculo aéreo no tripulado (UAV) controlado desde un piloto en
tierra permite llegar a lugares establecidos por el usuario, al
Interactuar este DRONE con el computador se logro facilitar el trabajo
de monitoreo dentro de las plantas de produccion de cada sector.

 EI monitoreo de varios sectores permite mantener un registro
constante en tiempo real reduciendo la necesidad del desplazamiento
del operador a través de la adquisicion de imagenes aereas y su
posterior procesamiento.




Recomendaciones

« Revisar la instalacion del software de programacion LabVIEW
cerciorandose que tenga todas las funciones habilitadas para utilizar
la herramienta de vision de la tarjea NI My RIO.

« Configurar de manera adecuada la red WI FI de la tarjeta My RIO
para realizar la conexion inalambrica de manera correcta, identificar
la direccion IP generada por el dispositivo.

« Verificar la correcta conexion de todos los dispositivos que
conforman este sistema para evitar danos materiales y riesgos
potenciales.




« El uso del proyecto técnico no solo se basa en el trasporte del
sistema a través de un UAV si no también en lugares fijos
empelando camaras capaces de captar imagenes en 360 grados.

 Investigar la manera adecuada y el sistema Optimo para extender el
alcance del WI FI de la tarjeta NI My RIO eliminando la limitacion
que nos ofrece esta red.




TRABAJOS FUTUROS

Este proyecto abre una nueva gama para el desarrollo de nuevas
tecnologias en lo que respecta el uso de los UAV's, es por eso que
naces nuevas investigaciones tales como:

« Mejorar el tiempo de duracion en vuelo del UAV desarrollando
Investigaciones previas.

* Mejorar el alcance del WIFI para romper las barreras gue nos
ofrece esta red

« Desarrollar nuevas aplicaciones que conlleven la utilizacion del
DRONE mejorando la calidad de vida del ser humano.
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