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" Proyectar y disenar un conversor AC/DC controlado
CL
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> . .. :
= Proyectar y disenar el circuito de disparo del conversor AC/DC con
1) :
k;w la ayuda de una placa Arduino
S5
O Implementar un conversor AC/DC controlado que reciba una senal

de pulsos
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 Este convertidor AC/DC también llamado \

rectificador es un sistema electroénico.

 La conmutacion de corrientes elevadas

necesaria para completar el proceso de

conversion de energia. /
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Dispositivo de control
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No controlados (diodos)

Conversores AC-DC
controlados
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Retardar su entrada en
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Clreullio cle control

e Un opto acoplador 4N25 que tiene como objetivo realizar la deteccion de cruce por cero de la

sefal de entrada.
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Clreulio cruce por Gero

El circuito de control requiere que la senal de entrada de la red en este caso
los 110 VAC para realizar el control y sincronizar los pulsos de la onda

sinusoidal, un ciclo tarda 16.60 ms
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Pulso del 4N25 detector de cruce por cero
desde el osciloscopio Lectura del detector de cruce por cero
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Lectura del detector de cruce

por cero

La lectura de la variable se
define como un constante
disparo 2

La variable que activa la
Interrupcion que detecta el
detector de cruce por cero
es attachinterrupt

La activacion de los
temporizadores del Arduino
utiliza las siguientes
Instrucciones  declaradas
en el void set up

int disparc = 8;
int disparocld = 7T;
int tiempo;

int valor;

Serial.begin(9600);
disparo, CUTEUT);:

pinMode {
pinMode (disparod, CUTEUT);

attachInterrupt (0, setil,

i
i

vinMode (12, INEUT);
pinMode (11, INFUT);

pinMode (10, INEUT);

glae if (El==0 g& E2==0 && E3==1)]
valor=analogRead (A0) ;
valor=map (valor,0,1023,89,11):
tiempo=(83*valor);
delayMicroseconds (tiempo) ;
digitalWrite(disparo, HIGH):
digitalWrite {disparozZ, EZ?E;J
delayMicroseconds (20);
digitalWrite (disparo, LOW);

digitalWrite (disparod, LOW):

I5ING);
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Clirculito cle potencia
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Comntrol ¢ dispare

Este circuito
aumenta la corriente
de pulso debido a la
caida de tension que
se produce al
conectar a oS
tiristores
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Angule de cdisparo

« El angulo de disparo para este

conversor va desde los 0° a los

180°
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Conversor AC/DC coniirolkcle o CalreEl FaSISINZzE]

Angulo de disparo 0° grados con Angulo d_e d_isparo 120° grados con
carga resistiva carga resistiva

Digital Oscilloscape
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Conclusiones y Recomendaciones

Y
\

\".
Conclusiones J
' La principal caracteristica de
un conversor monofasico

totalmente controlado es que
maneja dos cuadrantes.

Recomendaciones

Realizar simulaciones
previas para entender
como realizar las
conexiones y montaje
del circuito.

La implementacion del

modulo como una Tener en cuenta el
herramienta que resulta ser funcionamiento del
versatil y 6ptima para el elemento que
aprendizaje de conversores utilizamos para que
dentro de la asignatura de no existan danos en
electronica de potencia. los mismos.
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