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Introducción 

• OBJETIVOS

Realizar el montaje del 

sistema de propulsión de un 

drone, en base a las 

especificaciones técnicas del 

cuadricóptero T4.

Información técnica

Componentes Sistema de propulsión

Desempeño



Generalidades

• RPA O DRONES

¿Qué es un drone? Usos de un drone Partes básicas



Generalidades

• RPA O DRONES

Clasificación Características técnicas Normativa



Generalidades

• CUADRICÓPTERO T4

Estructura Sistema de control



Generalidades

• CUADRICÓPTERO T4

Sistema de propulsión
Altura

Yaw

Roll

Pitch



Generalidades

• GRUPO MOTOPROPULSOR

Motores Hélices ESC’s



Generalidades

• FUENTE DE ENERGÍA

Batería



Desarrollo del tema 

• IMPLEMENTACIÓN DEL SISTEMA DE PROPULSIÓN

Alternativas

Decisión



Desarrollo del tema 

Descripción de componentes

• IMPLEMENTACIÓN DEL SISTEMA DE PROPULSIÓN

ESPECIFICACIÓN VALOR

Revoluciones por minuto / Voltio 920 KV

Dimensión del estator 22 x 13 mm

Peso 54 gr

Idle current 0.5 A @ 10 V

Fuente de alimentación 3-4 S LiPo

Corriente de trabajo continua 

máxima
18 A (durante 180 segundos)

Potencia continua máxima 230 W

Corriente de eficiencia máxima 3 – 10 A; > 83%

Resistencia interna 132 mΩ

Motores AIR2213 920KV



Desarrollo del tema 

• IMPLEMENTACIÓN DEL SISTEMA DE PROPULSIÓN

Hélices T9545

CW

CCW

Descripción de componentes



Desarrollo del tema 

• IMPLEMENTACIÓN DEL SISTEMA DE PROPULSIÓN

ESPECIFICACIÓN VALOR

Corriente continua 20 A

Corriente de pico 30 A (durante 10 segundos)

BEC No

Fuente de alimentación 3-4 S LiPo

Ítem programable Sincronización (alta / intermedia)

Peso 14 gr

Tamaño 52.4 x 21.5 x 7 mm

ESC AIR20A

Descripción de componentes



Desarrollo del tema 

• IMPLEMENTACIÓN DEL SISTEMA DE PROPULSIÓN

ESPECIFICACIÓN VALOR

Capacidad 5000 mAh

Configuración 3S1P / 11.1 V / 3 Cell

Descarga constante 30 C

Descarga máxima (10 seg) 40 C

Peso 360 gr

Tamaño 143 x 52 x 23 mm

Enchufe de carga JST-XH

Enchufe de descarga XT60

Batería LiPo Turnigy 5000mAh

Descripción de componentes



Desarrollo del tema 

• IMPLEMENTACIÓN DEL SISTEMA DE PROPULSIÓN
ESPECIFICACIÓN VALOR

Conector para batería XT60 hembra

Rango de voltaje de entrada 9 - 18 V CC (LiPo 3-4S)

Salidas reguladas 5 y 12 V

Indicadores de potencia LED Salidas de 5 y 12 V

Salidas ESC 6 pares

Almohadillas VCC/GND 1 par

Dimensiones 50 x 36 x 4 mm (sin XT60)

Peso
7.5 gr (sin XT60), 11 gr (con 

XT60)

Corriente continua (salidas 

ESC)
25 A por 4 ó 15 A por 6

Corriente máxima (salidas 

ESC)

30 A por 4 ó 20 A por 6 (10 

seg/min)Módulo de energía PDB-XT60

Descripción de componentes



Desarrollo del tema 

• SISTEMAS DEL CUADRICÓPTERO T4



Desarrollo del tema 

• SISTEMAS DEL CUADRICÓPTERO T4



Desarrollo del tema 

• PROCESO DE ENSAMBLAJE

Estructura



Desarrollo del tema 

• PROCESO DE ENSAMBLAJE

Sistema de propulsión

Motores



Desarrollo del tema 

• PROCESO DE ENSAMBLAJE

Sistema de propulsión

ESC’s



Desarrollo del tema 

• PROCESO DE ENSAMBLAJE

Sistema de propulsión

Módulo de energía



Desarrollo del tema 

• PROCESO DE ENSAMBLAJE

Sistema de propulsión

Hélices



Desarrollo del tema 

• PROCESO DE ENSAMBLAJE



Desarrollo del tema 

• CALIBRACIÓN Y MANTENIMIENTO

Acelerador



Desarrollo del tema 

• CALIBRACIÓN Y MANTENIMIENTO

Troubleshooting

PROBLEMA TONO DE ADVERTENCIA POSIBLE CAUSA SOLUCIÓN

El ESC no pudo 

arrancar el motor.

“Beep beep beep…”

(El motor emite un pitido 

rápidamente)

El stick del acelerador no 

está en la posición inferior.

Mover el stick del acelerador a la posición inferior o 

recalibrar el rango del acelerador.

El ESC no pudo 

arrancar el motor.

“Beep, beep, beep…”

(Intervalo de tiempo es de 1 

segundo)

No hay señal de salida 

desde el canal del 

acelerador en el receptor.

Comprobar si el transmisor y el receptor están bien 

unidos;

Comprobar si el cable del acelerador se ha enchufado 

correctamente en el canal del acelerador en el receptor.

El ESC no pudo 

arrancar el motor.

“BB, BBB, BBBB”

(Estos tonos suenan 

circularmente)

La dirección “Normal / 

Reversa” del canal del 

acelerador en el transmisor 

es incorrecta.

Consultar las instrucciones del transmisor y configurar 

correctamente la dirección “Normal / Reversa” del canal 

del acelerador.



Desarrollo del tema 

• RESULTADOS

PARÁMETRO MODO DE VERIFICACIÓN

Batería del drone 11.1 V en el cargador

Batería del radiocontrol 6 V (4 pilas AA)

Controlador de vuelo Luces encendidas

Buzzer Pitido

Motores Palpitación de cada motor

Receptor Luz encendida

Conexión emisor-receptor
Cantidad de batería TX y RX 

en pantalla del radiocontrol

Pruebas funcionales
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• RESULTADOS

Pruebas operacionales
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• RESULTADOS

Pruebas operacionales
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