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“Todo lo puedo en Cristo que me fortalece”

Filipenses 4:13



Planteamiento del Problema.

Inseguridad 

vehicular.

En el Ecuador las propietarios de 

vehículos sufren de inseguridad y robos 
con frecuencia. 

Sistema antirrobo efectivo.



Objetivos.

Objetivo General

Diseñar y construir un 

sistema de seguridad 
antirrobo en sistemas del 
motor de vehículo.

Objetivos Específicos 

• Diseñar y seleccionar los elementos mecánicos, eléctricos 
y electrónicos necesarios para el monitoreo y control del 
sistema antirrobo en el motor de vehículo. 

• Construir e implementar los componentes para 
monitorear y controlar el sistema antirrobo en el motor 
del vehículo. 

• Validar el funcionamiento del sistema de monitoreo y 
control del sistema antirrobo en el motor del vehículo. 



Antecedentes.

Autor Lugar/Tiempo Resultado

Primicias, 2025 Pichincha y 

Guayas

Aumento anual 

de vehículos 

robados del 60% 

Gonzáles, 2024 Desde 2022 hasta 

2024

30968 casos de 

desvalijamiento y 

hurto. 



Fundamentación teórica.

Motor de 

combustión interna

Combustible y 

comburente.

Sistemas antirrobo
Mecánicos, eléctricos, 

digitales, electrónicos.

Autenticación
Biometría. 

RFID.



Fase de Diseño.



Fase de Diseño.

Aleta de obstrucción Eje de sistema de obstrucción



Fase de Diseño.

Simulaciones



Fase de Diseño.

Deformación



Fase de Diseño.

Esfuerzo



Fase de Diseño.

Factor de seguridad



Selección de componentes.



Fase de Construcción.

Sistema eléctrico

Circuito de control de la bomba



Fase de Construcción.

Sistema 

electrónico



Fase de Construcción.

Sistema 

mecánico



Fase de Implementación.





Fase de Validación.

Prueba 1. Prueba de resistencia ante intentos de 

arranque forzado 

Prueba 2. Prueba de resistencia ante puentes 

eléctricos



Fase de Validación.

Prueba 3. Prueba de corte de energía desde la 

batería del vehículo.



Fase de Validación.

Prueba 4. Prueba de desconexión del sistema de 

control.



Fase de Validación.

Prueba 5. Prueba de distancia de 

funcionamiento del módulo RFID.



Conclusiones.
• El proceso de selección de los componentes se realizó considerando criterios de compatibilidad

electromecánica, capacidad de corriente, resistencia térmica y estabilidad eléctrica de manera que la

integración a los elementos de bloqueo sea sencilla, garantizando la funcionalidad del sistema antirrobo

aplicado al sistema de alimentación del motor.

• La construcción e implementación del sistema antirrobo evidenciaron la viabilidad práctica del diseño

desarrollado, donde en la fase de construcción se verificó que la disposición física de los componentes y la

correcta conexión de los elementos garantizaron estabilidad eléctrica y operación continua sin generar fallas

secundarias al vehículo.

• La validación funcional del sistema permitió comprobar que, el mecanismo de control y monitoreo cumple con

los criterios de seguridad vehicular establecidos en el proyecto dado que, mediante las pruebas realizadas se

demostró que ante intentos de arranque no autorizados el sistema mantiene el bloqueo del suministro de

combustible impidiendo la combustión y por ende la puesta en marcha del motor.



Recomendaciones
• Para futuros desarrollos se recomienda priorizar la intervención directa sobre los sistemas del motor de

combustión interna, tales como el sistema de alimentación, encendido o admisión, ya que estos sistemas son

esenciales para el funcionamiento del vehículo, de modo que presentan una mayor efectividad como

mecanismos de inmovilización frente a soluciones convencionales.

• Se recomienda para proyectos similares la selección de los componentes mecánicos, eléctricos y electrónicos se

basen en criterios de confiabilidad, durabilidad y compatibilidad con el diseño original del vehículo, evitando

realizar modificaciones invasivas y evitando comprometer la seguridad o el desempeño del motor.

• Se recomienda que futuras investigaciones sobre seguridad vehicular, se considere la adaptabilidad del sistema

antirrobo a diferentes modelos y marcas de vehículos, especialmente en los modelos más vulnerables. También,

se sugiere analizar la integración de tecnologías de monitoreo que permitan ampliar sus funciones y abarcar

más aspectos necesarios para garantizar la seguridad del vehículo ante un robo.



Gracias por su atención
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